SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP

1.1.  Przedmiot specyfikacji technicznej
W niniejszym rozdziale oméwiono wymagania ogolne dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z przebudowg placu Niepodleglosci i budowa toalety publicznej na dziatkach nr
1596, nr 1595/7, nr 1595/5 i nr 1595/6.

1.2.  Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest dokumentem begdacym podstawg do udzielenie zamdwienia
1 zawarcia umowy na wykonanie robdt opisanych w kosztorysie.

1.3.  Zakres robot objetych ST
Wymagania ogoélne zawarte w ST dotycza wszystkich robot budowlanych i1 nalezy je
stosowa¢ w powigzaniu z nizej] wymienionymi szczegdélowymi specyfikacji technicznymi
SST.

1.4. OkreSlenia podstawowe
Okreslenia 1 nazewnictwo uzyte w niniejszej specyfikacji technicznej ST sa zgodne
z obowigzujagcymi podanymi w normach PN i przepisach Prawa budowlanego.

2. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz ich zgodnos¢
z projektem budowlanym (PB) ze specyfikacja techniczng (ST), oraz przepisami prawa
budowlanego 1 sztuka budowlang.

Zakres robot

Wykonawca powinien zapewni¢ cato$¢ robocizny, materiatow, sprzgtu, narzedzi, transportu
1 dostaw, niezbednych do wykonania robot objetych umowa, zgodnie z jej warunkami, PB,
ST, i ewentualnymi wskazoéwkami inspektora nadzoru inwestorskiego. Przed ostatecznym
odbiorem robot Wykonawca uporzadkuje plac budowy 1 przylegty teren, dokona rozliczenia
wykonanych robdét i1 przygotuje obiekt do przekazania. Wykonawca wykona do dnia odbioru
1 przedstawi inwestorowi komplet dokumentow budowy, wymagany przepisami prawa
budowlanego.

Ochrona i utrzymanie robot
Podczas realizacji robot (od przyjecia do przekazania placu budowy) Wykonawca jest
odpowiedzialny za ochron¢ robot oraz mienia inwestora przekazanego razem z placem
budowy.




Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno
by¢ prowadzone w taki sposdb, aby obiekt lub jego elementy byly w zadawalajacym stanie,
przez caty czas, do momentu odbioru koncowego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie inspektora
nadzoru inwestorskiego powinien rozpoczaé takie roboty, jednak nie poOzniej niz
w 24 godziny od wezwania, pod rygorem wstrzymania robot z winy Wykonawcy.

Zgodnos¢ robot z PB i ST
Projekt budowlany (PB) i1 specyfikacje techniczne (ST) oraz inne dodatkowe dokumenty
przekazane przez inspektora nadzoru inwestorskiego stanowia o zamoOwionym zakresie
1 sg integralng cze$ciag umowy, a wymagania w nich zawarte s3 obowigzujace dla
Wykonawcy.
Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow w PB lub ich pomija¢. O ich wykryciu
powinien natychmiast powiadomi¢ inspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian
lub poprawek.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy winny by¢ zgodne z PB, ST.
Dane okreslone w PB 1 w ST uwazane sg za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sg
odchylenia w ramach okres§lonego przedziatu tolerancji.
Cechy materialéw muszg by¢ jednorodne i wykazywa¢ zgodno$¢ z okreslonymi wymogami,
a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
W przypadku gdy roboty lub materiaty nie beda w peini zgodne z PB lub ST i1 wplynie to na
zmian¢ parametrow wykonanych elementow budowli, to takie materialy winny by¢
niezwlocznie zastgpione innymi, a roboty wykonane od nowa na koszt Wykonawcy.

2.1. Teren budowy

Przekazanie terenu budowy
Wykonawca dostarczy Inwestorowi przed ustalonym w umowie terminem przekazania terenu
budowy os$wiadczenia 0s6b funkcyjnych o przyjeciu obowigzkéw na budowie (kierownik
budowy), Inwestor przekaze teren budowy wykonawcy w terminie ustalonym umowa.
Wskaze punkt poboru wody i energii elektrycznej. Wykonawca wykona z materiatow
wlasnych
i usunie nieodptatnie opomiarowanie punktéw poboru medidéw w sposdb uzgodniony
z dostawca (uzytkownikiem obiektu).

Zabezpieczenie terenu budowy

Fakt przystgpienia i prowadzenie robdt Wykonawca obwieSci publicznie w sposob
uzgodniony

z inspektorem nadzoru inwestorskiego oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilo§ciach
okreslonych  przez inspektora nadzoru inwestorskiego, tablic  informacyjnych
1 ostrzegawczych — w miar¢ potrzeb pod$wietlanych. Inspektor nadzoru inwestorskiego
okresli niezbedny sposob ogrodzenia terenu budowy. Zabezpieczenie prowadzonych robot nie
podlega odrgbnej zaptacie.

2.2. Powiazania prawne i odpowiedzialnos¢ prawna
Stosowanie si¢ do ustalen prawa i innych przepisow
Wykonawca zobowigzany jest zna¢ i stosowaé wszystkie przepisy powszechnie obowigzujace
oraz przepisy (wydane przez odpowiednie wtadze miejscowe), ktore sg w jakikolwiek sposob
zwigzane z robotami oraz musi by¢ w petni odpowiedzialny za ich przestrzeganie podczas
prowadzenia budowy.



Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych lub innych praw wlasnosci 1 bedzie
w peli odpowiedzialny za wypelnienie wszystkich wymagan prawnych dotyczacych
wykorzystania opatentowanych rozwigzan projektowych, urzadzen, materiatéw lub metod. W
sposob ciagly powinien informowaé inspektora o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie
zezwolen 1 inne odno$ne dokumenty.

Jesli nie dotrzymanie w/w wymagan spowoduje nastgpstwa finansowe lub prawne to
w cato$ci obcigzg one Wykonawce.

Ochrona wtasnosci publicznej 1 prywatnej

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wiasnosci
publicznej lub prywatnej. Jezeli w zwigzku z zaniedbaniem, niewlasciwym prowadzeniem
robot lub brakiem koniecznych dziatan ze strony Wykonawcy nastapi uszkodzenie lub
zniszczenie wlasno$ci prywatnej lub publicznej to Wykonawca, na swoj koszt, naprawi lub
odtworzy uszkodzong wtasnos¢.

Stan uszkodzonej, a naprawionej wiasnosci powinien by¢ nie gorszy niz przed powstaniem
uszkodzenia.

Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé, w czasie prowadzenia robot, wszelkie przepisy
ochrony $rodowiska naturalnego.

W okresie trwania robot Wykonawca bedzie:

e podejmowac wszystkie uzasadnione kroki zmierzajace do stosowania przepiséw i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie budowy oraz bedzie unikal uszkodzen lub
ucigzliwosci dla osob lub wlasnos$ci prywatnej i1 spotecznej, a wynikajacych ze skazenia
srodowiska, halasu lub innych przyczyn powstaltych w nastepstwie jego sposobu
dzialania,

e mial szczegdlny wzglad na prace sprzgtu budowlanego uzywanego na budowie.
Stosowany sprzet nie moze powodowaé zniszczen w $rodowisku naturalnym. Optaty
i kary za przekroczenia norm, okreslonych w odpowiednich przepisach dotyczacych
srodowiska, obcigzajag Wykonawce.

Wszystkie skutki ujawnione po okresie realizacji robot, a wynikajace z zaniedban w czasie
realizacji robot, obcigzaja Wykonawce.

Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia. Nie wolno stosowa¢ materialow wywolujacych szkodliwe promieniowanie
o natezeniu wickszym od dopuszczalnego. Wszystkie materialy uzyte do robdt muszg miec
$wiadectwa dopuszczenia do stosowania wydane przez uprawniong jednostke, jednoznacznie
okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na srodowisko.
Jezeli Wykonawca uzyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia za zgoda Inwestora, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie dla srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Inwestor.
Utylizacja materiatoéw szkodliwych pochodzacych z demontazu nalezy do Wykonawcy 1 nie
podlega dodatkowej optacie.

Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisOw ochrony przeciwpozarowej. Sprawny sprzet
przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, Wykonawca rozmiesci na terenie




budowy, w pomieszczeniach biurowych 1 magazynowych oraz przy maszynach i w pojazdach
mechanicznych. Materiaty latwopalne beda skladane w sposéb zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dostepem oséb trzecich.

Prace pozarowo niebezpieczne wykonywane begda na zasadach uzgodnionych
z przedstawicielami uzytkownika nieruchomosci.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszystkie straty powodowane pozarem wywolanym
jego dzialalnos$cig przy realizacji robot przez personel Wykonawcy.

Wykonawca odpowiada¢ bedzie za straty spowodowane przez pozar wywotany przez osoby
trzecie powstaly w wyniku zaniedban w zabezpieczeniu budowy 1 materialow
niebezpiecznych.

Bezpieczenstwo i higiena pracy (bhp)

Podczas realizacji robot Wykonawca przestrzega¢ bedzie przepisow dotyczacych bhp
w szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz  nie spehiajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowie 0sob zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje si¢, ze wszystkie koszty zwigzane
z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaplacie i sa
uwzglednione w cenie kosztorysowe;.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW, SPRZETU
I TRANSPORTU

3.1. MATERIALY - akceptowanie uzytych materialow
Co najmniej tydzienh przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegdlowe informacje dotyczace
proponowanego zrddta wytwarzania, zamawiania oraz odpowiednie $wiadectwa badania
jakosci w celu zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru inwestorskiego. Zatwierdzenie
jednego materiatu z danego zrodta nie oznacza automatycznego zatwierdzenia pozostatych
materiatéw z tego zrodta.
Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczalnego Zrédla w sposob ciagly spelniaja wymagania ST w czasie
prowadzenia robot.
Jezeli materialy z akceptowanego zrddla sa niejednorodne lub niezadowalajacej jakosci,
Wykonawca powinien zmieni¢ zrodto zaopatrywania w materiaty.
Materialy wykonczeniowe stosowane na plaszczyznach widocznych z jednego miejsca
powinny by¢ z tej samej partii materialu w celu zachowania tych samych wiasciwosci
kolorystycznych w czasie calego procesu eksploatacji.

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom
Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy. Wbudowanie materiatdow bez akceptacji Inspektora nadzoru inwestorskiego
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko liczac si¢ z tym, ze roboty nie zostang przyjete 1 nie
beda zaptacone.




Inspekcja wytworni materiatow i elementow
Wytwoérnie materiatow i elementow, zaré6wno przed jak i po akceptacji Inspektora nadzoru
inwestorskiego, moga by¢ kontrolowane w celu sprawdzenia zgodno$ci stosowanych metod
produkcyjnych z wymaganiami ST.
W czasie przeprowadzania inspekcji nalezy zapewnic:
e wspotprace 1 pomoc Wykonawcy,
e wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czg¢sci wytworni, gdzie odbywa si¢ proces
produkcji
e materiatéw przeznaczonych do wbudowania na terenie budowy.

Przechowywanie i sktadowanie materiatlow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane materialy, (do czasu, gdy beda one
potrzebne do wbudowania) byty zabezpieczone przed zniszczeniem, zachowaty swoja jakos¢
1 wilasciwosci oraz byly dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru inwestorskiego.
Przechowywanie materialéw musi si¢ odbywac na zasadach i w warunkach odpowiednich dla
danego materiatu oraz w sposob skutecznie zabezpieczajacy przed dostepem 0sob trzecich.
Wszystkie miejsca czasowego sktadowania materialdow powinny by¢ po zakonczeniu robot
doprowadzone przez Wykonawce do ich pierwotnego stanu.

3.2. Sprzet
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robot 1 bedzie gwarantowad
przeprowadzenie robodt, zgodnie z zasadami okreslonymi w PB 1 ST.
W przypadku braku ustalen w wymienionych dokumentach, zasady pracy sprzg¢tu powinny
by¢ uzgodnione 1 zaakceptowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego.
Sprzet nalezacy do Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot musi by¢ utrzymany
w dobrym stanie technicznym 1 w gotowosci do pracy.
Wykonawca dostarczy, na zadanie, Inspektorowi nadzoru inwestorskiego kopie dokumentow
potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.
Jezeli przewiduje si¢ mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru inwestorskiego o swoim zamiarze wyboru
1 uzyska jego akceptacje.
Wybrany sprzet po akceptacji, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inspektora.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow
technologicznych, nie zostang przez Inspektora nadzoru inwestorskiego dopuszczone do
robot.
Wykonawca jest zobligowany do skalkulowania kosztow jednorazowych sprzetu w cenie
jednostkowej robot, do ktorych ten sprzet jest przeznaczony. Koszty transportu sprzetu nie
podlegaja oddzielnej zaptacie.

3.3. Transport
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych robdt i na wlasciwosci przewozonych
materiatow.
Wykonawca bedzie usuwal, na biezaco 1 na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych i na dojazdach na teren budowy.



4. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

4.1. Ogolne zasady wykonania robot
Wykonawca odpowiedzialny jest za prowadzenie robdt zgodne z umowag oraz za jako$¢
stosowanych wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z PB, wymaganiami ST oraz
poleceniami Inspektora nadzoru inwestorskiego.

4.2. Decyzja i polecenie Inspektora nadzoru inwestorskiego
Decyzje Inspektora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementow robot beda
oparte na wymaganiach sformulowanych w umowie, PB, ST, PN, innych normach
1 instrukcjach.
Inspektor jest upowazniony do inspekcji wszystkich robdt i kontroli wszystkich materiatow
dostarczonych na budowe lub na niej produkowanych.
Polecenia Inspektora beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot.
Ewentualne skutki finansowe z tytutu niedotrzymania terminu poniesie Wykonawca.
W przypadku opoznien realizacyjnych budowy, stwarzajacych zagrozenie dla finalnego
zakonczenia robot, Inspektor ma prawo wprowadzi¢ podwykonawce na okreslone roboty na
koszt Wykonawcy.

4.3. Kontrola jakosci robot

4.3.1. Zasady kontroli jakosci i robot
Wykonawca odpowiedzialny jest za pelng kontrole robdt i jako$ci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli obejmujacy personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie
1 wszystkie urzadzenia niezbedne do prowadzenia kontroli robot. Minimalne wymagania, co
do zakresu badan i ich czestotliwosci sg okreslone w ST.

4.3.2. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm i instrukcji.
Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan. Wykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania.
Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do
akceptacji przez Inspektora. Wyniki przechowywane beda na terenie budowy i okazywane na
kazde zadanie Inspektora nadzoru.

4.3.3. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru inwestorskiego

Inspektor, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot, bedzie oceniaé zgodno$¢
materiatow 1 robot z wymaganiami ST na podstawie wynikéw dostarczonych przez
Wykonawce. Jezeli wyniki tych badan wykaza, Ze raporty wykonawcy nie sg wiarygodne, to
Inspektor zleci przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan. W tym przypadku
catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan poniesie Wykonawca.

W przypadku powtarzania si¢ niewiarygodnosci w prowadzeniu badan przez Wykonawce,
Inspektor moze wprowadzi¢ staly, niezalezny nadzor nad badaniami. Koszt tego nadzoru
poniesie Wykonawca.



4.3.4. Atesty jakoSci materialow i urzadzen
Przed wykonaniem badan jako$ci materiatéw przez Wykonawce, Inspektor moze dopusci¢ do
uzycia materiaty posiadajgce atest producenta stwierdzajacy ich petng zgodnos$¢ z warunkami
podanymi w ST.
W przypadku materiatow, dla ktérych atesty s wymagane przez ST, kazda partia materiatu
dostarczona na budowe winna posiadac atest okreslajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musza posiada¢ atesty wydane przez producenta, poparte w razie
potrzeby wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikow tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi. Materiaty posiadajgce atesty, a urzadzenia
wazne legalizacje, moga by¢ badane w dowolnym czasie.
Atesty 1 legalizacje przechowywane bedg na terenie budowy 1 okazywane Inspektorowi na
kazde zadanie.

4.3.5. Dokumenty budowy

Dziennik Budowy
Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajgcego
1 Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialno§¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie
z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezgco i beda dotyczy¢ przebiegu robot,
stanu bezpieczenstwa ludzi 1 mienia oraz technicznej 1 gospodarczej strony budowy. Kazdy
zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktdra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda
czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod
drugim, bez przerw. Zataczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty beda
oznaczone kolejnym numerem zalacznika 1 opatrzone data i podpisem Wykonawcy
1 Inspektora Nadzoru.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywac¢ w szczego6lnosci:

e date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

e date przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowe;,

e terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczeg6lnych elementow robot,

e przebieg robot trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw
w robotach,

e uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

e daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

e zgloszenia i1 daty odbioréw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, cze$ciowych
1 ostatecznych odbioréw robot,

e wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

e stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczeg6lnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

e zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji
Projektowe;,

e dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robaét,

e dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

e dane dotyczace jakos$ci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem, kto je przeprowadzat,

e  wyniki préb poszczegolnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,



e inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda
przediozone Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania sie¢.

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje
z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska. Wpis Projektanta do Dziennika
Budowy obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowania sig.

Ksiega obmiaru robot
Nie jest wymagana, ale jej zatozenia moze zazada¢ Inspektor nadzoru w przypadku robot
o duzym stopniu skomplikowania. Ksigga obmiaru robot bedzie wtedy jedynie dokumentem
kontrolnym. Nie stanowi ona podstawy do zaptaty za wykonane roboty. Podstawa do
wystawienia faktury bedzie zatagczony oryginal protokotu odbioru poszczegdlnych elementow
potwierdzony przez Inspektora w oparciu o procentowe zaawansowanie robot.
Obmiary wykonanych robot prowadzi si¢ w jednostkach przyjetych w ST.

Ksigga obmiaru rob6t zawiera karty obmiaru robot z:

e numerem kolejnym karty,

podstawa wyceny i opisem robot,

ilo$cig przedmiarowa robot,

data obmiaru,

obmiarem przeprowadzonym zgodnie z zasadami podanymi w pkt. 4.4 niniejszego
rozdziatu ST.

e iloscig robot wykonanych od poczatku budowy.

Ksigga obmiaru robdt  (jesli wymagana) musi by¢ przedstawiona Inspektorowi do
sprawdzenia po wykonaniu robét, ale przed ich zakryciem.

Dokumenty laboratoryjne
Atesty materialdow, orzeczenia o jakosci materiatow, recepty robocze i wyniki badan
sporzadzone przez Wykonawce beda stanowi¢ zalgcznik do protokotu odbioru.

Pozostate dokumenty budowy:

e protokot przekazania placu budowy

harmonogram budowy,

umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,

protokoty odbioru robét,

protokoty z narad i ustalen,

dowody przekazania materialtbw 2z demontazu, dowody utylizacji materialow
z demontazu podlegajace utylizacji,

e korespondencja na budowie.

Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na budowie w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zagini¢cie ktoregokolwiek z dokumentow spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.
Dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inspektora i przedstawiane na zyczenie
Inwestora.




4.4. Obmiar robot

4.4.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Obmiar robot bedzie odzwierciedlat faktyczny zakres wykonywanych robét.
Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na trzy dni przed terminem obmiaru.
Wyniki obmiaru wpisywane beda do Ksiegi obmiaru robdt. Jakikolwiek btad lub przeoczenie
(opuszczenie) nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Biedne
dane zostang poprawione wg ustalen Inspektora dostarczonych Wykonawcy na pismie.
Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagang do umownych
ptatnosci.

4.4.2. Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary beda przeprowadzane przed ostatecznym odbiorem robdt, a takze w przypadku
wystepowania dluzszych przerw w robotach oraz w przypadku zmiany Wykonawcy.

4.4.3. Wykonywanie obmiaru robét

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia wykonywane beda w sposob

zrozumiaty 1 jednoznaczny.

Do pomiaru uzywane beda tylko sprawne narzedzia pomiarowe, posiadajace czytelng skale,

jednoznacznie okreslajacg wykonany pomiar.

Wykonany obmiar robot zawiera¢ bedzie:

e podstawe wyceny i opis robot,

e ilo$¢ przedmiarowa robot (z kosztorysu ofertowego),

e dat¢ obmiaru,

e miejsce obmiaru przez podanie: nr pomieszczenia, nr detalu, elementu, wykonanie szkicu
pomocniczego, obmiar robot z podaniem skladowych obmiaru w kolejnosci:
dhugos¢ x szerokos¢ x gltebokos¢ x wysokos¢ x 11os¢ = wynik obmiaru,

e ilos¢ robot wykonanych od poczatku budowy,

e dane osoby sporzadzajacej obmiaru.

4.5. Odbior robot

4.5.1. Rodzaje odbiorow
e odbior robot zanikajacych,
e odbior czeSciowy, elementéw robot,
e odbior koncowy, ostateczny,
e odbior pogwarancyjny.

4.5.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbioru robot dokonuje Inspektor.
Gotowos¢ danej czeSci robot zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
1 jednoczesnym powiadomieniem Inspektora. Odbidr przeprowadzony bedzie niezwlocznie,
nie pdzniej jednak, niz w ciaggu 3 dni od daty zgloszenia i powiadomieniem o tym takze
Inspektora.

4.5.3. Odbior czesciowy
Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci i jako$ci wykonanych czgsci robot.



Odbioru robdt dokonuje Inspektor.

Gotowo$¢ danej czgéci robot do odbioru zglasza Wykonawca z jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora. Odbior przeprowadzony bedzie niezwlocznie, nie pdzniej
jednak, niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia i powiadomienia o tym fakcie Inspektora.

4.5.4. Odbior ostateczny (koncowy)
Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci i1 warto$ci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru
ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce z bezzwlocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Inspektora.
Osiggniecie gotowosci do odbioru musi potwierdzi¢ Inspektor nadzoru inwestorskiego.
Wykonawca przekaze Inspektorowi nadzoru kompletny operat kolaudacyjny, zawierajacy
dokumenty zgodnie z wykazem zawartym w pkt. 4.5.6. W terminie siedmiu dni od daty
potwierdzenia gotowo$ci do odbioru Inwestor powiadomi pisemnie Wykonawce o dacie
rozpoczecia odbioru 1 sktadzie powotanej komisji kolaudacyjnej. Rozpoczgcie prac komisji
nastapi nie pdzniej niz przed uptywem terminu okreslonego w umowie. Komisja odbierajaca
roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow
badan i pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodnos$ci wykonania robot z PB, PN i ST. W toku
odbioru ostatecznego komisja zapozna si¢ z realizacjg robot, zwlaszcza w zakresie wykonania
robot uzupetniajacych i robot poprawkowych.
W przypadku niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robdt uzupetniajgcych
komisja przerwie swoje czynnosci 1 ustali nowy termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonanych robot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej PB lub ST z uwzglednieniem tolerancji
1 nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu 1 bezpieczenstwo 0sob 1 mienia,
komisja dokona potracen, oceniajagc pomniejszong warto$¢ wykonanych robdt w stosunku do
wymagan przyjetych w umowie.

4.5.5. Odbior pogwarancyjny
Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbior
pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglgednieniem
zasad odbioru ostatecznego.

4.5.6. Dokumenty odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robo6t jest protokot odbioru
ostatecznego sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Inwestora.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac operat kolaudacyjny
zawierajacy:

e Dziennik Budowy,

e obmiar robot (jesli wymagany),

e atesty jakosciowe wbudowanych materiatow,

dokumenty potwierdzajace legalizacj¢ wbudowanych urzadzen,

protokoty préb i badan,

protokoty odbioru robdt zanikajacych,

o$wiadczenia osob funkcyjnych na budowie wymagane Prawem Budowlanym,

inne dokumenty wymagane przez Inwestora.



W przypadku, gdy zdaniem komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin tego odbioru.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupehiajace beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Inwestora, wykonane 1 zgloszone pismem przez Wykonawce do
odbioru w terminie ustalonym przez komisje.

4.6. Podstawa platnosci

Podstawa ptatnosci jest ustalona cena ryczattowa dla uzyskania zamierzonego celu

inwestycyjnego. Cena ta jest ostateczna i wyklucza mozliwos¢ zadania dodatkowej zaptaty za

wykonanie robot.

Cena ryczattowa uwzglednia wszystkie czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej

wykonanie, okreslone w ST i1 PB.

Cena obejmuje:

e robocizng,

e  warto$¢ zuzytych materialdow wraz z kosztami ich zakupu,

e  wartos¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenia sprzetu na plac
budowy i z powrotem),

e montaz i demontaz na stanowisku pracy,

e koszty posrednie, w sklad ktorych wchodza: place personelu i kierownictwa zaktadu,
pracownikow nadzoru i laboratorium, wydatki dotyczace b h p, ustugi obce na rzecz
budowy, ubezpieczenia, koszty zarzadu przedsigbiorstwa Wykonawcy, koszty
eksploatacji zaplecza,

e zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu wydatkéw, ktore
moga wystapi¢ w czasie realizacji robot.

Podstawa do wystawienia faktury za wykonanie robot bedzie, potwierdzony przez Inspektora

Nadzoru, protokot czesciowego wykonania i odbioru rob6t ustalony w oparciu o procentowe

zaawansowanie robot dla poszczegdlnych elementow robot.



ROBOTY ROZBIORKOWE




1.  WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z rozbidrkg nawierzchni, obrzezy oraz budynku starych
toalet.

1.2.  Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowig wymagania dotyczace robot zwigzanych
z rozbiorka:
—  kraweznikow, obrzezy
— nawierzchni chodnikéw wraz z podbudowa
— elementow budynku z cegty, betonu

2. MATERIALY
Materiaty nie wystepuja.

3. SPRZET
Do wykonania robot zwigzanych z wykonaniem rob6t rozbiérkowych mozna wykorzystac¢
sprzet podany nizej:
— przecinaki,
— pita do cigcia kostki,
— miloty pneumatyczne,
— koparki,
— spycharki,
— samochody samowyladowcze,
— wibrator powierzchniowy

4. TRANSPORT
Material z rozbiorki mozna transportowaé¢ dowolnym s$rodkiem transportu, przy zachowaniu
dopuszczalnych obcigzen dla danej drogi.

5. WYKONANIE ROBOT

Roboty rozbiérkowe mozna wykona¢ mechanicznie lub r¢cznie w sposob okreslony

w SST lub przez Inspektora Nadzoru. Elementy, ktore posiadajg jakakolwiek warto$¢
materialng nalezy przekaza¢ do dyspozycji Zamawiajacego lub w uzgodnieniu z Inspektorem
Nadzoru zutylizowac. Przestrzen powstalg po rozebranych elementach nalezy wypetnic¢
gruntem zaggszczalnym, do poziomu otaczajacego terenu, a takze zageszcza¢ warstwami
zgodnie z wymaganiami. W miejscach gdzie zgodnie z dokumentacja projektowa beda
prowadzone wykopy (korytowanie) drogowe, nalezy wypetnié¢ przestrzen odpowiednimi
podbudowami, zgodnymi z dokumentacjg projektoewa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrola jakos$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletno$ci wykonanych robot
rozbidrkowych. Wypekienie wykopow zageszcza¢ warstwami zgodnie z wymaganiami.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowa robot rozbidrkowych sa:
— dla nawierzchni chodnikéw — m?
— dla krawgznikow, obrzezy, ogrodzen — mb



— elementéw murowych, betonowych — m?

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST 1 wymaganiami
Inspektora Nadzoru.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
Cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa danych robot.



Kod 45111200-0

Oznaczenie kodu wedtug Wspolnego Stownika Zamowien (CPV)

ROBOTY ZIEMNE




1.  WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot ziemnych i podbudéw realizowanych w obrebie placu budowy.

1.2.  Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maja zastosowanie przy wykonywaniu i odbiorze
nastepujacych robot:
—  wykopy

2. MATERIALY
Do wykonania wykopow materiaty nie wystepuja.

3. SPRZET
Roboty moga by¢ wykonywane recznie lub mechanicznie. Roboty ziemne mozna wykonywacé
przy uzyciu dowolnego sprzetu. Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt ziemnych
powinien wykazac¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu do:
—odspajania i wydobywania gruntow (narzedzia mechaniczne, mtoty pneumatyczne, zrywarki,
koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
—jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntéw (spycharki, zgarniarki, rowniarki,
itp.),
— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe itp.),

4. TRANSPORT

Materialty moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu. Nalezy je umiesci¢
rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej 1 zabezpieczy¢ przed spadaniem lub
przesuwaniem. Wybor S$rodkow transportowych oraz metod transportu powinien by¢
dostosowany do kategorii gruntu (materiatu), jego objetosci, technologii odspajania
i zatadunku oraz odlegtosci transportu. Wydajnos¢ srodkow transportowych powinna by¢
ponadto dostosowana do wydajnos$ci sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu
(materiatu). Zwigkszenie odleglosci transportu ponad warto$ci zatwierdzone nie moze byc¢
podstawag roszczen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile
zwigkszone odlegtosci nie zostaly wcze$niej zaakceptowane na piSmie przez Inspektora
nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT

Przed przystapieniem do wykonywania wykopow nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ rzednych terenu
z danymi podanymi w projekcie. W tym celu nalezy wykona¢ kontrolny pomiar sytuacyjno-
wysokosciowy. W trakcie realizacji wykopoéw konieczne jest kontrolowanie warunkow
gruntowych.

Tolerancje wykonywania wykopow

Dopuszczalne odchytki w wykonywaniu wykopdéw wynosza 10 cm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie i kontrola w czasie wykonywania robot oraz po ich zakonczeniu powinny
obejmowac:
-zgodnos$¢ wykonania robot z dokumentacja,



- prawidlowo$¢ wytyczenia robot w terenie,
- przygotowanie terenu,

-rodzaj 1 stan gruntu w podtozu,

- wymiary wykopow,

- zabezpieczenie wykopow.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiarowymi s3:
Wykopy — [m’]

8.  ODBIOR ROBOT
Wszystkie roboty objete specyfikacja podlegaja zasadom odbioru rob6t zanikajacych.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstaw platnosci podano w ST ,,Wymagania Ogolne”.

Wykopy — placi si¢ za m® gruntu w stanie rodzimym.

Cena obejmuje:

-wyznaczenie zarysu wykopu,

- odspojenie gruntu ze ztozeniem na odktad lub zaladowaniem na samochody 1 odwiezieniem;
Wykonawca porozumie si¢ z Inwestorem i wspdlnie ustalg miejsce odwozu mas ziemnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.
. PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.
. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow.
. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci bierne;.
. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.
. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania
przy odbiorze.

AN AW —

Inne dokumenty

[1] Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (Dz. U. z 2002 r. Nr 106 poz. 1126)
z p6zniejszymi zmianami (ostatnia zmiana z 2003 r. Dz. U. Nr 80 poz. 718).

[2] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbiorki tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108 poz. 953).

[3] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych (Dz. U. z 2003 r. Nr 48 poz. 401).



ROBOTY ZIEMNE
ZDJECIE WARSTWY HUMUSU I DARNI




1.  WSTEP

1.1.  Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt ziemnych zw. ze zdjgciem warstwy humusu i darniowaniem.

1.2.  Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie przy wykonywaniu i odbiorze
nastepujacych robot:
— zdjecie warstwy humusu

2. MATERIALY
Do wykonania wykopow materiaty nie wystepuja.

3. SPRZET
Roboty majg by¢ wykonywane rgcznie lub mechanicznie. Roboty ziemne mozna wykonywac
przy uzyciu dowolnego sprzetu. Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt ziemnych
powinien wykazac¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu do:
— odspajania i wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne,
zrywarki, koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
—jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, zgarniarki, rowniarki,
itp.),
— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociagi itp.),
- sprzetu zageszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).
Do wykonania robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy darniny nadajacej si¢ do powtornego
uzycia, nalezy stosowac:
—noze do cigcia darniny,
—topaty i szpadle

4. TRANSPORT
Humus nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem roéwniarek lub spycharek albo przewozic¢
transportem samochodowym. Wybor §rodka transportu zalezy od odlegtos$ci, warunkow
lokalnych i przeznaczenia humusu.
Darning nalezy przewozi¢ transportem samochodowym. W przypadku darniny przeznaczone;j
do powtérnego zastosowania, powinna ona by¢ transportowana w sposéb nie powodujacy
uszkodzen.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonywania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST ,,Wymagania ogo6lne”.
Teren pod utozenie kostki 1 montaz urzadzen, wskazanych w dokumentacji projektowe;j
powinien by¢ oczyszczony z humusu i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu
Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia przy
umacnianiu skarp, zaktadaniu trawnikéw, sadzeniu drzew i1 krzewéw oraz do innych
czynnosci okreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu
powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniami Inspektora.
Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem rdéwniarek lub spycharek.



W  wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajagce dla
prawidlowego wykonania robot, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczefstwa
robdt (zmienna grubo$¢ warstwy humusu, sgsiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowac
reczne wykonanie robot, jako uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni calego pasa robot ziemnych oraz w innych
miejscach okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inspektora.
Grubos$¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od glebokosci jego zalegania, wysokosci
nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami
dokumentacji projektowej, SST lub wskazana przez Inspektora, wedlug faktycznego stanu
wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe do rozliczenia czynnosci
zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy sktadowaé w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu
powinny by¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byl zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowac¢ humusu
w czasie intensywnych opadéw 1 bezposrednio po nich, aby unikng¢ zanieczyszczenia gling
lub innym gruntem nieorganicznym.

5.3. Darniowanie
Darning nie nadajaca si¢ do powtdrnego wykorzystania nalezy usungé mechanicznie,
z zastosowaniem rowniarek lub spycharek i przewiez¢ na miejsce wskazane w SST lub przez
Inzyniera.

6.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST ,,Wymagania ogolne”

6.2. Kontrola usuni¢cia humusu lub/i darniny
Sprawdzenie jako$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletno$ci usuni¢cia humusu lub/i
darniny, zgodnej z dokumentacjg techniczna.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiarowymi s3:

zdjecie warstwy humusu lub/i darniny — m? (metr kwadratowy)

8.  ODBIOR ROBOT
Wszystkie roboty objete specyfikacja podlegaja zasadom odbioru podanym w ST
»Wymagania Ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w ST ,,Wymagania Ogodlne”.

Cena obejmuje:

Cena 1 m? wykonania robét obejmuje:

— zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy lub odwiezieniem na odktad,

— zdj¢cie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowaniem jej w regularnych pryzmach.



ROBOTY ZIEMNE
PODBUDOWY Z KRUSZYW




1.  WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t ziemnych zw. z wykonaniem podbudowy z kruszyw.

1.2.  Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie przy wykonywaniu i odbiorze
nastepujacych robot:
— wykonanie podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie
— wykonanie podbudowy z piasku
— wykonanie podsypki cementowo-piaskowej
Podbudowy wykonuje si¢ zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji projektowe;.

1.3  OkreSlenia podstawowe
Stabilizacja mechaniczna — proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszczeniu
w optymalnej wilgotno$ci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu.

2. MATERIALY
Nalezy zastosowa¢ rodzaj kruszyw podany w dokumentacji projektowej. Kruszywa powinny
spelnia¢ wymagania okres§lone wg norm. Przy zageszczaniu nalezy utrzymaé odpowiednia
wilgotno$¢ podtoza. W kruszywa nalezy si¢ zaopatrzy¢ w firmach o profilu drogowym
posiadajacym laboratoria.

3. SPRZET
Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:
— mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujgce wode.
Mieszarki powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalne;.

— rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

— walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zaggszczania.

W miejscach trudno dostgpnych powinny by¢ stosowane zaggszczarki plytowe, ubijaki
mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT
Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem
1 zawilgoceniem. Transport pozostalych materiatéw powinien =~ odbywa¢  si¢  zgodnie
z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogolne zasady wykonywania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST ,,Wymagania og6lne”.
Podbudowa powinna by¢ utozona na podlozu zapewniajagcym nieprzenikanie drobnych czastek
gruntu do podbudowy. Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztaltowania podbudowy powinny
by¢ wczesniej przygotowane. Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w rzedach
rownolegtych do osi drogi, lub w inny sposdb zaakceptowany przez Inspektora.
Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagnig¢cie sznurkéw lub linek do



wytyczenia robot w odstepach nie wiekszych niz co 10 m.

Mieszanke kruszywa o $ciSle okreslonym wuziarnieniu i1 wilgotno$ci optymalnej nalezy
wytwarza¢ w mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na
konieczno$¢ zapewnienia jednorodno$ci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez
mieszanie poszczeg6dlnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od
razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob, aby nie ulegla rozsegregowaniu
1 wysychaniu.

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby
jej ostateczna grubo$¢ po zageszczeniu byla réwna grubosci projektowanej. Grubosé
pojedynczo ukladanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zaggszczeniu. Warstwa
podbudowy powinna by¢ roztozona w sposob zapewniajacy osiggni¢cie wymaganych spadkow
1 rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sktada si¢ z wigcej niz jednej warstwy
kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana 1  zagegszczona
z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysoko$ciowych. Rozpoczecie budowy
kazdej nastepnej warstwy moze nastgpi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inspektora.
Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiada¢ wilgotno$ci
optymalnej, okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II). Materiat
nadmiernie nawilgocony, powinien zostaé osuszony przez mieszanie
1 napowietrzanie. Jezeli wilgotno§¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej
warto$ci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okre§long iloscia wody 1 réwnomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalne;j
o 10% jej warto$ci, mieszankg¢ nalezy osuszy¢.

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana
w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgoda Inspektora, gotowa
podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia
podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego
utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.

6.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST ,,Wymagania ogolne”

6.2. Kontrola wykonania podbudowy
Przed przystagpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robdt 1 przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi w celu
akceptacji materialow. Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywac si¢ az do osiagnigcia
wymaganego wskaznika zageszczenia.
Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedlug BN-77/8931-12. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzglgedu na gruboziarniste kruszywo, kontrole
zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych, wg BN-64/8931- 02 1 nie
rzadziej niz raz na 5000 m?, lub wedtug zalecen Inspektora.
Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uznaé za prawidlowe, gdy
stosunek wtornego modutu £2 do pierwotnego modutu odksztalcenia E1 jest nie wiekszy od 2,2
dla kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy. Szeroko$¢ podbudowy nie moze r6zni¢ si¢ od
szerokos$ci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm.
Jezeli no$no$¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie
roboty niezbedne do zapewnienia wymaganej no$nosci, zalecone przez Inspektora. Koszty tych
dodatkowych robot poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie no$nosci
podbudowy wynikto z niewlasciwego wykonania robot przez Wykonawce podbudowy.



7.  OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiarowymi sa: m? (metr kwadratowy)

8.  ODBIOR ROBOT
Wszystkie roboty objete specyfikacja podlegaja zasadom odbioru podanym w ST ,,Wymagania
Ogolne”.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w ST ,,Wymagania Ogodlne”.



Kod 45233260-9

Oznaczenie kodu wedhug Wspdlnego Stownika Zamédwien (CPV)

OBRZEZA




1.  WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i1 odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem obrzeza betonowego o wymiarach 6x20
cm na podsypce cementowo-piaskowej i kraweznikow z granitu 8x30 cm na podsypce
cementowo-piaskowe;.

1.2.  Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowiag wymagania dotyczace robot zwigzanych
z wykonaniem obrzezy i1 kraweznikow na fawie betonowe;.
Asortyment i zakres robot zostal okreslony w przedmiarze.

2. MATERIALY
—  obrzeza betonowe 6x20 cm,
—  krawezniki granitowe 8x30 cm,
—  piasek,
— cement,
— woda,
— materialy do wykonania tawy pod krawezniki i obrzeza.

3. SPRZET
Do wykonania robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni moze by¢ wykorzystany sprzet
podany nizej:
— miotki o masie do 5 kg,
— przecinaki,
— pita do ciecia kostki,
— samochody samowytadowcze,
— wibrator powierzchniowy,
— ubijaki reczne lub mechaniczne.

4. TRANSPORT
Betonowe obrzeza chodnikowe 1 granitowe krawezniki moga by¢ przewozone dowolnymi
srodkami transportu
Krawezniki betonowe moga by¢ przewozone po osiggnieciu przez beton wytrzymatosci
minimum 0,7 wytrzymatosci projektowane;.
Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ 1 uszkodzeniami w czasie
transportu.
Transport cementu powinien si¢ odbywa¢ w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.
Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych
je przed zanieczyszczeniem i1 zmieszaniem z innymi materiatlami. Podczas transportu
kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed
rozpyleniem

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Podloze
Obrzeza 1 krawezniki wykona¢ na podtozu z podsypki cementowo-piaskowej w uprzednio
wykonanym  korycie. Wykonane koryto powinno by¢ wyprofilowane zgodnie
z projektowanymi spadkami podtuznymi. Grunt w poditozu koryta nalezy odpowiednio
zagesci€¢. Stopien zageszczenia nie powinien by¢ mniejszy od 0,97 zgodnie



z BN-77/8931-12 ,,Drogi samochodowe oznaczone wskaznikiem zaggszczenia gruntu”.
Dopuszczalne odchylenia w giebokosci wykonanego koryta wynoszg +/ - lem. Dopuszczalne
odchylenia od projektowanej niwelety obrzeza nie powinny przekracza¢ 0,5%. Na podsypke
nalezy stosowa¢ piasek gruby, odpowiadajacy wymaganiom PN-B- 06712 [3]. Grubo$¢
podsypki po zageszczeniu powinna zawiera¢ si¢ w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka powinna
by¢ zwilzona woda, zaggszczona 1 wyprofilowana.

Wypehienie spoin miedzy ustawionymi obrzezami nalezy wykona¢ z zaprawy cementowo-
piaskowej przy uzyciu 300 kg cementu na 1 m3 piasku. Szeroko$¢ spoin nie powinna
przekracza¢ 0,8cm.

6.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystagpieniem do robdt, Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producent obrzezy i
kraweznikéw posiada atest wyrobu. Niezaleznie od posiadanego atestu, Wykonawca powinien
zadac¢ od producenta wynikow biezacych badan wyrobu na $ciskanie.
Obrzeza betonowe powinny odpowiada¢ wymaganiom BN-80/6775-03.

6.2. Badania w czasie robot
— sprawdzenie geometrii wytyczonej linii wykonania obrzeza,
— sprawdzenie prawidtowosci wykonania wykopu,
— kontrola ustawienia obrzezy i krawgznikow,
— sprawdzenie prawidlowo$ci wypetnienia spoin,

7.  OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarow3g jest mb (metr biezacy) wykonanego obrzeza i krawgznika.

8.  ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST 1 wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedlug
pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI
Cena wykonania 1mb obrzeza betonowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— przygotowanie podtoza (ewentualnie podbudowy),
— dostarczenie materiatow,
— wykonanie tawy betonowej z oporem,
— wykonanie podsypki,
— utozenie obrzezy betonowych,
— wypetnienie spoin,
— przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy:

1. PN-B-04111 Materialy kamienne. Oznaczenie $cieralnosci na tarczy Boehmego
2. PN-B-06250 Beton zwykly

3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego

4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena



N

zgodnosci

PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betondw i zapraw

BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,
parkingdw i torowisk tramwajowych. Krawe¢zniki i obrzeza

BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata.



Kod 45233260-9

Oznaczenie kodu wedhug Wspdlnego Stownika Zamédwien (CPV)

NAWIERZCHNIE




1.  WSTEP

1.1.  Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z brukowej kostki
betonowej o gr. 6 cm, kostki granitowej i cegly klinkierowej

1.2.  Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowig wymagania dotyczace robot zwigzanych
z wykonaniem nawierzchni:
—  z kostki betonowej brukowej,
— z kostki granitowej,
— z cegly klinkierowej uktadanej na ptask.
Asortyment i zakres robot zostal okreslony w przedmiarze.

2. MATERIALY
—  kostka betonowa gr. 6 cm,
—  kostka granitowa 6/6/6 cm,
— cegta klinkierowa gr. 5,2 cm
— tluczen kamienny,
—  piasek,
— cement.

3. SPRZET
Do wykonania robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni moze by¢ wykorzystany sprzet
podany nizej:
— miotki o masie do 5 kg,
— przecinaki,
— pita do ciecia kostki
— samochody samowyladowcze,
— wibrator powierzchniowy
— walec statyczny samojezdny
— spycharka ggsienicowa

4. TRANSPORT
Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uktadane sa warstwowo na palecie. Po
uzyskaniu wytrzymatosci betonu min. 0,7 wytrzymatos$ci projektowanej, kostki przewozone sg
na stanowisko, gdzie specjalne urzadzenie pakuje je w foli¢ i spina tasma stalowa, co
gwarantuje transport samochodami w nienaruszonym stanie. Kostki betonowe mozna réwniez
przewozi¢ samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Podloze
Podtoze pod utozenie nawierzchni z betonowych kostek brukowych moze stanowi¢ grunt
piaszczysty - rodzimy lub nasypowy o WP > 35 [7]. Jezeli dokumentacja projektowa nie
stanowi inaczej, to nawierzchni¢ z kostki brukowej przeznaczong dla ruchu pieszego,
rowerowego lub niewielkiego ruchu samochodowego, mozna wykonywac¢ bezposrednio na
podtozu z gruntu piaszczystego w uprzednio wykonanym korycie. Grunt podtoza powinien by¢
jednolity, przepuszczalny 1 zabezpieczony przed skutkami przemarzania.



5.2. Podbudowa
Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania pod utozenie nawierzchni z kostki brukowej
powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowa.
— grunt ulepszony pospotka, odpadami kamiennymi, zuzlem wielkopiecowym, spoiwem itp.,
— kruszywo naturalne lub tamane, stabilizowane mechanicznie,

5.3. Podsypka
Na podsypke nalezy stosowac piasek gruby, odpowiadajacy wymaganiom PN-B- 06712 [3].
Grubos¢ podsypki po zaggszczeniu powinna zawiera€ si¢ w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka
powinna by¢ zwilzona woda, zageszczona i wyprofilowana.

5.4. Ukladanie nawierzchni

Z uwagi na réznorodnos¢ ksztattow 1 kolorow produkowanych kostek, mozliwe jest utozenie
dowolnego wzoru - wczesniej ustalonego w dokumentacji projektowej i zaakceptowanego
przez Inspektora Nadzoru.

Kostke uktada si¢ na podsypce lub podiozu piaszczystym w taki sposob, aby szczeliny migdzy
kostkami wynosity od 2 do 3 mm. Kostke nalezy uktada¢ ok. 1,5 cm wyzej od projektowane;j
niwelety nawierzchni, gdyz w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega zageszczeniu. Po
utozeniu kostki, szczeliny nalezy wypelni¢ piaskiem, a nastgpnie zamie$¢ powierzchni¢ z
utozonych  kostek  przy  uzyciu  szczotek  rgcznych  lub  mechanicznych
1 przystapi¢ do ubijania nawierzchni. Do ubijania ulozonej nawierzchni z kostek brukowych
stosuje si¢ wibratory plytowe z ostong z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed
uszkodzeniem 1 zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni
ubijanej w kierunku $rodka 1 jednocze$nie w kierunku poprzecznym ksztaltek. Do zageszczania
nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywa¢ walca. Po ubiciu nawierzchni
nalezy uzupehi¢ szczeliny piaskiem i1 zamie$¢ nawierzchni¢. Nawierzchnia z wypelieniem
spoin piaskiem nie wymaga pielegnacji - moze by¢ zaraz oddana do ruchu.

6.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystagpieniem do robdt, Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producent kostek
brukowych posiada atest wyrobu. Niezaleznie od posiadanego atestu, Wykonawca powinien
zadac¢ od producenta wynikow biezacych badan wyrobu na $ciskanie. Zaleca si¢, aby do badania
wytrzymalo$ci na $ciskanie pobiera¢ 6 probek (kostek) dziennie (przy produkcji dziennej ok.
600 m? powierzchni kostek utozonych w nawierzchni).

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Sprawdzenie podloza i podbudowy
Sprawdzenie podtoza i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgodnosci z dokumentacja
projektowa 1 odpowiednimi SST.

6.2.2. Sprawdzenie podsypki
Sprawdzenie podsypki w =zakresie grubosci 1 wymaganych spadkow poprzecznych
i podtuznych polega na stwierdzeniu zgodno$ci z dokumentacja projektows.

6.2.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni
Sprawdzenie prawidtlowosci wykonania nawierzchni polega na stwierdzeniu zgodnosci
wykonania z dokumentacjg projektowa:

— pomierzenie szeroko$ci spoin,

— sprawdzenie prawidtowos$ci ubijania (wibrowania),



— sprawdzenie prawidtowos$ci wypetnienia spoin,
— sprawdzenie, czy przyjety desen (wzor) 1 kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.4.1. Nieréwnosci podtuzne
Nieréwnosci podluzne nawierzchni mierzone lata lub planografem zgodnie z normga
BN-68/8931-04 [8] nie powinny przekracza¢ 0,8 cm.

6.4.2. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja
+0,5%.

6.4.3. Niweleta nawierzchni
Roéznice pomigdzy rzednymi wykonanej nawierzchni i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ = 1 cm.

6.4.4. Szerokos$¢ nawierzchni
Szeroko$¢ nawierzchni nie moze r6znic¢ si¢ od szerokos$ci projektowanej o wigcej niz + 5 cm.

6.4.5. Grubos¢ podsypki
Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci podsypki nie powinny przekraczac
+ 1,0 cm.

6.5. Czestotliwos$¢ pomiarow
Czestotliwos¢ pomiarow dla cech geometrycznych nawierzchni z kostki brukowe;,
wymienionych w pkt 6.4 powinna by¢ dostosowana do powierzchni wykonanych robét.
Zaleca si¢, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych w pkt 6.4 byly przeprowadzone
nie rzadziej niz 2 razy na 100 m? nawierzchni i w punktach charakterystycznych dla niwelety
lub przekroju poprzecznego oraz wszegdzie tam, gdzie poleci Inspektor Nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowsg jest m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni.

8.  ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedlug
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.1.  Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— przygotowanie podioza,
— wykonanie podbudowy,
— wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
Cena wykonania 1 m? nawierzchni obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— przygotowanie podioza (ewentualnie podbudowy),
— dostarczenie materialow,



— wykonanie podsypki,

— ulozenie 1 ubicie kostki,

— wypetnienie spoin,

— przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy:

1. PN-B-04111 Materialy kamienne. Oznaczenie $cieralno$ci na tarczy Boehmego

2. PN-B-06250 Beton zwykly

3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego

4 PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena
zgodnosci

5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw

6. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,
parkingdw i torowisk tramwajowych. Krawe¢zniki i obrzeza

7.  BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

8. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnos$ci nawierzchni planografem i lata.
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Oznaczenie kodu wedhug Wspdlnego Stownika Zamédwien (CPV)

KSZTALTOWANIE TERENOW
ZIELONYCH




1.  WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z zatozeniem 1 pielggnacja zieleni.

1.2.  Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowiag wymagania dotyczace robot zwigzanych
z zatozeniem 1 pielegnacjg zieleni, w ktorych sktad wchodza:
- prace porzadkowe — przygotowawcze,
- sadzenie 1 sianie materialu ro§linnego,
- pielegnacja gwarancyjna.

Asortyment i zakres robot zostat okre§lony w przedmiarze oraz dokumentacji projektowe;j

1.3. Okreslenia podstawowe
Bryta korzeniowa — uformowana przez szkotkowanie bryta ziemi z przerastajgcymi ja
korzeniami ros$liny.
Humusowanie — zesp6t czynno$ci przygotowujacych powierzchni¢ gruntu do obudowy
ro§linnej, obejmujacy  dogeszczanie  gruntu, rowkowanie, naniesienie  ziemi
urodzajnej/kompostowej z jej grabieniem (bronowaniem) i dogeszczeniem.
Materiatl roslinny — sadzonki drzew, krzewow i roslin okrywowych oraz darn.
Ziemia urodzajna (humus) — ziemia posiadajagca wilasciwosci zapewniajace roslinom
prawidlowy rozwoj, zawierajaca przynajmniej 2% cze$ci organicznych.
Pozostale okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi
normami.

1.4. Ogodlne wymagania dotyczace robot.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$c
z dokumentacja projektowa, ST.

2. MATERIALY
2.1. Ziemia urodzajna
Ziemia urodzajna, w zaleznosci od miejsca pozyskania, powinna posiada¢ nastgpujace cechy:
nie moze by¢ zagruzowana, przerosnicta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona
chemicznie; powinna by¢ wilgotna, pozbawiona kamieni wigkszych niz 30 mm i wolna od
zanieczyszczen obcych: chwastow, gruzu, resztek, nie roztozonych czesci roslin, tj. galezi
1 grubszych korzeni, roztogéw perzu.
Podstawowe parametry fizyko-chemiczne ziemi zyznej:
- kwasows$¢ pH > 5,5,
- zawartos$¢ prochnicy > 5%,
- zawartos¢ azotu >0,2 %,
- zawarto$¢ fosforu (P20s) > 20mg/m?,
- zawarto$¢ potasu (K20) > 30 mg/m?,
- struktura gruzetkowata,
- sktad granulometryczny:
frakcja ilasta (d<0,002mm) 12-18%,
frakcja pylasta (0,002-0,05mm) 20-30%,
frakcja piaszczysta (0,05-2,0mm 45-70%.



W przypadkach watpliwych Inspektor moze zleci¢ wykonanie badan w celu stwierdzania, ze
ziemia urodzajna odpowiada powyzszym kryteriom.

2.2. Ziemia kompostowa
Ziemia kompostowa stanowi odpowiednig mieszanke mineralno-organiczng przeznaczong do
wzbogacania gleby.
Do nawozenia gleby moga by¢ stosowane komposty, powstajace w wyniku rozktadu réznych
odpadkow roslinnych i1 zwierzgcych (np. torfu, fekaliow, kory drzewnej, chwastow, plewow),
przy kompostowaniu ich na otwartym powietrzu w pryzmach, w sposéb i w warunkach
zapewniajacych utrzymanie wymaganych cech i wskaznikéw jakosci kompostu.

Kompost fekaliowo-torfowy - wyrdb uzyskuje si¢ przez kompostowanie torfu z fekaliami i
sciekami bytowymi z osadnikéw, z osiedli mieszkaniowych.

Kompost fekalowo-torfowy powinien odpowiada¢ wymaganiom BN-73/0522-01, a torf uzyty
jako komponent do wyrobu kompostu — PN-G-98011.

Kompost z kory drzewnej - wyrob uzyskuje si¢ przez kompostowanie kory zmieszanej z
mocznikiem 1 osadami z oczyszczalni $ciekéw pocelulozowych, przez okres okoto 3-ch
miesigcy. Kompost z kory sosnowej moze by¢ stosowany jako nawdz organiczny przy
przygotowaniu gleby pod zielen w okresie jesieni, przez zmieszanie kompostu z gleba.

2.3. Nawozy mineralne
Nawozy wielosktadnikowe powinny by¢ w opakowaniu, z podanym skladem chemicznym.
Nawozy nalezy zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem 1 zbryleniem w czasie transportu
1 przechowywania. Nalezy zastosowa¢ nawozy wielosktadnikowe dostosowane do wymagan
danych gatunkow roslin.

2.4. Nasiona traw
Nasiona traw najczesciej wystepuja w postaci gotowych mieszanek z nasion roznych
gatunkow. Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy,
klasg¢, numer normy wedtug ktorej zostala wyprodukowana, zdolnos$¢ kietkowania.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako§¢ wykonywanych robdt. Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie
gwarantowa¢ przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreSlonymi w dokumentacji
projektowej w terminie przewidzianym kontraktem. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Zaleca si¢, aby Wykonawca przystepujacy do wykonania zieleni wykazat si¢ mozliwosciag
korzystania z nastepujacego sprzetu:
- ciggnika, samochodu samowyladowczego z przyczepa,, spycharki,
- glebogryzarki, ptugu, kultywatora, bron lub innych sprzetéw do uprawy gleby,
- roéwniarki, ubijakow lub ptyt ubijajacych;

a ponadto do pielegnacji roslinno$ci:
- siewnika, pily motorowej tancuchowej, sekatoréw, polewaczki, opryskiwacza, kosiarki
mechanicznej, nozyc elektrycznych badz spalinowych.



4. TRANSPORT
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktére nie
wplyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwos$ci przewozonych materiatow.
Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia drog
publicznych spowodowane ztym zabezpieczeniem materiatow uzytych w obrebie realizacji
zadania.

Wykonawca wlasnym staraniem dostarczy materiat ro§linny na miejsce sadzenia. Transport
materiatow moze by¢ dowolny pod warunkiem, ze nie uszkodzi, ani tez nie pogorszy jakosci
transportowanych materialow. W czasie przewozu materiat sadzeniowy musi by¢ odpowiednio
zabezpieczony przed uszkodzeniami bryly korzeniowej i pgddéw oraz przed wysychaniem. Nie
przewiduje si¢ mozliwosci przechowywania ro$lin na placu budowy dluzej niz 2 dni.
Przechowywane rosliny powinny znajdowac si¢ w miejscu zacienionym 1 mie¢ stale wilgotna
bryte korzeniowa.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg oraz za jakos$¢
zastosowanych materialow 1 wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami ST. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie
w planie i wyznaczenie wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami okre§lonymi w
dokumentacji projektowej 1 ST. Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez
Wykonawce w wytyczeniu 1 wyznaczaniu robot zostang, jesli wymagac tego bedzie Inspektor;
poprawiane przez Wykonawce- na wilasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot przez
Inspektora nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadnos¢. Decyzje
Inspektora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw robot beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentacji projektowej i w ST.

5.1.  Oczyszczenie terenu z zanieczyszczen
Z powierzchni warstwy ziemi nalezy usuna¢ zanieczyszczenia znajdujgce si¢ w warstwie ziemi
urodzajnej, tj. np. kamienie, perz, galezie oraz inne materiaty roslinne jak réwniez pozostatosci
1 resztki budowlane. Zanieczyszczenia, wstepnie gromadzone w pryzmy na terenie, nalezy
wywiez¢ poza teren inwestycji.

5.2. Zakladanie trawnika
Przed siewem nasion trawy ziemie nalezy watowac watem gtadkim, a potem watem z
kolczatka lub zagrabi¢. Siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne.
Na terenie ptaskim nasiona traw wysiewane sa w ilosci od 1 do 4 kg na 100 m2, chyba ze
SST przewiduje inaczej,
Na skarpach nasiona traw wysiewane sg w ilosci 4 kg na 100 m2, chyba ze SST przewiduje
inaczej,
Przykrycie nasion — przez przemieszanie z ziemig grabiami lub watem z kolczatka. Po
wysiewie nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim watem w celu ostatecznego
wyréwnania i stworzenia dobrych warunkéw dla podsigkania wody.

5.3. Pielegnacja trawnikow
- w pierwszym okresie po zatozeniu trawnika nalezy stosowac obfite podlewanie, potem nalezy
zrasza¢ teren systematycznie, cze¢stotliwos¢ 1 ilo$¢ zraszan wuzalezniona bedzie od
indywidualnych warunkow pogodowych, zwykle dzienne potrzeby wodne trawnika wynosza 3
1/m?, podlewanie wykonujemy w odstepach tygodniowych, niedopuszczalne jest dlugotrwate
przesuszenie podioza,



- nastepne koszenia powinny si¢ odbywac w takich odstepach czasu, aby wysokos$¢ trawy przed
kolejnym koszeniem nie przekraczata wysokosci 10 do 12 cm,

- ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikéw powinno by¢ wykonane z 1-miesi¢cznym
wyprzedzeniem spodziewanego nastania mrozow (dla warunkéw klimatycznych Polski
przyjmuje si¢ pierwszg potowg pazdziernika),

- koszenia trawnikow w calym okresie pielggnacji powinny si¢ odbywaé czgsto
1 w regularnych odstepach czasu, przy czym czestos¢ koszenia 1 wysoko$¢ cigcia, nalezy
uzaleznia¢ od gatunku wysianej trawy (minimum 10 razy w ciaggu sezonu),

- chwasty trwale w pierwszym okresie nalezy usuwaé re¢cznie; $rodki chwastobdjcze
o selektywnym dzialaniu nalezy stosowaé nie wczesniej niz 6 miesiecy od zatozenia trawnika
przy zachowaniu duzej ostroznosci,

- podczas koszenia $cigte zdzbta nalezy zbiera¢ do koszy w celu ograniczenia rozwoju filcu,

- trawnik nawozimy dwu- lub trzykrotnie w ciggu roku, w okresie wczesno wiosennym
stosujemy saletre amonowa 15,5% N w dawce 16 g/m® lub inny nawoz azotowy, zabieg
powtarzamy w czerwcu, jesieniom, co drugi rok stosujemy nawozenie wielosktadnikowe, np.
superfosfat granulowany 18% P w dawce 28 g/m? i siarczan potasu 44,8% K w dawce 16 g/m?,
dopuszcza si¢ zastosowanie jednego nawozenia W sezonie wegetacyjnym nawozem
o przedtuzonym dziataniu do 6 miesigcy,

- co kilka lat stosowac okresowe zabiegi pielegnacyjne takie jak aeracja 1 wertykulacja.

6.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg jako$ci robdt i stosowanych materiatow.
Kontrola jakosci polega na sprawdzeniu:
- jakos$ci materiatlu roslinnego, jego zgodnosci z projektem i ST,
- opakowania, przechowywania i transportu materiatu roslinnego,
- wlasciwego utozenia trawnikow,
- podlania darni po posadzeniu.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowg jest:
— dla trawnika — [m?],
— dla ro$lin — [szt.]

8.  ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedlug
pkt 6 daty wyniki pozytywne.
W przypadku stwierdzenia w czasie odbioru robot i wad i nieprawidtowosci wykonawczych
Zamawiajacy ustali zakres wykonania robot poprawkowych lub poleci wymiang wadliwie
zrealizowanych robot.
Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wiasny koszt w terminie ustalonym przez
Zamawiajacego .

9.  PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce dla danej pozycji
kosztorysu.



MALA ARCHITEKTURA
TOALETA




1.  WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robot zwigzanych z dostawa 1 montazem toalety publicznej oraz
elementow matej architektury.

1.2.  Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowig wymagania dotyczace robot zwigzanych
z dostawa 1 montazem toalety publicznej oraz elementdw malej architektury, w ktorych sktad
wchodza:
— toaleta publiczna dwustanowiskowa (1 kpl.),
— napis przestrzenny z liter ze stali kortenowskiej wraz z pod§wietleniem (1 kpl.),
— tawka parkowa z desek mahoniowych (2 szt.),
— gablota zewngtrzna dwustronna (2 szt.),
— kosz na odpady state (2 szt.),
— porgcz stalowa (1 kpl.),
Asortyment i zakres robot zostat okre§lony w przedmiarze oraz dokumentacji projektowe;j

1.3. Ogodlne wymagania dotyczace robot.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$c
z dokumentacja projektowa, ST.

2. MATERIALY

2.1. Toaleta publiczna dwustanowiskowa
Warunki techniczne jakie musi spetniaé toaleta:
* przeznaczenie toalety:
- pomieszczenie publiczne toalety przystosowane dla 0os6b niepelnosprawnych, poruszajacych
si¢ na wozkach inwalidzkich,
- pomieszczenie publiczne dla kobiet i m¢zczyzn,
- pomieszczenia techniczno-serwisowego z zabezpieczonym oddzielnym wejsciem
zewnetrznym dostepnego dla obstugi serwisujacej ( nie dopuszcza si¢ dostepu do urzadzen od
strony pomieszczenia publicznego )
Wymiary obiektu:
- dlugos¢ - 3,30 m;
- szeroko$¢ - 2,14 m;
- wysokos¢ - 2,82 m;
- wysoko$¢ pomieszczen wewngtrznych - 2,50 m.
* Elewacja zewnetrzna wykonana z ptyt granitowych polerowanych lub gresowych gr 1 cm
przyklejonych bezposrednio na odlew modutu betonowokompozytowego bez stosowania ptyt
warstwowych, elewacja odporna na rysowanie/zadrapania/grafity. Kolor $§cian do uzgodnienie
Z inwestorem.
» Uzyte materialy powinny by¢ trwale, odporne na dlugoletnig eksploatacj¢ i zmienne
warunki pogodowe oraz odporne na akty wandalizmu,
* Jednoskrzydtowe drzwi wejsciowe do pom. publicznych wykonane ze wzmocnionej wysoko
gatunkowej stali nierdzewne;j ( struktura stali ,,skéra” — nie dopuszcza si¢ gladkiej stali ) z
pneumatycznym samozamykaczem umieszczonym wewnatrz konstrukcji drzwi ( nie
dopuszcza si¢ stosowania samozamykaczy na zewnatrz drzwi) , usytuowane na dtuzszym
boku toalety:
- Szerokos¢ drzwi 90 cm w $wietle do pom. publicznego



przystosowanego dla os. niepetnosprawnych.

- Szerokos$¢ drzwi 80 cm w $§wietle do pom. publicznego dla kobiet i m¢zczyzn.

Drzwi wyposazone w automatyke dla funkcji:

- praca automatyczna, wylaczone; bezplatne korzystanie; reset; stale otwarte (serwis),

- otwieranie od zewnatrz po wrzuceniu odpowiedniej kwoty;

- otwieranie od wewnatrz za pomocg czujnika bezdotykowego oraz po uptywie okreslonego
czasu przewidzianego na korzystanie z toalety,

- otwierane awaryjne po aktywowaniu przycisku "POMOC",

- uniemozliwienie zamknigcia drzwi w przypadku obecnosci w toalecie uzytkownika po
aktywowaniu funkcji ,,POMOC” do czasu dezaktywacji trybu alarmowego oraz po okresie
przeznaczonym na korzystanie,

* O$cieznice drzwi wejsciowych do pom. publicznych wykonane ze wzmocnionej wysoko
gatunkowe;j stali nierdzewnej ( struktura stali ,,skora” — nie dopuszcza si¢ gtadkiej stali )
wychodzace na zewnatrz elewacji na szeroko$¢ 20 mm. (OScieznica szeroka na grubo$¢
$ciany konstrukcyjnej modutu toalety)

* Jeden panel sterujacy umieszczony mi¢dzy drzwiami do pom. publicznych po srodku Sciany
frontowej wykonany ze stali nierdzewnej malowany w kolorze, zlicowany z frontem elewacji.
Drzwiczki panelu otwierajg si¢ za pomocg przycisku umieszczonego w pom. technicznym.
(nie dopuszcza si¢ zamkow do otwierania na zewnatrz panelu/toalety ) ( wszystkie napisy na
panelu grawerowane) wyposazony w:

- wrzutnik monet o nominatach: 10gr, 20gr, 50gr, 1zt, 271, z mozliwoscig ustalenia wysokosci
optlaty za toalete, kasetka wymienna na monety zamykana na kluczyk umieszczona wewnatrz
panelu

- funkcja ustawienia wejscia bezptatnego,

- przycisk zwrotu monet,

- przyciski otwierania obu drzwi publicznych wraz z osobnymi diodami §wietlnymi
informujacymi o stanie toalety

- blokada wrzutnika w przypadku stanu toalety zaje¢ta/awaria,

- wyswietlacz LCD z informacja o pozostalej do wrzucenia warto$ci monet

- informacje¢ $wietlng o stanie toalety: zaj¢ta/wolna/awaria,

- niezbgdne informacje o przeznaczeniu obiektu i1 funkcjach przyciskéw grawerowane w
trzech jezykach polskim, angielskim /i niemieckim,

- alarm $wietlno-akustyczny zintegrowany z zamkiem do drzwi,

* Na elewacji toalety winny by¢ zainstalowane przestrzenne pod$wietlone piktogramy
($wiatlem ledowym) me¢zczyzny, kobiety oraz niepelnosprawnego na wozku jako oznaczenie
szczegotowych funkcji uzytkowych ; niedopuszczalne jest zastosowanie naklejek,
Wyposazenie pomieszczenia toalety:

« Sciany wewnatrz toalety wykonane z pyt granitowych polerowanych gr 1 cm przyklejonych
bezposrednio na odlew modutu betonowo-kompozytowego bez stosowania ptyt
warstwowych, elewacja odporna na rysowanie/zadrapania/grafity. Kolor §cian do uzgodnienie
Z inwestorem

* Podgrzewana podtoga toalety wykonana z plyt gresowych 60x60 przyklejonych
bezposrednio na odlew modutu betonowo-kompozytowego bez stosowania ptyt
warstwowych.

» Miska ustgpowa wykonana ze stali kwasoodpornej nierdzewnej, zabezpieczona przed
odkreceniem przez osoby niepowolane, splukiwana bezdotykowo (na podczerwien). System
sptukiwania ukryty w $cianie, niezamarzajacy;

* Automatyczny modut umywalkowy zagl¢biony w $cianie wykonany ze stali nierdzewne;j:

- w pom. publicznym o wymiarach dostosowanych dla 0oséb poruszajacych si¢ na wozkach z
wneka pod umywalka umozliwiajacy swobodny podjazd



- wyposazony w automatyczne podajniki: cieptej wody z mieszaczem (podgrzewacz
umieszczony w czesci serwisowej), mydta i suszarke do rak, uruchamiane na czujniki
zblizeniowe,

- Bezpieczny dostgp do urzadzen eksploatacyjnych i sterujacych umywalka tylko od strony
pomieszczenia technicznego

» Automatycznie bezdotykowo ci$nieniowo sptukiwana muszla WC z dodatkowa opcja
doptukania toalety recznie przyciskiem elektrycznym.

* Podajnik papieru toaletowego z funkcja ppoz., wykonany ze stali kwasoodporne;j
nierdzewnej, wandaloodporny,

* Kosz na $mieci:

- z funkcja ppoz. z ograniczeniem dost¢pu powietrza,

- wykonczenie ze stali nierdzewnej,

* Lustro z polerowanej stali nierdzewnej,

« Swiatlo wewnatrz toalety wlaczane automatycznie po otwarciu drzwi wejéciowych,

» Awaryjne oswietlenie wlagczajace si¢ w przypadku zaniku pradu,

Przewijak dla niemowlat:

- zlokalizowany w kabinie dla 0s6b niepetnosprawnych na przeciwko $ciany dzialowe;.
» Wieszak podwojny wykonany ze stali kwasoodpornej nierdzewnej,

» Czujnik temperatury regulujacy temperature wewnatrz pomieszczenia,

* Dyfuzor zapachow ukryty w pomieszczeniu technicznym,

» Wentylacja:

- czg$ci uzytkowej - mechaniczna uruchamiana automatycznie wraz z otwarciem drzwi
toalety,

- ilo$¢ wymian: min. 50m3/h,

- czescl serwisowej: grawitacyjna; ilos¢ wymian: min 1 wym/h,

- sposob wentylacji i rodzaj zastosowanych urzadzen dla wentylacji pomieszczen toalety
zapewnia niewydostawanie si¢ odorow na zewnatrz toalety oraz nie przekracza
dopuszczalnych natgzen hatasu zarowno wewnatrz jak tez na zewnatrz toalety,

* Sygnat alarmowy akustyczny i §wietlny

,Zadanie pomocy” uruchamiany wewnatrz, zabezpieczony przed kradzieza,

* Sensory ruchu sprawdzajace czy w toalecie znajduje si¢ uzytkownik,

* Sygnalizacyjny system przeciwpozarowy,

* System komputerowy informujacy administratora o brak pradu, alarm przeciwpozarowy,
spadek temperatury w toalecie, wezwanie pomocy, sygnalizacja zajgcia toalety powyzej
wyznaczonego czasu korzystania, itp...

Przystosowanie pom. publicznego toalety do wymagan os6b poruszajacych si¢ na wozkach
inwalidzkich :

* Szerokos$¢ wej$cia umozliwiajaca wjazd wozkiem inwalidzkim,

* Przestrzen manewrowa dla wozka

inwalidzkiego — 1,5m x 1,5m,

» Umywalka umieszczona na odpowiedniej wysokosci ze stosowng wneka na swobodny
podjazd wozkiem inwalidzkim,

» Umiejscowienie wszystkich przyciskow 1 urzadzen na wysokosciach odpowiadajacych
osobom na wozkach inwalidzkich,

* Porgcze ze stali nierdzewne;

* Spdd podtogi obiektu powinien by¢ rowny z poziomem posadzki chodnika , z tolerancja +/-
lem.

Wyposazenie pomieszczenia technicznego:



» Pomieszczenie techniczno-serwisowe z oddzielnym wejsciem zewnetrznym, w ktorym to
znajduje si¢ automatyka sterowania systemem komputerowym umozliwiajacym ustawienie
poszczegblnych funkcji dziatania toalety:

- Wielko$¢ optaty za toalete;

- System zliczania opftat za toalete;

- Funkcja — otwarta/zamknigta toaleta

- Podgrzewacz wody do mycia rak,

- Dyfuzor zapachow,

- Zbiorniki mydta i ptynow dezynfekujacych

- Zawor czerpalny z koncodwka umozliwiajaca podlaczenie weza.

- Awaryjne dodatkowe ogrzewanie konwektorowe

Na powierzchni fasady oraz dachu nalezy zainstalowac ros§linno$¢ nawadniajaca na
kompletnej podkonstrukcji wraz z instalacjga nawadniania.

2.2.  Napis przestrzenny
Napis przestrzenny z liter ze stali kortenowskiej, litery pod$wietlane. Tre$¢ napisu:
"Chojnice"
Napis ,,CHOJNICE” wykonany ze stali kortenowej,
Litery przestrzenne o szer. 20cm
Catly napis pod$wietlony od frontu z poziomu trawnika
Napis z podstawg zamocowany za pomocg trzpieni zabetonowanych w gruncie. Wysokos¢
posadowienia napisu uzgodni¢ podczas realizacji zadania przez Wykonawce z Inspektorem
Nadzoru.

2.3. Gablota zewnetrzna
Gablota zewnetrzna dwustronna o wymiarze 171x1135x7,5 [cm]
Gablota dwustronna
Rama z aluminium o grubo$ci 75 mm, narozniki zaokraglone z odlewu aluminium.
Drzwi otwierane do gory, wymienne, wspomagane podnosnikiem, oszklenie z pleksi
odpornego na uderzenia lub ze szkta bezpiecznego o gr. 4 mm, zawiasy scalone, zamek
bezpieczenstwa, 2 klucze (2 zamki na wysokosci 1350 mm), uszczelnienie wykonane z
elastomeru z otworami zapobiegajacymi kondensacji pary wodnej, spod z blachy cynkowane;j
elektrolitycznie, polakierowanej na biato.
Wykonczenie: malowanie w kolorze RAL9005.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktoéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot.

4. TRANSPORT
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych roboét i wlasciwosci przewozonych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg oraz za jakos$¢
zastosowanych materialow 1 wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami ST. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie
w planie i wyznaczenie wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami okre§lonymi w
dokumentacji projektowej 1 ST. Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez
Wykonawce w wytyczeniu 1 wyznaczaniu robot zostana, jesli wymagac tego bedzie Inspektor;



poprawiane przez Wykonawce- na wilasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot przez
Inspektora nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadnos¢. Decyzje
Inspektora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw robot beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentacji projektowej i w ST.

6.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robot i stosowanych materiatow.
Kontrola jako$ci polega na sprawdzeniu zgodno$ci wykonanych robot z dokumentacja
opisowg 1 rysunkowa.

7.  OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest komplet (kpl.) lub sztuka (szt.) w zaleznosci od rodzaju
wbudowywanego elementu.

8.  ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST 1 wymaganiami
Inspektora.
W przypadku stwierdzenia w czasie odbioru robot i wad i nieprawidtowosci wykonawczych
Zamawiajacy ustali zakres wykonania robot poprawkowych lub poleci wymiang¢ wadliwie
zrealizowanych robot.
Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wiasny koszt w terminie ustalonym przez
Zamawiajacego.
Odbidr ostateczny powinien polega¢ na sprawdzeniu:
— zgodnosci z projektem, wystgpowanie ewentualnych uszkodzen
Do odbioru ostatecznego powinna by¢ przedtuzona nastepujaca dokumentacja techniczna:
— dokumenty potwierdzajace jakos¢ uzytych materiatow w postaci za§wiadczen o
jakosci wystawionych przez producenta.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce dla danej pozycji
kosztorysu.



