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Najwazniejsze oznaczenia i skroty:

SST — Szczegotowa Specyfikacja Techniczna
ITB — Instytut Techniki Budowlanej

PZJ — Program Zabezpieczenia Jakosci



1. CZESC OGOLNA

1.1. Nazwa nadana zaméwieniu przez Zamawiajacego:

BUDOWA TRZECH BOKSOW SKEADOWYCH, ZADASZONYCH WRAZ Z ROZBIORKA ISTNIEJACYCH
BOKSOW

1.2. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét zwigzanych

z wykonaniem robot rozbidrkowych.

Inwestorem jest:

Zaktad Gospodarki Komunalnej w Lubkowie Sp. z 0.0.

Lubkow 63

59-720 Raciborowice Goérne

1.3. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja techniczna (SST) jest dokumentem przetargowym i obowigzujgca w ramach umowy przy
Zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w pkt. 1.2., a objetych zamdéwieniem okreslonym w pkt. 1.8.

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko w przypadkach prostych
robét o niewielkim znaczeniu, dla ktorych istnieje pewnosé, ze podstawowe wymagania bedg spetnione przy
zastosowaniu metod wykonania wynikajgcych z doswiadczenia oraz uznanych regut i zasad wiedzy budowlane;j
oraz przy uwzglednieniu przepiséw bhp.

1.4. Przedmiot i zakres robét objetych SST

Specyfikacja dotyczy zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem i odbiorem robét rozbiérkowych.

1.5. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji sg zgodne z odpowiednimi normami oraz okresleniami podanymi
w SST ,Wymagania ogdlne”, pkt 1.7.

1.6. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z dokumentacjg projektows,
specyfikacjami technicznymi i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogoélne wymagania dotyczgce robét wykonywanych
na tej budowie podano w SST ,Wymagania ogolne”, pkt 1.5.

1.7. Dokumentacja robét dotyczaca robot rozbiorkowych

Wykonanie robot rozbiérkowych nalezy wykonywaé na podstawie dokumentacji, ktorej wykaz oraz podstawy
prawne sporzgdzenia podano w SST ,Wymagania ogdlne”, pkt. 1.6.

1.8. Nazwy i kody robét objetych zamoéwieniem:

Grupa: 45100000-8 - Przygotowanie terenu pod budowe

Klasa: 45110000-1 - Roboty w zakresie burzenia i rozbidrki obiektow budowlanych, roboty ziemne.

Kategoria:

- 45111000-8 - Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne.

- 45111100-9 - Roboty w zakresie burzenia.

- 45111220-6 - Roboty w zakresie usuwania gruzu.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW
Materiaty do robot rozbiérkowych nie wystepuja.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU, MASZYN | NARZEDZI
3.1. Wymagania ogdlne
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST ,Wymagania ogdine”, pkt 3
3.2. Sprzet
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na srodowisko i jako$¢ wykonywanych robot.
Do wykonania robot zwigzanych z rozbidrkg elementéw drog moze by¢ wykorzystany sprzet podany ponizej, lub
inny zaakceptowany przez inspektora nadzoru:
e spycharki,
tadowarki,
zurawie samochodowe,
samochody ciezarowe,
zrywarki,
mtoty pneumatyczne,
pity mechaniczne,

4. WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

4.1. Wymagania ogolne

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST ,Wymagania ogoélne”, pkt 4.

4.2. Transport i sktadowanie materiatlow

Nie dotyczy materiatow.

Odpady moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportowymi zgodnie z jego przeznaczeniem.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT
5.1. Zasady ogdine
Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST ,Wymagania ogdlne”, pkt 5.



5.2. Roboty przygotowawcze

Roboty rozbiorkowe elementéw drég obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw zgodnie
z dokumentacjg projektowg lub wskazanych przez inspektora nadzoru.

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, inspektor nadzoru
moze poleci¢ Wykonawcy sporzgdzenie takiej dokumentacji, w ktérej zastanie okre$lony przewidziany odzysk
materiatow.

Roboty rozbidrkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub recznie po akceptacji inspektora nadzoru.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych
uszkodzen. Uzyskane elementy Wykonawca powinien przewiez¢ na plac Zamawiajgcego lub w inne miejsce
wskazane przez Inspektora nadzoru. Gruz betonowy pozyskany w wyniku wykonania rozbiorek nalezy do
Wykonawcy i powinien by¢ usuniete z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw drég, znajdujace sie w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacjg
projektowg beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy
zapobiec gromadzeniu sie w nich wody opadowe;.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopéw drogowych nalezy wypetni¢, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i zagescic

Elementy z rozbidrki nienadajgce sig do ponownego wykorzystania nalezy zutylizowa¢ zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami. Materiaty zakwalifikowane jako do ponownego wykorzystania nalezy zabezpieczyc i przetransportowac
w miejsce wskazane przez Inspektora nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wymagania ogéine

Ogodlne zasady kontroli jakos$ci robét podano w SST ,Wymagania ogolne”, pkt. 6.

Kontrola jakosci robot podlega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonania robét rozbiérkowych.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét podano w SST ,,Wymagania ogdlne”, pkt 7
7.2. Szczegotowe zasady obmiaru robét zwigzanych z robotami rozbiorkowymi
Jednostkg obmiarowg dla robét rozbiérkowych jest [m], [m2] i [m3].

Jednostkg obmiarowg dla wywozu i utylizacji gruzu i ztomu jest [m3] i [t].

8. SPOSOB ODBIORU ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST ,,Wymagania ogélne”, pkt 8

8.2. Odbior robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu

W trakcie odbioru nalezy przeprowadzi¢ badania wymienione w pkt. 6 niniejszej specyfikacji.

8.3. Odbior czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanej czesci robét. Odbioru czesciowego robédt dokonuje

sie dla zakresu okreslonego w dokumentach umownych, wedtug zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét.

Odbidr czesciowy robét jest dokonywany przez inspektora nadzoru w obecnosci kierownika budowy.

Protokot odbioru czesciowego jest podstawg do dokonania czesciowego rozliczenia robét, jezeli takg forme

przewiduje.

8.4. Odbior ostateczny (koncowy)

Odbidr koncowy stanowi ostateczng ocene rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich zakresu (ilosci),

jakosci i zgodnosci z dokumentacjg projektows.

Odbidér ostateczny przeprowadza komisja powotana przez zamawiajgcego, na podstawie przediozonych

dokumentéw, wynikéw badan oraz dokonanej oceny wizualne;.

Zasady i terminy powotywania komisji oraz czas jej dziatania powinna okresla¢ umowa.

Wykonawca robot obowigzany jest przedtozyé komisji nastepujgce dokumenty:

o dokumentacje projektowg z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania robot,

e Szczegotowe Specyfikacje Techniczne ze zmianami wprowadzonymi w trakcie wykonywania robét,

e dziennik budowy i ksigzki obmiaréw z zapisami dokonywanymi w toku prowadzonych robét, protokoty kontroli
spisywane w trakcie wykonywania prac,

W toku odbioru komisja obowigzana jest zapozna¢ sie z przedtozonymi dokumentami. W przypadku

niekompletnosci dokumentéw odbiér moze by¢ dokonany po ich uzupetnieniu.

Z czynnosci odbioru sporzadza sie protokét podpisany przez przedstawicieli zamawiajgcego i wykonawcy. Protokét

powinien zawierac:

e ustalenia podjete w trakcie prac komisji,

e ocene wynikéw badan,

o wykaz wad ze wskazaniem sposobu ich usuniecia.

Protokdt odbioru koncowego jest podstawg do dokonania rozliczenia koricowego pomiedzy zamawiajgcym

a wykonawcsg.

8.5. Odbioér po uptywie okresu rekojmi i gwarancji

Celem odbioru po okresie rekojmi i gwarancji jest ocena poprawnosci wykonania robét rozbiérkowych.

9. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT
9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy rozliczenia rob6t podano w S
9.2. SST ,,Wymagania ogélne”, pkt 9



9.3. Zasady rozliczenia i ptatnosci

Rozliczenie robdt zwigzanych z robotami rozbiérkowymi moze by¢ dokonane jednorazowo po wykonaniu petnego
zakresu robét i ich koncowym odbiorze lub etapami okreslonymi w umowie, po dokonaniu odbioréw czesciowych
robot.

Ostateczne rozliczenie umowy pomiedzy zamawiajgcym a wykonawca nastepuje po dokonaniu odbioru
pogwarancyjnego.

Podstawe rozliczenia oraz ptatnosci wykonywanego i odebranego zakresu zwigzanych z robotami rozbiérkowymi
stanowi wartos¢ tych robot obliczona na podstawie ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za okreslony zakres
robot.

Cena wykonania robét rozbiérkowych:
e wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
demontaz nawierzchni na catej grubosci konstrukgji,
demontaz konstrukcji zelbetowych,
demontaz urzgdzen znajdujgcych sie¢ w pasie drogowym
ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbidrki, w celu ponownego jej uzycia, z utozeniem poza
miejscem robat,
zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,
e wyréwnanie podtoza i uporzgdkowanie terenu rozbiorki,
e roboty towarzyszace.

llo$¢ i zakres robot rozbiérkowych moze ulec zmianie na podstawie decyzji inspektora nadzoru i projektanta.



