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D-M-00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacii Technicznej

Specyfikacja Techniczna D-M-00.00.00 - Wymagania 6l@g odnosi s do wymaga wspoélnych
dla poszczegolnych wymaga technicznych dotyexych wykonania i odbioru robot zydanych z
przeprowadzeniem prac utrzymaniowych na drogaatytéh Nadlénictwa Niepotomice w 2024r.

1.2. Zakres stosowania ST

Jako cg$¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych Szczeg@oSpecyfikacje Techniczne naje
odczytywa i rozumie€ w zlecaniu i wykonaniu robot opisanych w podpupktil.

1.3. Zakres robét obgtych ST

1.3.1. Wymagania ogélne

Ustalenia zawarte w niniejszej ST obejmupymagania ogoélne, wspélne dla wszystkich robétetybh
Szczegbtowymi Specyfikacjami Technicznymi na posgéine asortymenty i naig je rozumi€ oraz stosowa
W powigzaniu z nimi.

1.3.2. Specyfikacje Technicznezgodne s z ustaw o zamdéwieniach publicznych iuwzgdhiajg normy
paistwowe, instrukcje i przepisy stogog s¢ do robét.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione po#ej okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Droga -wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lgigpo pojazdow

1.4.2. Jezdnia ¢zg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.3. Korona drogi -jezdnia z poboczami

1.4.4. Konstrukcja nawierzchni -uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ichqzahnia.

1.4.5. Korpus drogowy- nasyp lub ta ¢&¢ wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowéw.
1.4.6. Materiaty - wszelkie tworzywa niezuine do wykonania rob6t, zgodne z Dokumentd®jojektovy i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przeyriiera.

1.4.7. Nawierzchnia -warstwa lub zesp6t warstw shcych do przejmowania i rozktadania of@n od ruchu
na podiage gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

1.4.8. Kosztorys Ofertowy -wykaz rob6t z podaniem ich 8ol w kolejndici technologicznej ich wykonania.
1.4.9. Zamawiapcy — kazdy podmiot szczeg6towo okdleny w umowie (kontrakcie) udzielggy zamoéwienia
na podstawie ustawy o zaméwieniach publicznyctO(zZerwca 1994 r z pdiejszymi zmianami).

1.4.10. Wykonawca- osoba prawna (lub fizyczna), z kd&amawiajcy zawart Kontrakt (umow) w wyniku
wyboru ofert oraz jej nagbcy prawni.

1.5. Ogélne wymagania dotycrce robét.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za ich zgod@oz Dokumentag
Techniczn, ST i poleceniami liyniera.

1.5.1. Przekazanie Terenu

Zamawiagcy w terminie okrélonym w Warunkach Szczeg6towych Kontraktu przeke/ykonawcy Teren oraz
z jednym egzemplarzem Dokumentacji i ST

1.5.2. Zgodndéé rob6t z Dokumentacy | ST

Dokumentacja, Specyfikacje Techniczne oraz dodagkodokumenty przekazane przez Zamaaciefo
Wykonawcy stanowi cz$¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegoélnione w d&ho jednym z nich $
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dolentacii.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obawe nasipujaca kolejng¢ ich
waznosci:

- Specyfikacje Techniczne,

- Dokumentacja Techniczna.

Wykonawca nie mge wykorzystywa bigdow lub opuszczew Dokumentach Kontraktowych, a o ich wykryciu
powinien natychmiast powiadotZamawiajcedo.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materighglzgodne z Dokumentacj ST.

Dane okrélone w Dokumentacji i w ST dola uwazane za wartiei docelowe, od ktorych dopuszczalng s
odchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw énséntéw budowli muszby¢
jednorodne i wykazywa bliska zgodnd¢ z okre&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpog
przekracza dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty niedy w petni zgodne z Dokumentacjub ST i wptynie to na
niezadawalajcg jakos¢ elementu, to takie materiahgdy niezwtocznie zagpione innymi, a roboty rozebrane na
koszt Wykonawcy.
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1.5.4. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowrek zn& i stosowé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy date ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawceastizie:

a./ utrzymywa Teren robét i wykopy w stanie bez wody staj,

b./ podejmowd wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniecsilo przepiséw i norm dotygeych
ochronysrodowiska na terenie i wokot Terenu robét orad#ie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub
wlasndci spotecznej i innych, a wynikgych ze skaenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastpstwie jego sposobu dziatania. Stasuge do tych wymaga bedzie miat szczegoiny wzgd na:

1./ Lokalizacg sktadowisk,

2./ Srodki ostra@nasci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnychaoyt lub substancjami toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- mozliwoscig powstania pgaru.

Opfaty i kary za przekroczenie w trakcie realizagb6t norm okréonych w odpowiednich przepisach
dotyczicych ochronyrodowiska obejzg Wykonawe.

1.5.5. Ochrona przeciwpagarowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepiséw ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie budowy oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne ¢ skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przemisazabezpieczone przed
dostpem 0s6b trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgmearem wywotanym jako rezultat
realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Ograniczenie obaizen osi pojazdow

Wykonawca stosowasi¢ bedzie do ustawowych ograniazebchzenia na 6 przy transporcie materiatow i
wyposaenia na i z terenu robét. Uzyska on wszelkie rgdmb zezwolenia od witadz, co do przewozu
nietypowych wagowo ftadunkéw i w sposolagly bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatZyniera.
Pojazdy i tadunki powodage nadmierne obgienie osiowe nie d¢nla dopuszczone ndwiezo ukaiczony
fragment budowy w olgbie Terenu rob6t i Wykonawceadtizie odpowiadat za naprawvszelkich robét w ten
spos6b uszkodzonych, zgodnie z poleceniayiiiera.

1.5.7. Bezpiecagstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcadhie przestrzedgaprzepiséw dotycrych bezpieczistwa i higieny
pracy. W szczegolroi Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz néésiajacych odpowiednich wymagasanitarnych.
Wykonawca odpowiedniodziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymag@kreslonych powyej nie podlegaj odrebnej
zaptacie i g uwzgkdnione w Cenie Kontraktowej.

1.5.8. Ochrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy i ydzenia aywane do roboét od
Daty Rozpocgcia do daty wydania potwierdzenia Zakaenia przez lyniera.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu kmowego odbioru. Utrzymanie powinnodpgrowadzone w
taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy v zadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru kaicowego. Jdi Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie tyniera
powinien rozpocg roboty utrzymaniowe nie @gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.9. Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowgzany jest zna wszystkie przepisy wydane przez wiladze centralmgejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktoreasw jakikolwiek sposéb zwgzane z robotami iduzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznyctigzas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych iduzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszetkic
wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych anizea lub metod. Wykonawca ebzie
gromadzit wszystkie zezwolenia i inne odne dokumenty i przedstawiat je nazkazyczenie lriyniera.

1.5.10. R6wnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotamgekenkretne normy i przepisy, ktére magpetnia
materialy, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane robotgalobowzywat postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych nornprkepisow o ile w warunkach kontraktu nie
postanowiono inacze;j.
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2. MATERIALY

2.1. Zrodta uzyskania materiatow

Wykonawca przedstawi wszystkie atesty i certyfikadymateriat, ktéry zamierzayt do wykonania robot.

2.2. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z Terenu robo6t. Kdy rodzaj
robét, w ktérym znajduj sic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeaawykonuje na wiasne
ryzyko, liczc sk z jego nie przyciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane nadyerdo czasu gdyeola one potrzebne do robét, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowadjs §akaos¢ i wiasciwosé do robot i byty dosipne do
kontroli przez Zamawiafego.

Miejsca czasowego sktadowanigdh zlokalizowane w olgbie Terenu rob6t w miejscach uzgodnionych z
Inwestorem lub poza Terenem Rob6t w miejscach nizgaanych przez Wykonawc

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeili Dokumentacja lub ST przewidyj mazliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materialu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomniylniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spyi, ktdry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jaké¢ wykonywanych robot. Spek uzywany do rob6t powinien ldyzgodny z ofett Wykonawcy i
powinien odpowiadapod wzgédem typow i ildci wskazaniom zawartym w ST, w przypadku braku lesta
takich dokumentach spmtzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowd przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadamisekmgmi w
Dokumentaciji, ST i wskazaniach Zamawizgo w terminie przewidzianym Kontraktem.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania robét ma Bytrzymywany w dobrym stanie
i gotowaici do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochroriyodowiska i przepisami dotygzymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentéw potwierdzaych dopuszczenie sgitm do uytkowania,
tam gdzie jest to wymagane przepisami. Wykonawaaimen dysponowa sprawnym rezerwowym sptem,
gotowym do uaytku, w przypadku awarii spgiu podstawowego.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takistodkow transportu, ktore nie wptymiekorzystnie
na jakaé¢ wykonywanych rob6t i wkeiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu dmlzie zapewni@ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami dkrgmi w
Dokumentaciji, ST i wskazaniamidyniera, w terminie przewidzianym Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydspetnig wymagania dotyegce przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych aofieih na osie pojazdéw i innych parametréw techniczngebdki transportu
nie odpowiadajce warunkom Kontraktu na poleceniezyniera keda usunéte z Terenu rob6t. Wykonawca
bedzie usuwéa na biggco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sdowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu robot.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratg@idnie z Kontraktem, oraz za jdkazastosowanych
materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodfia Dokumentagj, wymaganiami ST.

Nastpstwa jakiegokolwiek kHdu spowodowanego przez Wykonaww wytyczeniu i wyznaczeniu robot
zostan, jesli wymaga tego ledzie Inzynier, poprawione przez Wykonawaa wiasny koszt. Sprawdzenie
wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysdkbprzez Irkyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzigitiaza
ich doktadnéc.

Decyzje Irkyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatdw i element@bdt kedg oparte na
wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumejniag ST, a take w normach i wytycznych. Polecenia
Zamawiajcego fedg wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniez
Wykonawe, pod grabg zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tyfotunosi Wykonawca.

Inzynier podejmuje decyzje we wszystkich sprawachazamych z jakécia rob6t, ocea jakosci stosowanych
materiatow i posfpem robot, a tatle we wszystkich sprawach zmanych z interpretagjDokumentacji i ST
oraz dotyczcych akceptacji wypetnienia warunkéw Kontraktu priéykonawe.

Inzynier jest upowzniony do kontroli wszystkich robét oraz material@wstarczonych na budewub na jej
terenie produkowanych, wdzapc w to przygotowanie i produkgjmateriatow. Zamawiagy powiadomi
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Wykonawe o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie materiatyraboty, ktére nie spetnigj wymaga
jakaosciowych.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakasci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pethontrok robét i jakdci materiatdw. Wykonawcaedzie posiada
odpowiednieswiadectwa wydane przez upoméone jednostkize wszystkie stosowane ydzenia posiadaj
wazhg legalizacg, zostalty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglajvymaganiom norm okséjacych
procedury bada Wszystkie koszty zwrzane z organizowaniem i prowadzeniem lsadasaterialtdbw ponosi
Wykonawca.

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @adigp, gdy normy nie
obejmujp jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogsowsozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezyimiera.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi ltyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub ba&jawykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do
akceptacji layniera.

6.3. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj

1. certyfikat na znak bezpiecz#twa wykazujcy, ze zapewniono zgodd&é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych,

2. deklarac¢ zgodndci lub certyfikat zgodngi z:

- Polslg Normyg lub

- aprobaj techniczm, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowioRolskiej Normy, jeeli nie s
objete certyfikacy okreSlona w pakt 1 i ktére spetniajwymogi ST.

W przypadku materiatéw, dla ktdrych ww. dokumengyveymagane przez ST, kda partia dostarczona do
robét kedzie posiadate dokumenty, okeédajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnjaych wymaga bedg odrzucone.

6.4.Dokumenty

Do dokumentéw zaliczaesi

a./ protokoty przekazania Terenu robét,

b./ umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne wayocywilno-prawne,

c./ protokoty z odbioru robot

d./ protokoly z narad i ustate

Przechowywanie dokumentéw

Dokumenty budowy édg przechowywane na Terenie rob6t w miejscu odpoweerdabezpieczonym.

Zaginicie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumentydd zawsze dogpne dla Zamawigfego i przedstawiane do
wgladu na jegazyczenie.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru rob6t

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z Dukatacy i ST, w
jednostkach ustalonych w Wycenionym Kosztorysie rtofeym. Jakikolwiek Md lub przeoczenie
(opuszczenie) w ikeiach podanych w Kosztorysie Ofertowym lub gdziedziej w Specyfikacjach
Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obgzku ukaiczenia wszystkich robét. Bdne dane zostgn
poprawione wg instrukcji tryniera na pimie. Obmiar odbywéasie bedzie w obecngci Inzyniera i podlega jego
akceptacji.

7.2.Zasady okreslania ilosci roboét i materiatéw

Dlugosci i odlegtasici pomiedzy wyszczegolinionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdtdinii
osiowej.

Jeili Specyfikacje Techniczne wdeiwe dla danych rob6t nie wymagaggo inaczej, obtosci bedg wyliczone
w m? jako dtugé¢ pomnaona przezredni przekroj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,¢da wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétlabzaakceptowane przez
Zamawiajcego.
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Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spez wymagaj
bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dala przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie
trwania robot.

7.4.Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary keda przeprowadzone przed ikmowym odbiorem rob6t. Obmiar rob6t zand@jch przeprowadzaesi

w czasie ich wykonywania. Obmiar rob6t podlegggh zakryciu przeprowadzaegsprzed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfiezebeds wykonane w spos6b zrozumiaty i
jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zalenoéci od ustalé odpowiednich STroboty podlega nastpujacym etapom odbioru, dokonywanym
przez Ireyniera przy udziale Wykonawcy:

a./ odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b./ odbiorowi ostatecznemu,

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych
robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulggakryciu.

Odbiér robdt zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggarmostpu robot.

Odbioru robdét dokonuje Zamawiaiy.

Jaka¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia Zamawigly na podstawie dokumentdw przedstawionych przez
Wykonawe.

8.3. Odbiér ostateczny robét

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstpgo wykonania rob6t w odniesieniu do ichidio jakasci

i wartosci.

Warunkami pozwalagymi na dokonanie odbioru:s

-przekazanie Inwestorowi kompletnych badgpomiaréw wymaganych przez odpowiednie asortymeatST
do odbioru ostatecznego robot,

-uzyskanie pozytywnych wynikéw baglapomiaréw

Odbioér ostateczny robot ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dtod dnia potwierdzenia
przez Irryniera zakéczenia robot i przycia dokumentow, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaeznmez Zamawiagego w obecrizi Zamawiagcego i
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jalaiowej na podstawie przedionych
dokumentoéw, wynikéw badai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaiowykonania rob6t z dokumentagj
ST.

Odbierajcy dokonuje odbioru ostatecznego robétg|eich jakasé¢ i ilos¢ w poszczegdblnych asortymentach jest
zgodna z warunkami Kontraktu, ST oraz ustaleniapoleceniami Zamawiagego. Roboty z wadami niedy
podlegaty odbiorowi.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapona eealizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikapcych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania rolb@upetniagcych i robét
poprawkowych.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru osaégm robét jest protokédt odbioru ostatecznego trobd
sporazdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobhoany przygotowéanastpujace dokumenty:

- deklaracje zgodrai lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatow,

- karty gwarancyjne na wykonane roboty.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego niglgogotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Whgkegy wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robét. Wszystkie zagrlzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetniage keds zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupegtych wyznaczy komisja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykaenaza jednostk obmiarovs ustalon
dla danej pozycji Kosztorysu Ofertowego.
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Cena jednostkowa pozycjetizie uwzgédniac wszystkie czynnii, wymagania i badania skiadeg st na jej

wykonanie, okréone dla tej roboty w pkt. 9 ST i w Dokumentac;ji

Cena jednostkowacdzie obejmowé

- robocizre bezpdredni,

- wartaé¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami ich zakupu,

- warta¢ pracy sprztu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzeniegpraa Teren robét i z powrotem,
monta i demonta na stanowisku pracy),

- koszty pérednie, w sktad ktérych wchogizptace personelu i kierownictwa, pracownikéw nadzdoszty
urzadzenia i eksploatacji zaplecza, koszty doigez oznakowania robét, wydatki dotyce bhp, ustugi
obce, optaty za dzieawe placéw, ekspertyzy dotygze wykonanych robot, ubezpieczenia oraz koszty
zarzdu przedsibiorstwa Wykonawcy,

- zysk kalkulacyjny zawierggy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wildav mogycych
wystapi¢ w czasie realizacji rob6t i w okresie gwarancyjnym

- podatki obliczane zgodnie z obaatujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonaacdayn pozycg w Wycenionym Kosztorysie Ofertowym

jest ostateczna i wyklucza miwos¢ zgdania dodatkowe] zaptaty za wykonanie robétetyigh 3 pozych

kosztorysow.

9.2. Warunki umowy i wymagania og6ine D-M-00.00.00

Koszt dostosowania esido wymaga warunkéw umowy i wymaga ogdlnych zawartych w D-M-00.00.00

obejmuje wszystkie warunki oldlene w ww. dokumentach, a niewyszczegdlnione w kogzsie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlankstgednolity DZ. U. z 2024r. poz. 725 zAmdejszymi
Zmianami).




,Utrzymanie drég leSnych na terenie Nadlénictwa Niepotomice w 2024r.”

— Specyfikacje Techniczne —

D-01.00.0 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D-01.01.01. ROBOTY ROZBIORKOWE

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjwmagania dotyae wykonania i odbioru rob6t zyaanych

Zz rozhiérky elementéw betonowych przy realizacji zadania gzemego z przeprowadzeniem prac
utrzymaniowych na drogachsteych Nadlénictwa Niepotomice w 2024r.

1.2. Zakres stosowania ST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy irkétdawy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymieniarty
wp. 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t azwanych z rozbiork

- Przepustéw pod drag

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okéenia podstawowe gszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigdine” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycrce robét

0Ogoblne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY
NIE WYSTEPUJA

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycrre spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania robdt zwzanych z rozbidrk elementéw betonowych moa wy¢

- Koparki

— Lekkie narzdzia kczne takie jak topaty, kilofy, tomy.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycrce transportu

Ogodlne wymagania dotysee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélioe” pkt 4.
4.2. Transport materiatdw z rozbidrki

Materiat z rozbiorki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OgdIne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe mma wykonywé& mechanicznie lubecznie w sposob okény w ST lub przez
Inzyniera. Wszystkie elementy rdove do powtdrnego wykorzystania powinnydbysuwane bez powodowania
zbednych uszkodze Rury z rozbiérki naley wywiez¢ i zutylizowa.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIplet 6.

6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiérkowych

Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie kompldgiowykonanych rob6t rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przeangzh do powtdérnego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@(MBymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarove robot zwizanych z rozbiérkelementéw betonowych jest:
- m (metr) -dla rozebranych przepustow
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8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogoélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyerce podstawy platndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgei podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:

a) dla rozbiorki przepustow:

— odkopanie przepustu z veggjiem i oczyszczeniem,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,

- zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,

- wyroéwnanie podtaa i uporadkowanie terenu rozbiorki;

10
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D-03.01.03a PRZEPUST POD KORON DROGI Z RUR

POLIETYLENOWYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotyege wykonania i odbioru robét
budowlanych przy wykonywaniu przepustéw z rur pglenowych o sztywnéci obwodowej SN8 kN/m2 przy
realizacji robét zwjzanych z przeprowadzeniem prac utrzymaniowych regath lénych Nadlénictwa
Niepotomice w 2024r.
1.2. Zakres stosowania ST
Szczegbtowa specyfikacja techniczna (ST) stanowowidzujaca podstaw jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t oklanych w pkt.1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycasad prowadzenia rob6t awanych z wykonaniem i
odbiorem przepustéw rurowych z rur polietylenowycsztywndci obwodowej SN8 kN/m2.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Przepust — obiekt wybudowany w formie zamgkeji obudowy konstrukcyjnej, stacy do przeptywu
matych ciekdw wodnych pod nasypem korpusu drogoviglgatuzacy do ruchu kotowego i pieszego.
1.4.2.Przepust rurowy — przepust, ktérego konstrukcfmaavykonana jest z rur.
1.4.3. Pozostate oki&enia podstawowegszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganbgblne”
1.5. Ogélne wymagania dotycrce robét
Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogd[n
2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotyepce materiatéw
Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudw ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoine”
2.2. Materialy do wykonania robot
2.2.1. Zgodn& materiatdw z dokumentagcprojektowvy i aprobag techniczig
Materiaty do wykonania rob6t powinny bygodne z ustaleniami dokumentacji technicznej $ib oraz z
aprobag techniczi IBDIM.
2.2.2. Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu przepustu
rury polietylenowe o sztywrioi obwodowej SN8 kN/m2. odpowiadag wymaganiom aprobaty technicznej,
material, stanowcy fundament pod rury i do zasypki przepustu, zgodndokumentagj projektows, np.
mieszanka kruszywa naturalnego (pospétka) o usaimi0+20 mm lub 0+32 mm, materiat do wykonania
umocnienia skarp na wlocie i wylocie, zgodny z dokutacy projektovs, np. z: brukowca ukladanego na
betonie,
2.2.3. Skladowanie materiatow
Rury polipropylenowe nalky przechowywé tak, aby nie ulegty mechanicznemu uszkodzeniuid2ed na
ktérym skladuje sirury, musi by réwne, umaliwiajace spoczywanie rury na karbach na catej diogary.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
3.2. Sprat stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu robét Wykonawca w zatesci od potrzeb, powinien wykazaie mazliwoscia korzystania
ze sprztu dostosowanego do przigj metody robét, jak np.:
— koparlg chwytakowa na podwoziu gsienicowym o pojemrizi tyzki 0,4 n¥,
— ubijakiem spalinowym, phgtwibracyjrg, walcem lub innym spetem zagszczagcym,
— sprztem transportowym,
— sprztem do roztadunku rur, jak lekkim sptem dwigowym, wozkami widtowymi (roztadunek me te

by¢ wykonywany gcznie).

Uwaga: W czasie roztadunku rur nalezwracg uwag;, zeby nie uszkodziscianek, np. przez zbyt energiczne
wyciaganie rur, co powoduje tarcieianek rur o podize.
Sprzt powinien odpowiada wymaganiom okrdonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjach
producentéw lub propozycji Wykonawcy i powinienctgaakceptowany przeziyniera.
4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycrce transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagale”
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4.2. Transport materiatow
Materiaty sypkie i drobne przedmioty tma przewozi dowolnymi srodkami transportu, w warunkach
zabezpieczapych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z nminnynateriatami i nadmiernym
zawilgoceniem.
Rury naley utozy¢ réwnomiernie na calej powierzchni tadunkowej obsiebie i zabezpieczy przed
mozliwoscig przesuwania gipodczas transportu. Nie nayedopuci¢, aby wecej niz 1 m rury wystawato poza
obryssrodka transportowego.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne”
5.2. Zasady wykonywania robot
Spos6b wykonania rob6t powinien dygodny z dokumentagjtechniczg i ST. W przypadku braku
wystarczajcych danych mina korzystd z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji oraz z inforfnac
podanych w zatznikach.
Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robo6t obejmayj
roboty przygotowawcze,
wykonanie wykopow pod tagy
wykonanie fundamentu (fawy) pod rury,
utozenie rury na tawie w jednym odcinku lub w odcinkach
wykonanie zasypki przepustu,
umocnienie skarp przy wlocie i wylocie przepustu,
. roboty wykaczeniowe.
5.3. Roboty przygotowawcze
Przed przysfpieniem do robét naky, na podstawie dokumentacji technicznej, ST lgkaza Inzyniera:
— ustali lokalizacg robot,
— ew. ustak dane niezédne do szczeg6towego wytyczenia rob6t oraz ustldanych wysokiciowych,
- ew. odwodni teren budowy w zakresie uzgodnionym zyimierem,
5.4. Wykonanie wykopdw
- Woykonanie wykop6w powinno lByzgodne z dokumentacfechnicza. Dobor sprztu i metody wykonania
nalezy dostosowé do rodzajoéw gruntu, obijosci rob6t i odlegtéci transportu.

— Dno wykopu powinno bywyréwnane z doktadrioia co najmniej + 2 cm.
5.5. tawa pod przepustem
Jeili grunt podiza wymaga rozizenia nacisku, to rury przepustu powinnyébyktadane na zagzczonej
warstwie podsypki (fawie) o grubc ustalonej w dokumentacji technicznej, z mieszdmnikszywa naturalnego
0 uziarnieniu np. 0+20 mm, bez zanieczysacRedsypk nalezy zagsci¢ do 0,98 Proctora normalnego. Gérna
jej warstwa o grub&ei rownej wysokéci karbu powinna by luzna, aby karby rury mogty swobodnie sv niej
zagkbic.
5.6. Utazenie rur przepustu na fawie
Ulozenia rury na tawie naky dokond po zaniwelowaniu poziomu dna i wytyczeniu osigpustu. Zaleca &i
uktada rure w jednym odcinku, j@i mozliwa jest dostawa rury o odpowiedniej didgh wynikajgca z
asortymentu produkcji i nitiwosci transportowych. W innych przypadkach, przepdstany z dwdch lub
wickszej liczby rur powinien miepolkczenia systemowe poszczeg6inych odcinkow rur.

Dlugos¢ koncowego odcinka rury, mierzona w najkrotszym miej¢patrz rys. 7) nie powinna by
mniejsza od 1 m.

W przypadku gdy przepust wono na tawie, po uprzednim pokeniu odcinkdéw rur poza taynalezy
sprawdzé skuteczné¢ polgczen miedzy rurami.

Rure przepustu po ul@niu naley ustabilizowa w taki sposéb, aby nie zmienita swojego peloia w
czasie zasypywania przepustu. ivia dokona tego podsypk wspierajca (patrz rys. 8).

Przyckcie skrajnych rur do ptaszczyzny skarpyzma wykon& przed montzem przepustu lub tena
budowie po wykonaniu nasypu.
5.7. Zasypka przepustu
Zasypka przepustu do wysalod co najmniej 30 cm ponad garkrawedz przepustu (patrz rys. 8) powinnacby
wykonana mieszankkruszywa naturalnego o frakcji O + 32 mm o klasiejednorodnéci D5 lub piaskiem
gruboziarnistym.
Zasypka powinna kiywykonywana:
— réwnomiernie i rbwnoczmie z obu stron przepustu,
— warstwami o grubii maksimum 30 cm, zegzczonymi do wskaika zagszczenia> 0,95 w strefie

bezpdredniej przy rurze 0,98 w pozostatej strefie,

Nogh,rwhpE
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— ze sprawdzaniem ¢dnych posadowienia przepustu w celu niedopuszczdoigego wypychania lub
przemieszczania poziomego,

— ze zwrbceniem uwagi, abyyednica ziaren kruszywa, uktadanego bérpanio na rurze, nie przekraczata
wielkosci skoku karbu zewgirznego rury.

Jeli grubos¢ naziomu nad przepustem nie przekracza 1,0 m, fp roateriat zasypowy powinien
odpowiadé wymaganiom okrdonym dla zasypki gruldei 30 cm.

5.8. Wykonaniescian czotowych

Scianki czotowe natey wykona jako prefabrykowane

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien:

— uzyska& wymagane dokumenty, dopuszexa wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stasaw
(aprobaty techniczne, certyfikaty zgodon deklaracje zgodrici, ew. badania materiatow wykonane przez
dostawcow itp.),

— sprawdzt cechy zewstrzne gotowych materiatéw z tworzyw i prefabrykowah.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bads/ykonawca przedstawiadpnierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw, ktore naley wykona w czasie robét podaje tablica 1.

Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robot

Lp. Wyszczegblnienie robot ngitgélg/lvmc
1 | Lokalizacja i zgodni granic terend 1 raz
rob6t z dokumentagijprojektow
2 | Wykonanie wykopow Bigco
3 | Wykonanie fundamentu (fawy) Biezaco
przepustu
4 | Ulozenie rur przepustu na fawie Bigo
5 | Zasypka przepustu Bigco
6 Umoc_nlenle skarp przy wlocie i Biezaco
wylocie przepustu

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

— 0Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@(MVdymagania ogélne”
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest:

m (metr) kompletnego wykonania przepustu,

m?(metr kwadrat) wykonanego bruku,

m3(metr szécienny) wykonanejcianki czotowe;j.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OgdIne zasady odbioru robét

— Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-000QWymagania ogdlne”

— Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapyojektows, ST i wymaganiami liyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i uleganacych zakryciu

— Odbiorowi robot zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj

— wykonanie wykopu,

— wykonanie fawy fundamentowe].

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyerce podstawy platndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy pfatdoi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine”

9.2. Cena jednostki obmiarowej

— Cena wykonania 1 m kompletnego przepustu obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
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— oznakowanie robat,

— przygotowanie podie,

— dostarczenie materiatow i spitam,

— wykonanie przepustu z wykopem, lawutozeniem rur, zasypk wykonaniescianek czotowych i studni
wpadowych oraz umocnienie wlotu, wylotu wedtug wygaadokumentacji projektowej, ST i specyfikaciji
technicznej,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej,

— odwiezienie sprgu

ELEMENTY WYKONANIA PRZEPUSTU

2.1. Nadsypka nad przepustem

Grubai¢ nadsypki nad przepustem uzal®na jest odrednicy rury i obcizenia. Minimalna grub& nadsypki,
tacznie z warstwami konstrukcyjnymi nawierzchni, dla o srednicy 600 + 1000 mm, powinna wynésid 0,5
srednicy rury do max. 12 m. W przypadku gdy warstkpnstrukcyjne nawierzchnigsgrubsze ni zalecana
minimalna nadsypka, to jej gruiionad rug powinna wynosi minimum 0,10 + 0,15 m, miegz od karbu rury
do spodu nawierzchni.

Inne maksymalne i minimalne grulmd zasypki dopuszczae¢spod warunkiem wykazania obliczeniowie nie
zostanie przekroczona dopuszczalna deformacja rury.

2.2. Posadowienie przepustu

Przepust mena wykon& na gruncie dowolnego typu, przy spetnieniu odpdwieh wymaga dostosowujcych
do nanoéci podiaza.

W przypadku posadowienia przepustu na plastyczngmatopu gliniastym lub namutach nadg wykona
warstwe odcinajcs, np. z geowtékniny o wytrzymadoi na rozrywanie min. 7 kPa (rys. 5).

W przypadku gruntu wysadzinowego podsypkykonuje s¢ z pospoétki o maksymalnéjednicy ziaren 20 mm;
gruba¢ warstwy minimum 15 cm, a w miejscu spodziewanggziti min. 10 cm. Zaleca i aby podsypk
utozy¢ woéwczas w kierunku podimym i poprzecznym, zgodnie z rysunkiem 6. Poddkmmstrukcg podsypki
zaleca si wykonywa® na przemarzgtym dnie wykopu w okresie zimowym.

2.3. Ulazenie przepustu z rur

Dlugos¢ przepustu powinna ldydostosowana do poziomu jego z8oia, kta przecicia przepustu z osidrogi i
zakaczenia zalgnego odiciecia kaica zgodnego z pochyleniem skarpy nasypu (ewsdiecia).

taczenie dwoch odcinkdéw rur dokonuje sitagczky zaciskowy (rys. 2 i 3), ktorej kace nasgpnie dociska si
paskami lubsrubami (rys. 4) zaciskowymi. Dlugé koncowego, skrajnego odcinka rury nie powinna by
mniejsza od 1 m (rys. 7).

2.4. Zasypka przepustu

Przepust jednorurowy powinien mieasypl¢ z gruntu przepuszczalnego, wykoaavg rysunku 8 DT,
Pozosta cz¢$¢ nasypu nad przepustem nalavykona wedtug zasad okéonych dla gruntéw nasypowych.

RYSUNKI
(wg producenta rur)

Rys. 1. Karby na rurze

SZCZEGOL "A"

(]
—

Rys. 2. Przyktad ztzki zaciskowej do pgtzenia dwoch rur polietylenowych
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a) Widok gornej cgici ztgczki dwudzielnej, b) Przekrdj poprzecznyaki dwudzielnej,
c) Przekréj poprzecznyadzki jednodzielnej (Uwaga: Producent dostarcza rémimne typy
zlgczek)

Rys. 3. Dwa odcinki rur petzone ziczka zaciskowy z blachy stalowej gruci 3 mm
ocynkowanej galwanicznie (Istnigjowniez ztgczki plastikowe)

LR
00|

Rys. 4.Sruba zaciskowa naazce metalowejkczacej dwa odcinki rur (Istniejrowniez
zkgczki plastikowe)

$ruba M-10

L25x25x3

obejma stalowa
- blacha gr. 3 mm
ocynkowana galwanicznie

Rys. 5. Ulaenie rur przepustu na stabym gruncie
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StABY GRUNT GEOWLOKNINA

PODSYPKA PIASKOWA
Rys. 6. Sposob wykonania podsypki pod przepustesagawianym na gruncie
wysadzinowym

NAJNIZSZY MOZLIWY
POZIOM WODY

NAJNIZSZY MOZLIWY
\POZIOM WODY

0,5d N
y . . e d )&
> [
‘ >50m >10m PODSYPKA
Z GRUNTU

NIEWYSADZINOWEGO

Rys. 7. Kaicowy, skrajny odcinek rury nie powiniendbkrotszy od 1 m
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NASYP

Vz

PLANOWA ZtACZKA

S

1
L-tga

s - szeroko$¢ nasypu na poziomie utoZenia rury (przepustu)
« - kat skrzyzowania osi przepustu z osig drogi

Rys. 8. Zasypka nad przepustem

POZIOM NAWIERZCHNI

v
D/2) 0,25m D D/2 >025m

H>0 i H)40m

ZASYPKA

PODSYPKA WSPIERAJACA

" wymiar moze byé zwiekszony dla gruntéw wrazliwych na przemarzanie
2w miejscu zlaczki min. 0,10 m
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D-04.00.00. PODBUDOWY
D-04.01.01. PROFILOWANIE | ZAGESZCZANIE PODLO ZA

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacghtecznej (ST) $ wymagania dotyege wykonania i
odbioru rob6t zwjzanych z przeprowadzeniem prac utrzymaniowych negatth lénych Nadlénictwa
Niepotomice w 2024r.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktipezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatiia
robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych z wykonaniem
profilowania i zagszczania istnigej nawierzchni drogi knej.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciamoganymi
w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5 Szczegdélowe wymagania dotygze robét

Szczegbtowe wymagania dotyce rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogopid™L.5.

2. Materiaty

Nie wysepuja.

3. Sprzet

3.1 Szczego6lowe wymagania dotygee spratu

Szczegotowe wymagania dotyce sprztu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2 Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania profilowania i zagzczania podia powinien wykaza sig
mozliwoscig korzystania z nagbujacego sprztu:

- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z érke ustawianym lemieszem;Zynier maze dopgci¢ wykonanie
profilowanie podiga z zastosowaniem innego sgitz

- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibrgych.

Stosowany spkt nie maze spowodowa niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.

4. Transport

4.1 Szczeg6towe wymagania dotygee transportu

Szczegbtowe wymagania dotyce transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymaganidrejdkt 4.

4.2 Transport materiatéw

Wymagania dotycgce transportu materiatéw podano w ST D.00.00.00.4k

5. Wykonanie robot

5.1 Szczegotowe zasady wykonania robot

Szczego6towe zasady wykonania robét podano w ST.D00R0 ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2 Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygpi¢c do wykonania profilowania i zagzczania istnigcej nawierzchni drogi
bezpdrednio przed rozpoeziem robét zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. \\uejsze
przystpienie do wykonania profilowania i zgggczania podta, jest maliwe wytacznie za zgogl Inzyniera, w
korzystnych warunkach atmosferycznych. Po wyprafdaym i zagszczonym podtzu nie mae odbywa sie
ruch budowlany, niezwkany bezpérednio z wykonaniem warstwy nawierzchni.

5.3 Profilowanie i zagszczanie podtda

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysaczRo
oczyszczeniu powierzchni pod naley przystpi¢c do profilowania i zagszczenia warstwy istnigjej
nawierzchni drogi.

Do profilowania podiaa naley stosowd rowniarki. Bezpérednio po profilowaniu podi@ naley przystpié

do jego zagszczania. Zagszczanie podiea naley kontynuowé do osagnigcia wskanika zagszczenia nie
mniejszego od podanego w tablicy 1. Wakil zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z obowazujgca normy.

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia podiaa (Is)

Strefa korpusu Minimalna waidwskaznika Is

GOrna warstwa o grulsoi 20 cm 0,97
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Na gkbokdsci od 20 do 50 cm od powierzchni 0,95
podiaza

5.4 Utrzymanie wyprofilowanego i zagszczonego podiba

Podiae po wyprofilowaniu i zagszczeniu powinno kyutrzymywane w dobrym stanie.zédi po wykonaniu
robét zwihzanych z profilowaniem i zggzczeniem podia nasipi przerwa w robotach i Wykonawca nie
przysgpi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, gowinien on zabezpieczypodiae przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez rzaioe folii lub w inny spos6b zaakceptowany przez
Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladakidejnej
warstwy mana przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu. Po osuszmodtaza Inzynier oceni jego stan
i ewentualnie zaleci wykonanie niezimych napraw. Jeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania
Wykonawcy, to napragmwykona on na wiasny koszt.

6. Kontrola jakosci robét

6.1 Szczegodtowe zasady kontroli jakoi robét

Szczego6towe zasady kontroli jaid robot podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolpkt’6.

6.2 Badania w czasie robét

6.2.1. Czstotliwosé¢ oraz zakres bada i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia wyprofilowanego
podiaza podaje tablica 2.

Tablica 2. Cegstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanego koryta i wyprofilowanego pma

Lp. Wyszczegoblnienie bada pomiarow Minimalna cgstotliwos¢ bada i pomiarow
1 Szerokéc¢ 10 razy na remontowany odcinek

2 Réwnd¢ podiuzna Co 20m

3 Réwnd¢ poprzeczna 10 razy na remontowany odcinek

4 Spadki poprzeczne 10 razy na remontowany odcinek

7 Zagszczenie W 2 punktach

6.2.2. Szeroké& (profilowanego podtaza)

Szerokdc¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wgicej niz +10 cm
i-5cm.

6.2.3. Rowné¢ (profilowanego podiaa)

Nieréwndici podtuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrove tata zgodnie z obovgzujaca
normy.

Nieréwndici poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy fats.

Nieréwndici nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtpowinny by zgodne z dokumentacprojektow z tolerancy
+0,5%.

6.2.5. Zagszczenie (profilowanego podita)

Wskaznik zagszczenia wyprofilowanego podia okr&lony wg obowazujgcej normy .nie powinien liy
mniejszy od podanego w tablicy 1.

6.3 Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego poditaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujyicksze odchylenia cech geometrycznych od dargich w punkcie
6.2 powinny by naprawione przez spulchnienie dehgikasci co najmniej 10 cm, wyrGwnanie i powtdrne
zag:szczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyk@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. Obmiar robot

7.1 Ogolne zasady obmiaru robét

Szczegbtowe zasady obmiaru rob6t podano w ST DOOBOQ,Wymagania ogoélne” pkt 7.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego i odebranedginka drogi.

8. Odbidr robhot

Szczego6towe zasady odbioru rob6t podano w ST D00BO0,Wymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projektdST i wymaganiami Zamawigiego, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpunktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatndci

9.1 Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Szczegobtowe ustalenia dotyce podstawy platrici podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 9
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9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 obejmuje:

- roboty przygotowawcze,

- profilowanie podtaa,

- zag:szczenie,

- utrzymanie podiza,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji techniczne;.
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D-05.00.00. NAWIERZCHNIE
D-05.01.01. NAWIERZCHNIA Z MIESZANKI KRUSZYWA tAMAN EGO

STABILIZOWANEGO MECHANICZNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej STa svymagania dotyege wykonania i odbioru nawierzchni z mieszanki kyuga
tamanego stabilizowanego mechanicznie,azamych z przeprowadzeniem prac utrzymaniowych maaih
lesnych Nadlénictwa Niepotomice w 2024r.

1.2. Zakres stosowania ST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy irkétawy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymieniarty
wp. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST stanpwlymagania dotycge robét zwjzanych z wykonaniem nawierzchni
z mieszanki kruszywa tamanego 0/31,5 mm géubd cm stabilizowanego mechanicznie.

2. MATERIALY

2.1. Kruszywo

Materiatem do wykonania nawierzchni z kruszywa taggp stabilizowanego mechanicznie powinng by
kruszywo tamane uzyskane w wyniku przekruszeniawsca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakow
albo ziarervwiru wiekszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§ jednorodne, bez domieszek gliny i zanieczysaagmych.

2.2. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa oldlena wg obowqzujgcej normy powinna le¢ pomiedzy krzywymi
granicznymi podanymi w tablicy 1.

Tablica 1. Uziarnienie kruszywa tamanego stabilizowanego rapiznie

Sito kwadratowe [mm] Przechodzi przez sito [%]
0/63 0/31,5
63 100
315 76-100 100
16 56-93 70-93
8 40-75 50-75
4 28-58 38-58
2 18-41 26-41
0,5 9-23 14-23
0,075 2-12 2-12

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna dyiagta i nie przebiegaod dolnej do gérnej krzywej granicznej
uziarnienia na gsiednich sitach. Wymiar najgkszego ziarna kruszywa nie b przekracza 2/3 grubdci
warstwy ukladanej jednorazowo. Frakcje kruszywaephodzce prze sito 0,075 mm nie powinny standwi
wiecej niz 65% frakcji przechodgej przez sito 0,5 mm.

2.3. Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinno spetniawymagania okrdone w poniszej tablicy 2.

Tablica 2. Wymagane wiéciwosci kruszywa

L.p. Wiasciwosci badane wedtug: Wymagania dla podbudowy
pomocniczej
1 Zawartd¢ nadziarna, %, nie weej niz 10
2 Zawartd¢ ziarn nieforemnych, % nie wéej niz 40
3 Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych, barwa cieczy nie ciemniejsza ni wzorcowa
4 Wskanik piaskowy po 5-krotnym zggzczeniu metagdl lub 1l 30-70
5 Scieralngé w bebnie Los Angeles,
- ubytek masy po petnej liczbie obrotéw, %, nieksizy ni: 50
- po 1/5 liczby obrotéw w stosunku do ubytku masypetnej liczbie obrotéw, nie wiej 35
niz
6 Nasikliwo$é, %, nie wicej niz 5
7 Mrozoodpornéé ziarn wikszych od 2mm,
po 25 cyklach zamsania i odmraania, ubytek masy, %, nie ¢gej niz 10
8 Zawartd¢ zwigzkéw siarki w przeliczeniu na S, nie wecej niz 1
9 Wskanik nashosci wine mieszanki kruszywa, nie mniejszyzni 60
10 | Zawarté¢ ziaren mniejszych ni0,075 mm, % (m/m) 2-12
3. SPRET

Do wykonania nawierzchni z kruszyw tamanych stabikanych mechanicznie nalestosowa:
- ukfadarek lub réwniarek do ré@elania tlucznia,

- walcéw wibracyjnych,

- Przewdnych zbiornikéw do wody.
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4. TRANSPORT

Transport kruszywa powinien odbydvasic w sposOb przeciwdzialgly jego zanieczyszczeniu i
rozsegregowaniu. Ruch pojazdéw po wyprofilowanyrdtpzu drogi powinien by tak zorganizowany, aby nie
dopuci¢ do jego uszkodzei tworzenia kolein.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie podiga

Podiaze pod nawierzchaittuczniowa powinno by przygotowane zgodnie z warunkami ogélnymi élaeymi

w ST, w rozdziale D-04.01.01 PROFILOWANIE | ZASZCZENIE PODLTA.

Nawierzchnia ttuczniowa powinna dywtozona na podizu zapewnigicym nieprzenikanie drobnych gstek
gruntu do warstwy nawierzchni.

5.2. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo grube powinno kiyrozkltadane w warstwie o jednakowej grétio przy wyciu ukladarki albo
réwniarki. Grubé¢ roziozonej warstwy ldnego kruszywa powinna bytaka, aby po jej zagzczeniu i
zaklinowaniu osjgnicto gruba¢ projektowan. Kruszywo grube po rozieniu powinno b§ zagszczane
przegciami walca. Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku poprg@e powinno rozpocg sie od
dolnej kravgdzi i przesuwé pasami podiznymi, czéciowo nakladajcymi sk, w kierunku jej gornej kragdzi.
Zagzszczanie mgna zakaczye, gdy przed kotami walca przestajic tworzy fale, a ziarno tlucznia o wymiarze
okoto 30 mm pod naciskiem kota walca nie wttaczanshawierzchng, lecz miadzy sie na niej.

Po zagszczeniu warstwy kruszywa grubego mgleaklinowa ja poprzez stopniowe rozsypywanie mieszanki
drobnej granulowanej (wysiewek) od 0 do 5 mm prigglym zagszczaniu walcem. Nawierzcinnalery
klinowa¢ tak dlugo, dopoki wszystkie przestrzenie nie zustaypetnione catkowicie warsiywvysiewek.

W czasie zagpzczania walcem zalecae sskrapi@ kruszywo wod tak czsto, aby bylo stale wilgotne, co
powoduje,ze kruszywo mniej gikruszy, mniej wyokigla i tatwiej uktada szczelnie pod walcem.
Zageszczenie mzna uwaaé za zakaczone, jéli nie pojawiaj sie slady po walcach i wybrzuszenia warstwy
kruszywa przed watami. W pierwszych dniach po wy@n nawierzchni naly dba, aby byla ona stale
wilgotna.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci

Zasady ogolne kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00. ,Wymagania og3lp.6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robdt Wykonawca powinien dostactcayynierowi wszystkie atesty i certyfikaty na
kruszywo, ktére zamierza wbudogva

6.3. Badania w czasie robot

Grubdi¢ nawierzchni.

Grubai¢ warstwy Wykonawca powinien mierzyatychmiast po jej zggzczeniu, co najmniej w dwéch losowo
wybranych punktach. Dopuszczalne odchyiki od prgjeianej grubéci nawierzchni nie powinny przekracza
10%.

ROwnagi¢ nawierzchni.

Nieréwndici podtuzne nawierzchni naly mierzy¢ 4-metrow tata, zgodnie z norm

Nieréwndici poprzeczne nawierzchni najemierzy¢ 4-metrows tata, zgodnie z norm

Nieréwndici nawierzchni thuczniowej nie powinny przekra¢Z® mm.

Spadki poprzeczne nawierzchni.

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukpokvinny by zgodne z dokumentacjprojektows, z
tolerancy 0,5%.

Czestotliwos¢ i zakres badai pomiarow wykonanej nawierzchni z kruszywa nanggo stabilizowanego
mechanicznie przedstawiono w pzskej tablicy.

Tablica 4. Czstotliwos¢ i zakres bada i pomiarbw wykonanej warstwy nawierzchni z krusayw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. | Wyszczegdlnienie bada i | Minimalna czstotliwo$é¢ pomiarow
pomiaréw

1 Szerokéc¢ nawierzchni 10 razy na 1 km

2 Rowng¢ podtuzna co 20 m t4

3 Réwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km
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Szerokd¢ nawierzchni.
Szerokd¢ nawierzchni nie mie r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm i -5 cm

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w $8W-00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt.7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest metr kwadratowy [fy wykonanej nawierzchni z kruszywa tamanego siadbianego
mechanicznie o gruloi okreslonej w Dokumentacji Projektowe;j.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru roboét

Szczego6towe zasady odbioru rob6t podano w SST 000W0 ,Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentacja projekto®ST i wymaganiami byniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpunktu 6 daty wyniki pozytywne

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyerce podstaw ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstaw ptatrici podano w SST D-M-00.00.00. "Wymagania ogolne9.p.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 metra kwadratowego Jmvykonania nawierzchni z kruszywa tamanego stabilianego mechanicznie
obejmuje:

- prace pomiarowe,

- sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,

- przygotowanie mieszanki z kruszywa zgodnie z ragept

- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

- roziozenie mieszanki i zagzczenie rozkonej warstwy,

- przeprowadzenie pomiaréw
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D-06.00.00. POZOSTALE PRACE UTRZYMANIOWE

D-06.01.02. OCZYSZCZENIE ROWOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacghtecznej (ST) $ wymagania dotyege wykonania i
odbioru robét zwgzanych z wykonywaniem oczyszczenia rowow gasnych z przeprowadzeniem prac
utrzymaniowych na drogachsteych Nadlénictwa Niepotomice w 2024r.

1.2. Zakres stosowania ST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy irkitdwy przy zlecaniu i realizacji robét wymieniarhy
wp. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robdt zwéanych z oczyszczeniem
rowow przy realizacji robdt zwkanych z remontem drogisteej.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Réw — element odwodnienia utioviajacy przeptyw wody.

1.4.2. Pozostale oki&enia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymaganiadbwe” pkt 1.4

1.5. Ogélne wymagania dotycrce robét

Ogoblne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojrid™1.5.

2. MATERIALY

Nie wysepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrre spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania oczyszczenia rowow powinien wykagiea mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:

— koparki z ks do skarpowania,

— samochdd samowytadowczy.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycrce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajdkt 4.

4.2. Transport

Przy wykonywaniu rob6t okétonych w niniejszej SST, Wykonawca powinien wykazse mazliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu :

- samochod samowytadowczy 5+10t — 1 szt.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-00MQ/Mymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Oczyszczenie rowu

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu naomesgjo przez wag w obkbie rowu, profilowanie dna i
skarp rowu ze spadkiem zapewn@jm swobodny sptyw wody opadowej. Caly urobek nalerywiezé i
rozplantowa w miejsce uzgodnione z Inwestorem w giie przeprowadzanych robét remontowych. Teren
nalezy oczyéci¢ po zakaczeniu robét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robdt podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkt’ 6.

6.2. Kontrola jakosci wykonanych robot
Kontrola polega na ocenie wizualnej jakbwykonanych robo6t i ich zgodéo z SST oraz na sprawdzeniu
spadkdéw oraz pochyte

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00A@magania ogolne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest:

- m (metr) oczyszczonego rowu,

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.0Q/¥magania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektovs, ST i wymaganiami Inwestora,zeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiangjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyerce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrssi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m oczyszczenia rowu obejmuje:

- roboty przygotowawcze,

— oczyszczenie i profilowanie rowu,

— wywiezienie i rozplantowanie urobku,

— uporzdkowanie terenu,
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D-06.01.03. MECHANICZNE ODKRZACZANIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotyege wykonania i odbioru robét
zwigzanych z mechanicznym odkrzaczaniem dla zadanigzamego z przeprowadzeniem prac utrzymaniowych
na drogach knych Nadlénictwa Niepotomice w 2024r.

1.2. Zakres stosowania ST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy irkitdwy przy zlecaniu i realizacji robét wymieniarhy
wp. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét az@anych z wykonaniem prac
zwigzanych z odkrzaczaniem terenu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Pobocze-element drogi przylegey bezpérednio do konstrukcji jezdni

1.5. Ogélne wymagania dotycrce robét

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycrce spratu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” gkt

3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t powinien wykazaie mozliwoscig korzystania z nagpujacego
sprztu:

— ciggnikéw rolniczych,

— Koparki kotowej lub gsienicowej,

- Rozdrabniacza hydraulicznego do mantaa koparce.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycrce transportu

Nie dotyczy

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie koszenia

Oczyszczenie z zakrzadzealery wykona w sposdb mechaniczny przy pomocy rozdrabniaczyauitznych
zamontowanych do koparki. Rozdrobniony urobek ptamos na miejscu wykonywanych prac. Ewentualne
zabrudzenia drog nalg oczyci¢ z rozdrobnionych gati. Prace naley prowadzé w miejscach wskazanych
przez Zamawiajcego.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIplet 6.
6.2. Kontrola jakosci wykonania robét

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakbwykonanych robét i ich zgodiai z ST.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@(MBymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest:

- ha (hektar) dla odkrzaczania

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogoélne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektova, SST i wymaganiami Inwestorazgi
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiangjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdlIne ustalenia dotyerce podstawy platndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsei podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena obejmuje:

- roboty przygotowawcze,

— wykonanie prac zwzanych z odkrzaczaniem,
— uporzdkowanie terenu.
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