Optymalizacja pracy stacji dmuchaw — wymiana dmuchawy pod potrzeby docelowej przepustowosci oczyszczalni $ciekow w Chrzanowie
Duzym (zadanie SD)

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét

01. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
ST-01.01. Demontaze

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ST-01.01.
Demontaze

Nazwy i kody robot wedtug kodu numerycznego stownika gtéwnego Wspdlnego Stownika Zamowien (CPV):

Grupa robét

45100000-8 - Przygotowanie terenu pod budowe

Klasy roboét

45110000-1 - roboty w zakresie burzenia i rozbiérki obiektéw budowlanych;
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1. WSTEP

1.1. Nazwa zamoéwienia

»Modernizacja czesci biologicznej oczyszczalni Sciekow w Chrzanowie Duzym”
Zadanie Inwestycyjne:

»Optymalizacja pracy stacji dmuchaw —wymiana dmuchawy pod potrzeby docelowej

przepustowosci oczyszczalni sciekow w Chrzanowie Duzym (zadanie SD)”

1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja niniejsza jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.3. w ramach realizacji zamowienia

podanego w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét

Obiekt, na ktérych prowadzone bedg roboty demontazowe to istniejgca stacja dmuchaw SD
(ob.25). W ramach prowadzonych robét nalezy zdemontowac istniejgcg dmuchawe HST
2500-1-A-400V prod. Sulzer (ABS) wraz jej z indywidualng instalacjg ttoczng DN 200.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z ustawg Prawa budowlanego, wydanymi do

niej rozporzgdzeniami wykonawczymi, nomenklaturg Polskich Norm.
2. WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

Liste materiatow eksploatacyjnych tworza:
e materiaty pochodzgce z demontazu — ztom — Wykonawca zobowigzany jest do wywozu w

miejsce wskazane przez Inzyniera (odlegto$¢ do 5 km).
3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczgce stosowania sprzetu podano w ST 00.00. "Wymagania
ogélne". Do wykonania robot rozbiérkowych i remontowych nalezy uzyé nastepujgcego
sprzetu:

— sprzet do robét recznych,

— nozyce mechaniczne,

— palnik,

— pity do ciecia metalu.

— pity mechaniczne,
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4. SRODKI TRANSPORTU

Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogow
bezpieczenstwa zaréwno w obrebie pasa robét drogowych, jak i poza nim. Srodki
transportowe poruszajgce sie po drogach poza pasem robét powinny spetniaé odpowiednie
wymagania w zakresie parametrow charakteryzujgcych pojazdy, w szczegdlnosci w
odniesieniu do gabarytéw i obcigzenia na os.
Jakiekolwiek skutki finansowe oraz prawne wynikajgce z niedotrzymania wymienionych
powyzej warunkow obcigzajg Wykonawce. Zwigkszenie odlegtosci transportu ponad wartosci
zatwierdzone nie moze by¢ podstawg roszczen Wykonawcy dotyczacej dodatkowej zaptaty
za transport, o ile zwiekszone odlegtosci nie zostaly wczesniej zaakceptowane na pismie
przez Inzyniera.
Materiat z demontazu nalezy przewiez¢ na miejsce zaakceptowane przez Inzyniera.
Zgodnie z technologig zatozong do transportu proponowane jest uzycie takich srodkow
transportu, jak:

— samochdd skrzyniowy

— ciggnik kotowy

— przyczepa skrzyniowa
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne warunki wykonania robot.
Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania robét podano w specyfikacji ST-00.01.
Roboty obejmujg pozycje punktu 1.3. Roboty nalezy wykonywaé przy uzyciu sprzetu
mechanicznego lub recznie. Materiat uzyskany z demontazu zatadowac¢ na samochody
samowytadowcze i odwie$¢ na miejsce wskazane przez Inzyniera.
Przed przystgpieniem do wykonywania rob6t demontazowych nalezy wykonac :

— wszelkie niezbedne zabezpieczenia

— wygrodzenia stref bezpieczenstwa
Roboty demontazowe nalezg do niebezpiecznych, dlatego teren, na ktorym sie odbywajg
nalezy ogrodzi¢ i oznakowac tablicami ostrzegawczymi. Najczesciej wystepujace zagrozenia
to:

— uszkodzenia gtowy

— upadek z wysokosci

— uszkodzenia rak i nég
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5.1.1. Czynnosci przed rozpoczeciem robo6t demontazowych.

— Przed rozpoczeciem robdt nalezy odtgczy¢ od rozbieranego urzgdzenia zasilanie
elektryczne,

— przygotowac urzadzenia pomocnicze do sktadowania materiatéw, przyrzadow,
narzedzi i odpadow,

— zaplanowa¢ kolejnos¢ wykonywania poszczegoélnych czynnosci,

— przygotowa¢ niezbedne pomoce warsztatowe, konieczne ochrony osobiste, np.
okulary, maski, ochronniki stuchu, kaski, itp.

— zauwazone usterki i uchybienia zgtosi¢ natychmiast przetozonemu,

— sprawdzi¢:

o prawidtowos¢ przytgczenia urzgdzen do sieci elektrycznej i sprezonego
powietrza (czy przewody nie sg przetarte, zalamane lub uszkodzone w inny
sposob)

5.1.2. Zasady i sposoby bezpiecznego wykonywania robét demontazowych.
NIE WOLNO:

— recznie przemieszczac i przewozi¢ ciezary o masie przekraczajgcej ustalone normy,

— obstugiwac urzgdzenia bez odpowiednich uprawnien i przeszkolen,

— zdejmowac ostony i zabezpieczenia z obstugiwanych maszyn,

— prowadzi¢ robét jezeli zachodzi mozliwos¢ obalenia czesci konstrukcji urzadzenia,

Roboty demontazowe nalezy:

— prowadzi¢ recznie,

— prowadzi¢ tak, aby nie zostata naruszona statecznosc¢ rozbieranego elementu, oraz
tak, aby usuwanie jednego elementu konstrukcyjnego nie wywotato
nieprzewidzianego upadku lub przewrécenia sie innego fragmentu konstrukcji,

— elementy konstrukcji stalowych nalezy przecina¢ palnikiem acetylenowym,

— znajdujgce sie w poblizu rozbieranych obiektéw urzgdzenia i budowle nalezy
zabezpieczy¢ przed uszkodzeniami,

Przy wykonywaniu rob6t demontazowych nalezy:

— uzywac tylko sprawnych narzedzi i pomocy warsztatowych, nie uszkodzonych,
prawidtowo oprawionych,

— utrzymywac w porzgdku miejsce pracy, nie rozrzuca¢ narzedzi stuzgcych do
demontazu,

— konieczne jest stosowanie srodkéw ochrony indywidualnej,

— w razie niemozno$ci unikniecia w czasie trwania robot wigkszych ilosci pytu,
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pracownikéw nalezy zaopatrzy¢ w okulary ochronne,
— W czasie trwania robot wszyscy pracownicy powinni stale pracowa¢ w kaskach
ochronnych.

5.1.3. Zasady postepowania w sytuacjach awaryjnych.

Bezwzglednie nalezy udzielaé pierwszej pomocy poszkodowanym. O problemach

prowadzenia robét nalezy niezwtocznie zawiadomié przetozonego

W razie sytuacji awaryjnej stwarzajgcej zagrozenie dla otoczenia nalezy zastosowaé

zrozumiatg i dostrzegalng sygnalizacje ostrzegawczg i alarmowa.

Kazdy zaistniaty wypadek przy pracy zgtasza¢ swojemu przetozonemu, a stanowisko pracy

pozostawi¢ w takim stanie, w jakim nastagpit wypadek.

5.1.4. Organizacja robo6t demontazowych.

Wykonanie robét powinno by¢ jak okreslono w specyfikacji, badz inne, o ile zatwierdzone

zostanie przez Inzyniera. Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji harmonogram

robét uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty demontazowe.

5.1.5. Zasady BHP.

Sposoby bezpiecznego wykonywania robét reguluje Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z

dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét

budowlanych (Dz. U. 2003, Nr 47, poz. 401) - Rozdziat 18.

¢ Roboty powinno wykonywac przedsiebiorstwo majgce doswiadczenie w realizacji tego
typu robét i gwarantujgce wtasciwg jakos¢ wykonania.

¢ Robotami mogg kierowa¢ osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje , uprawnienia
budowlane do kierowania robotami, okreslajgce rodzaj robét w danej specjalnosci
budowlanej, sg cztonkami Izby Inzynierow Budowlanych, posiadajg aktualne
ubezpieczenie OC oraz aktualne zaswiadczenie o ukonczeniu szkolenia BHP.

e Osoba kierujgca pracami jest zobowigzana do ustalenia i aktualizowania wykazu prac
szczegolnie niebezpiecznych. Osoba kierujgca pracami powinna okresli¢ szczegotowe
wymagania BHP przy wykonywaniu robét szczegdlnie niebezpiecznych a zwtaszcza
zapewni¢ bezposredni nadzér nad tymi pracami prowadzony przez wyznaczone 0soby,
odpowiednie $rodki zabezpieczajgce. Ponadto nalezy zapewnic¢ instruktaz pracownikéw
obejmujgcy imienny podziat pracy , kolejnos¢ wykonywania zadan oraz wymagania BHP
przy poszczegolnych czynnosciach.

¢ Pracownicy wykonujgcy prace muszg posiada¢ odpowiednie kwalifikacje zawodowe
potwierdzone swiadectwem szkoty (uczelni) ksztatcgcej w danej specjalnosci budowlane;j

oraz aktualne zaswiadczenie o ukonczeniu szkolenia BHP.

opracowanie PPU PROJ-EKO Sp. z 0. 0., marzec 2015 r. nr rej. 163/STWIOR/15 strona 6



Optymalizacja pracy stacji dmuchaw — wymiana dmuchawy pod potrzeby docelowej przepustowosci oczyszczalni $ciekow w Chrzanowie
Duzym (zadanie SD)

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot

01. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
ST-01.01. Demontaze

e Pracownicy bezwzglednie powinni stosowac¢ sie do polecen kierownika budowy
odpowiedzialnego za koordynacje dziatan zapewniajgcych podczas wykonywania robot
zasad bezpieczenstwa i ochrony zdrowia zawartych w przepisach BHP.

e Teren prowadzenia robot powinien byé wydzielony, wyraznie oznakowany, a w miejscach
szczegolnie niebezpiecznych nalezy umiesci¢ dodatkowe znaki informujgce o zagrozeniu
oraz ogrodzi¢ je w sposob trudny do sforsowania przez osoby postronne.

5.1.6. Demontaz urzadzen i instalacji.

Do rozbiorki urzadzen i instalacji elektrycznej, technologicznej mozna przystgpi¢ dopiero po

stwierdzeniu, ze wszystkie te instalacje zostaty odtgczone od sieci oraz, ze dokonano

odpowiedniego wpisu do dziennika rozbiorki.

Rozbieranie instalacji elektrycznych rozpoczyna sie od demontazu szaf, wytgcznikéw itp.,

urzgdzen instalacji elektrycznych, a nastepnie zdejmuje przewody.

5.2. Szczegbétowe warunki wykonania robot
Ztom nalezy przygotowac¢ do transportu normatywnego i ztozy¢ w miejscu wskazanym przez

Inzyniera - odlegto$¢ do 5 km.

5.2.1. Demontaze na obiekcie 25: Stacja dmuchaw
W ramach prowadzonych robét nalezy zdemontowac istniejgcg dmuchawe HST 2500-1-A-
400V prod. Sulzer (ABS) wraz jej z indywidualng instalacjg ttoczng DN 200. Zdiecie

urzadzenia ponizej:

Zakres robot:
e demontaz instalacji sprezonego powietrza z osprzetem
e demontaz dmuchawy o ciezarze ok. 1,2 t.

e transport wewngtrz obiektu z wykorzystaniem istniejgcej suwnicy
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogdlne wymagania dotyczgce kontroli jakosci rob6t podano w ST-00.00 pkt. 6.
7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady dot. przedmiaru i obmiaru Robo6t podano w ST-00.00 pkt. 7.

Roboty objete niniejsza ST nie podlegajg obmiarowi.
8. ODBIOR ROBOT
Zastosowanie majg ogélne wymagania w zakresie odbioru robé6t podane w ST-00.01 pkt. 8.

9. ROZLICZENIE ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczgce ptatnosci podano w ST-00.01 pkt. 9.
Roboty objete niniejszg ST nie podlegajg odrebnej zaptacie i uwaza sie, ze sg uwzglednione

i wliczone w ceny jednostkowe i stawki za wykonanie Robot Statych.
10.0. DOKUMENTY ODNIESIENIA

— archiwalna dokumentacja przedmiotowego obiektu;
— Rozporzadzenie Ministra infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r., w sprawie informacji

dotyczgcej bezpieczehstwa i ochrony zdrowia ( Dz. U. Nr 120, poz. 1125 i 1126).
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