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Specyfikacja Techniczna

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna S.T.00.00.00 — Wymagania Og6lne odnosi si¢ do wymagan wspolnych
dla poszczegdlnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru Robét, ktére zostang wy-
konane w ramach projektu :

" BUDOWA PRZY£4CZA KANALIZACJI SANITARNEJ®

Projekt obejmuje¢ budowe przytacza kanalizacji sanitarnej.
Lokalizacja projektu:

Adres dziatki: Mysliwiec; 87-200 Wabrzezno, gmina Rynask, woj. kujawsko-pomorskie
Identyfikator dziatki 041705_2.0009.203/2; 041705_2.0009.203/4; 041705_2.0009.208/1; 041705_2.0009.213/1;
041705_2.0009.213/4; 041705_2.0009.207/1

Obreb: 0009, Jednostka ewidencyjna: 041705_2 Rynsk

opracowanie stanowi dokumentacja techniczna dla przedmiotowego zadania opracowana przez:

PRACOWNIA PROJEKTOWANIA BUDOWNICTWA | NADZORU BUDOWLANEGO
tukasz Lisinski, ul. Dworcowa 22, 87-300 Brodnica

Tel. 696 375410, 577666 197

NIP 874 154 18 22 REGON 340825237

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacje Techniczne stanowig cz¢s¢ Dokumentdéw Przetargowych i Kontraktowych - nalezy je
stosowac w zlecaniu i wykonaniu Robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres Robdét objetych ST

Wymagania ogdlne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powigzaniu z nizej wymienionymi Specyfikacja-
mi Technicznymi:

Wymagania ogdélne

S 00.00 Wymagania ogélne

S 00.00 Zaplecze Inzyniera

S 00.00 Zaplecze Wykonawcy

Sieci zewnetrzne

S01.00 Przytacze kanalizacji sanitarnej

Niezaleznie od postanowien Kontraktu, normy panstwowe, instrukcje i przepisy wymienione w
Specyfikacjach Technicznych beda stosowane przez Wykonawce w jezyku polskim.

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:
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Dziennik Budowy - opatrzony pieczgcia Zamawiajacego zeszyt, z ponumerowanymi stronami, stuzacy
do notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania
dokonywanych odbioréw Robot, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomigdzy
Inzynierem, Wykonawca i projektantem.

Inzynier - Jednostka organizacyjna kontrolujaca przebieg inwestycji z ramienia Zamawiajacego
Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania Robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

Kontrakt - Catos¢ dokumentéw obejmujaca Akt Umowy, List Akceptujacy, Oferte, Warunki Ogolne i
Warunki Szczegolne Kontraktu, Specyfikacje, Projekt oraz inne dokumenty wymienione w Akcie Umo-
wy

Laboratorium - laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do prze-
prowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z oceng jakosci materiatow oraz Robot.

Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Rob6t, zgodne z Dokumentacja Projektowsa i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

Odpowiednia (bliska) zgodnosé - zgodnos¢ wykonywanych Robét z dopuszczonymi tolerancjami, a
jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo
dla danego rodzaju Robd4t budowlanych.

Oferta - Zaakceptowany przez Zamawiajacego na etapie przetargu kosztorys realizacji przedsigwzigcia
sporzadzony przez Wykonawce

Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera dotyczace sposobu re-
alizacji robét lub innych spraw zwiagzanych z prowadzeniem budowy.

Program zapewnienia jakosci (PZJ) —dokument, w ktorym Wykonawca przedstawia do aprobaty przez
Inzyniera zamierzony sposéb wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwa
rantujace wykonanie robdt zgodnie z Projektem, ST oraz poleceniami i ustaleniami Inzyniera.

Projekt - Opracowanie architektoniczno-budowlane zawierajace czes¢ opisows i rysunki

Projektant - osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Projektu lub jego czesci

Przedmiar Robot - wykaz Robdét z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

Przetargowa Dokumentacja Projektowa - cz¢s¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem Robot.

Rejestr Obmiardéw - akceptowany przez Inzyniera rejestr z ponumerowanymi stronami stuzacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Rob6t w formie wyliczen, szkicow i ew.
dodatkowych zatgcznikow. Wpisy w Rejestrze Obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.
Specyfikacja Techniczna (ST) - Zbiér wymagan organizacyjnych i technicznych stanowiacy czes¢ Kon-
traktu

Wykonawca - Jednostka organizacyjna begdaca zwyciezca przetargu na realizacje niniejszego przedsie-
wziecia

Zadanie budowlane - czes¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowiaca odrgbna catosé konstrukcyjna lub
technologiczng, zdolng do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych.
Zamawiajacy - Jednostka organizacyjna bedaca beneficjentem niniejszego przedsigwziecia

1.5. Ogolne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z Dokumen-
tacja Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Inzynier w terminie okreslonym w Kontrakcie przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspotrzedne punk-
tow gtéwnych oraz reperéw, Dziennik Budowy oraz dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowej i dwa
komplety ST.

Wraz z placem budowy Inzynier przekaze Wykonawcy warunki techniczne podtaczenia zaplecza do me
diow. Liczniki wody i energii dostarczy i zainstaluje Wykonawca.
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Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego Robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy
i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja
1.5.2.1. Przetargowa Dokumentacja Projektowa znajduje sie w:

GMINA RYNSK
ul. Mickiewicza 21
87-200 Wabrzezno

1.5.2.2. Dokumentacja dostepna do wgladu dla Oferentéw w czasie opracowywania Ofert

Projekt wykonawczy dostepny bedzie do wgladu dla Oferentow w czasie opracowywania ofert w:

GMINA RYNSK
ul. Mickiewicza 21
87-200 Wabrzezno

1.5.2.3. Dokumentacja do wykonania przez Wykonawce

W trakcie wykonywania Robét okaze si¢ koniecznym uzupetnienie Dokumentacji Projektowej prze-
kazanej przez Zamawiajacego, Wykonawca sporzadzi brakujace rysunki i ST na wilasny koszt w 4 egzem-
plarzach i przedtozy je Inzynierowi do zatwierdzenia.

1. Program robot.

Plan zapewnienia jakosci.

Plan BHP.

Rysunki warsztatowe i wykonawcze wymagane przez Inzyniera.
Dokumentacja powykonawcza.

Dokumentacja do odbioréw branzowych i koncowego.

o 0k~ LN

1.5.3. Zgodnos¢ Robot z Dokumentacja Projektowa i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane
przez Inzyniera Wykonawcy stanowig cze$¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegélnione w choc¢by jednym
z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich wazno-
$ci wymieniona w Pod klauzuli 1.5. Warunkdéw Kontraktu:

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bteddw lub uproszczen w Dokumentach Kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomic¢ Inzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian lub poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacja Projektowa i ST.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktorych do
puszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementow bu-
dowli musza by¢ jednorodne i wykazywa¢ bliska zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych
cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub Roboty nie beda w petni zgodne z Dokumentacja Projektowa lub ST, i
wptynie to na niezadowalajaca jakosé¢ elementu budowli, to takie materialy beda niezwtocznie zastapione
innymi, a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy
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Wszystkie ogrodzenia, znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczgace beda akceptowane przez
Inzyniera. Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapér i znakoéw, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzgleddw bezpieczenstwa.

Fakt przystapienia do Rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb uzgod-
niony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera, tablic
informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne beda utrzymy-
wane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji Robot.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wiaczony w
Ceng Kontraktowa.
1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robdt

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowac¢ w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy doty-
czace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania Robdt Wykonawca bedzie:

a) utrzymywa¢ Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowa¢ wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen
lub uciazliwosci dla 0s6b lub wiasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub
innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagan
bedzie miat szczegdlny wzglad na:

1) Lokalizacje baz, warsztatow, magazyndw, sktadowisk, ukopéw i drég dojazdowych
2)  Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
i)  zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
i) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
i) mozliwoscig powstania pozaru.
1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowej.
Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepi-
sy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materiaty fatwopalne bedg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem o0séb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposéb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatdbw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do Robot beda miaty $wiadectwa dopuszczenia, wydane przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na
srodowisko.

Materiaty, ktére sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Roboét, a po zakonczeniu Robét ich szkodli-
wos¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan tech-
nologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac
zgode na uzycie tych materiatow od wiasciwych organow administracji panstwowe;j.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze Specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.
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1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, ta
kie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich witadz bedacych wtascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wyko-
nawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w
czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasows dla wszelkiego rodza-
ju Robot, ktére maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na Terenie
Budowy i powiadomi¢ Inzyniera i wtadze lokalne o zamiarze rozpoczecia Robot. O fakcie przypadkowe
go uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wiadze
oraz bedzie z nimi wspotpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zama-
wiajacego.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Pojazdy lub tadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na swiezo
ukonczony fragment budowy i Wykonawca bedzie odpowiedzialny za naprawe wszelkich Robo6t w ten
spos6b uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegaé¢ przepisow dotyczacych bezpieczenstwa
i higieny pracy.
SzczegOty zawarte beda w przedtozonym przez Wykonawce i zatwierdzonym przez Inzyniera Planie za
pewnienia bezpieczenstwa.
Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w Cenie Kontraktowe;j.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie Robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone Robot i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywa
ne do Robét od Daty Rozpoczecia do daty wydania Potwierdzenia Zakonczenia przez Inzyniera.

Wykonawca bedzie utrzymywa¢ Roboty do czasu ostatecznego odbioru Utrzymanie powinno by¢ prowa
dzone w taki sposob, aby obiekt budowlany lub jego elementy byly w zadowalajacym stanie przez caty
czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien rozpo-
cza¢ Roboty utrzymaniowe nie p6zniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i miejsco-
we oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposdb zwigzane z Robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia Robét.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w peini odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposéb
ciagty bedzie informowac¢ Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne
dokumenty.
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2. MATERIALY

2.1. Zrodia uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do Rob6t Wykonawca oraz jego wszyscy podwykonawcy i poddostawcy przedstawi do
zatwierdzenia przez Inzyniera szczegétowe informacje dotyczace proponowanego zrédia wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materiatow i odpowiednie $wiadectwa i wszystkie wymogi przyto-
czone w tym zakresie przez Prawo Budowlane oraz Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Ad-
ministracji z dnia 5 sierpnia 1998 r. w sprawie aprobat i kryteriéw technicznych oraz jednostkowego sto
sowania wyrobow budowlanych.

Zatwierdzenie partii (czesci) materiatdw z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materia
ty z danego zrédta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z
dopuszczonego zrédta w sposéb ciagly spetniajg wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie postepu
Robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatow

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materia-
tow z jakiegokolwiek zrodta.
Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwia-
zane z dostarczeniem materiatow do Robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z rozbidrek i wykopow na Terenie Budowy lub z innych
miejsc wskazanych w Kontrakcie beda wykorzystane do Rob6t lub odwiezione na odktad odpowiednio
do wymagan Kontraktu lub wskazan Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wy
kopow w obrebie Terenu Budowy poza tymi, ktdre zostaty wyszczegolnione w Kontrakcie.

2.3. Inspekcja wytworni materialow

Wytwornie materiatbw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia
zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materiatdbw moga by¢ pobierane w
celu sprawdzenia ich wtasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa akceptacji okreslonej partii ma
teriatdw pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni beda zachowane nastgpujace wa-
runki:

a) Inzynier bedzie miat zapewniona wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatdow w
czasie przeprowadzania inspekciji,

b) Inzynier b¢dzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytwdrni, gdzie odbywa si¢
produkcja materiatéw przeznaczonych do realizacji Kontraktu.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budo-
wy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie
tych materiatdw do innych robot, niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych materiatéw zostanie
przewartosciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj Robd6t, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wy-
konuje na wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.
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2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do
Robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakosé i wiasciwosé do Robot i
byty dost¢pne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania begda zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w miejscach uzgodnio-
nych z Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawcg.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzyst-
nego wptywu na jakos¢ wykonywanych Rob6t. Sprzet uzywany do Robét powinien by¢ zgodny z ofertg
Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w projekcie or-
ganizacji Robét, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach
sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Rob6t ma by¢ utrzymywany w do-
brym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami doty-
czacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzyt
kowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowa¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na 0$ przy transporcie mate-
riatéw/sprzetu na i z terenu Rob6t. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wtadz co do przewozu
nietypowych tadunkdw i w sposob ciagty bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inzyniera.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z Kontraktem oraz za jakos¢ zasto-
sowanych materiatéw i wykonywanych Robdt, za ich zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa, wymagania
mi ST, PZJ, projektu organizacji Robét oraz poleceniami Inzyniera.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw Robdt beda oparte na wy-
maganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w ST, a takze w normach i wy
tycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatow i Robét, rozrzuty
normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki
badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera programu
zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania Robot, mozliwosci tech-
niczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie Robo6t zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST
oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:
a) cze$¢ 0godlng opisujaca:
- 0g0Iny opis robot
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- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegélnych elementow
Robdt,

- system (sposOb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych
Robdt,

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- sposob oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiardéw, nastaw
mechanizmdw sterujacych a takze wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposéb i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi;

b) czes¢ szczegbtows opisujacy dla kazdego asortymentu Robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne, wraz
dokumentami potwierdzajacymi dopuszczenie ich do uzytkowania,

- rodzaje i ilos¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utratg ich wiasciwosci w czasie transportu,

- sposob i procedur¢ pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatbw i wykonywania
poszczegblnych elementow Robot,

- sposOb postepowania z materiatami i Robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiom,

- system kontroli certyfikatow, deklaracji i atestow,

- srodki zaradcze przy wykonywaniu prac w obnizonych temperaturach

- srodki zaradcze przy wykonywaniu prac w warunkach nocnych

- wykaz zespotow roboczych i ich kwalifikacji.

Wykonawca poda wszystkie wytyczne, na podstawie ktérych sporzadzit Plan Zapewnienia Jakosci.

6.2. Zasady kontroli jakosci Robot

Podstawowym dokumentem normujacym dziatania Wykonawcy w przedmiocie kontroli jakosci ro-
bot jest Program Zapewnienia Jakosci. Przedmiotem kontroli jakosci beda wszystkie dziatania Wykonaw-
cy, jego dostawcdw i podwykonawcdw na Placu Budowy i w miejscach zwigzanych z przygotowaniem
produkcji. Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania materiatow lub
prac, ktére budza watpliwosci, co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty lub prace nie zostang przez
Wykonawce usunigte lub ulepszone z wiasnej woli. Wykonawca pokryje koszty dziatan kontrolnych wia-
snych i zleconych dodatkowo przez Menedzera Projektu, jezeli ich rezultat bedzie negatywny.

Menedzer Projektu moze na kazdym etapie prac poszerzy¢ zakres czynnosci kontrolnych o dziatania wia-
sne lub os6b ewentualnie jednostek organizacyjnych zewnetrznych. W przypadku niezadowalajacych wy-
nikdw tych dziatan, Wykonawca pokryje koszty pracy Menedzera Projektu lub innych oséb oraz podmio-
tow kontrolujacych jakos¢ prowadzonych prac. Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czesto-
tliwosc¢ sa okreslone w Programie Zapewnienia Jakosci, Specyfikacji, normach i wytycznych. W przypad
ku, gdy nie zostaty one tam okreslone Menedzer Projektu ustali kazdorazowo, jaki zakres kontroli jest ko-
nieczny.

6.3. Pobieranie prébek

Probki beda pobierane losowo wedtug zalecen norm.
Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek be¢da dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera.
Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera beda odpowiednio opi-
sane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.
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6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystapieniem do pomiardéw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i ter
minie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich
wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywa¢ Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej,
nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug dostarczonego przez nie
go wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych. Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli

Robot prowadzonego przez Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatdw i Robdt z wymaganiami
ST na podstawie wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce..

6.6. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepisow i
dokumentow technicznych, sa dopuszczone do stosowania na terenie Polski,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
*  Polskag Norma lub
*  aprobatg techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy,
jezeli nie sa objete certyfikacja okreslong w pkt. 1.
i ktore spetniaja wymogi Specyfikacji Technicznej.
W przypadku materiatow, dla ktérych w/w dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona
do Robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby po-
parte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan b¢da dostarczone przez Wy-
konawce Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktdre nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.7. Dokumenty budowy
(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wy-
konawce w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpo-
wiedzialnos¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami spoczywa na
Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu Robot, stanu bez
pieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokona-
fa zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokona
ne trwata technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty begda oznaczone kolejnym numerem zatacz-
nika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywa¢ w szczegolnosci:
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- date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowej,

- uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonograméw Robot,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegélnych elementéw Robot,

- przebieg Robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w Robotach,

- uwagi i polecenia Inzyniera,

- daty zarzadzenia wstrzymania Robot, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbiorow Rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czg¢sciowych i ostatecznych
odbioréw Robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania Robét podlegajacych ograniczeniom
lub wymaganiom szczeg6lnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projektoweyj,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania Robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robét,

- dane dotyczace jakosci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegolnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu Robét.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda przedtozone Inzynie-
rowi do ustosunkowania sie.

Decyzje Inzyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia
lub zajeciem stanowiska.

Wopis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sie. Projektant nie jest
jednak strong Kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy Robot.

(2) Ksigzka Obmiarow
Rejestr Obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z

elementéw Robdt. Obmiary wykonanych Rob6t przeprowadza si¢ w sposéb ciagty w jednostkach przyje-
tych w Przedmiarze Robét i wpisuje do Rejestru Obmiardw.

(3) Rejestracja budowy
wedtug Warunkow Szczegotowych Kontraktu
(4) Swiadectwa jakosci

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow, orzeczenia o
jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru Robot.
Winny by¢ udostgpnione na kazde zyczenie Inzyniera.

(5)  Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sie, oprécz wymienionych w pkt. (1)-(3) nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacje¢ zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania Terenu Budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru Robot,
e) protokoty z narad i ustalen,
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f)  korespondencj¢ na budowie.

(6)  Przechowywanie dokumentow budowy przez Wykonawce

Dokumenty budowy beda przechowywane na Budowie w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru Robot

Obmiar Robdét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robdt zgodnie z Dokumentacja
Projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w Przedmiarze Robét.

Obmiaru Rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych
Robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do Rejestru Obmiardw .

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Przedmiarze Robot lub gdzie in
dziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich Ro-
bot. Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych Robot bedzie przeprowadzony z czgstosciag wymagang do celu miesigcznej ptatnosci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawcg i
Inzyniera.

7.2. Zasady okreslania ilosci Robot i materiatow

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczeg6lnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone pozio-
mo w jednostkach wymiarowych wedtug projektu.
Jesli Specyfikacje Techniczne wtasciwe dla danych Robdt nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wy-
liczone w m?® jako dtugos¢ pomnozona przez sredni przekroj.
Ilosci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaga
niami Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robot beda zaakceptowane
przez Inzyniera.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiadac¢ wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawceg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okre-
sie trwania Robdt.
7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom
Specyfikacji Technicznych. Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowa-
nie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow Robot, a
takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robot zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.
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Obmiar Robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb zrozumiaty i jed
noznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umiesz-
czonymi na karcie Rejestru Obmiardéw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotgczone w formie od
dzielnego zatacznika do Rejestru Obmiardw, ktdrego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czgsciowemu,

c) odbiorowi wstgpnemu

d) odbiorowi koncowemu

8.1. Odbior Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na koncowej ocenie ilosci i jakosci wy-
konywanych Robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbidr Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania og6lnego postepu Robét.

Odbioru Robot dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ danej czesci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednocze-
snym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej jednak niz w
ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.
Jakos¢ i ilos¢ Robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow zawierajacych kom-
plet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumen-
tacja Projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.2. Odbior czesciowy

Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci Robot. Odbioru czesciowe-
go Robdt dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Rob6t. Odbioru Robot dokonuje Inzy-
nier.

8.3. Odbior wstepny Robot

Odbidr wstepny polega na koncowej ocenie rzeczywistego wykonania Robdt w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci i wartosci.
Catkowite zakonczenie Robdét oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wyko-
nawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzynie-
ra.

Odbiédr ostateczny Robot nastagpi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia Robét i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie
8.3.1.

Odbioru ostatecznego Rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajagcego W obecnosci Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentéw, wynikow badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania Robdt z Doku
mentacja Projektows i ST.
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W toku odbioru ostatecznego Robdt komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbic-
row Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania Robdt uzupetniajacych
i Robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robét poprawkowych, komisja przerwie swoje czynnosci i
ustala nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych Rob6t w poszczegdlnych asortymen-
tach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja Projektows i ST z uwzglednieniem tolerancji i
nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo uzytkowania, komisja do-
kona potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonywanych Rob6t w stosunku do wymagan przyje-
tych w Dokumentach Kontraktowych.

W trakcie realizacji w terminie wyznaczonym przez Inzyniera, Wykonawca na wiasny koszt przeprowa
dzi odbior zabezpieczen przeciw pozarowych budynku. Odbidr potwierdzony bedzie stosownym protoké-
tem.

8.3.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robdt jest protoko6t odbioru osta-
tecznego Robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:

1. Dokumentacje Projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkows, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji Kontraktu.

2. Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontraktu i ew. uzupetniajace lub zamienne).

3. Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiardw (oryginaty).

4. Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew. PZJ.

5. Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z ST i ew.
PZJ.

6. Dokumentacje powykonawcza z geodezyjnym naniesieniem obiektow i sieci na kopie mapy
zasadniczej.

7. Pozwolenie na uzytkowanie obiektu zgodnie z wymaganiami Prawa Budowlanego.

8. Dokumenty zainstalowanego wyposazenia.

9. Instrukcje eksploatacyjne.

10. Opini¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw
zataczonych do dokumentéw odbioru sieci, instalacji i urzadzen, wykonanych zgodnie z ST i PZJ.

11. Rysunki (dokumentacje) oraz protokoty odbioru i przekazania robo6t wiascicielom urzadzen i
przylaczy do budynku.

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego nie bgda goto-
we do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego Robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania Robét poprawkowych i Robo6t uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.4. Odbior koncowy

Podpisanie protokotu odbioru wstepnego rozpoczyna 3-letni okres rekojmi za wykonane roboty. W
tym okresie Wykonawca zobowigzany jest do:

- usuwania na kazde zadanie Inzyniera usterek powstatych na skutek wad materiatéw i wadliwego wyko-
nawstwa.

- uczestnictwa w cyklicznych co 6 miesiecy przegladach obiektu. Zawiadomienia o terminie przegladu
bedzie Wykonawcy przekazywat Inzynier z 14-dniowym wyprzedzeniem.
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Pozostate procedury zwigzane z okresem rekojmii, usuwania wad, odbioru pogwarancyjnego i wystawie-
nia Swiadectwa Zakonczenia beda prowadzone wedtug wg Warunkéw Ogdélnych.

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robdt zwigzanych z usunigciem wad stwierdzo-
nych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglgdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.3. ,,0dbior ostateczny Robdt”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia Ogolne
Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji Przedmiaru Robot.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji Przedmiaru Robét.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynno-
sci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w Specyfikacji Tech
nicznej i w Dokumentacji Projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robdt beda obejmowac:

- Robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami

- Wartos¢ zuzytych Materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na Teren Budowy.

- Wartosc¢ pracy Sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami
- Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

- Podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz.U Nr 89 z 25.08.1994r, poz. 414 z p6zniejszymi
zmianami).

2. Rozporzadzenie MGPIB z 19.12.1994r (Dz.U Nr 10)
3. Rozporzadzenie MGPIB z 21.02.1995r (Dz.U Nr 25, poz. 133 z dnia 13 marca 1995r).

4. Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. Nr 30, poz. 163 z
pOzniejszymi zmianami).
5. Warunki Umowy.

S.01.00 SIEC KANALIZACJI SANITARNEJ]

1. WSTEP

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru sieci
kanalizacji sanitarnej dla projektu:

~ BUDOWA PRZYZ4CZA KANALIZACJI SANITARNEJ"

Projekt obejmuje budowe przytacza kanalizacji sanitarnej.
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Szczego6towa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realiza-
cji robét wymienionych w pkt.1.1.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zle-
caniu i realizacji robét na zadaniu wymienionemu w pkt. 1.1 .

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Kanalizacja grawitacyjna - kanalizacyjna zewngtrzna stuzaca do bezcisnieniowego transportu
sciekdw.

1.3.2. Scianka szczelna - element fundamentu pod wylot kanalizacyjny brusy stalowe GZ-4 zagtebione
w grunt na gteb. min. 2,5 m

1.3.3. Kanat zbiorczy - kanat przeznaczony do zbierania sciekdw z co najmniej dwdch kanatow bocz
nych.

1.3.4. Kolektor giowny - kanat przeznaczony do zbierania sciekow z kanatow oraz kanatéw zbiorczych i
odprowadzenia ich do odbiornika.

1.3.5. Kanal nieprzelazowy - kanat zamkniety o wysokosci wewnetrznej mniejszej niz 1,0 m.
1.3.6. Kanal przelazowy - kanat zamkniety o wysokosci wewnetrznej rownej lub wiekszej niz 1,0 m.

1.3.10. System kanalizacji cisnieniowej - hydrauliczny transport $ciekdw, sktada si¢ z pojedynczego
przewodu ttocznego lub rozgateznej sieci przewoddw ttocznych. Urzadzenie do wytwarzania cisnienia
zlokalizowane jest zawsze na poczatku przewodu ttocznego

1.3.11. Przepompownia $ciekow - jest to zespo6t konstrukcji budowlanych i instalacji technicznej stuza
do hydraulicznego transportu $ciekow sktadajacy si¢ pomieszczenia pomp, komory zbiorczej sciekow,
urzadzen do transportu sciekdw, rurociggow i armatury, uktadu zasilajaco - sterujacego

1.3.12. Elementy studzienek i komor

1. 3.12.1. Komora robocza - zasadnicza cze¢s¢ studzienki lub komory przeznaczona do czynnosci eksplo-
atacyjnych. Wysokos¢ komory roboczej jest to odlegtos¢ pomiedzy rzedna dolnej powierzchni ptyty lub
innego elementu przykrycia studzienki lub komory, a rzgdng spocznika.

1. 3.12.2. Komin wlazowy - szyb potagczeniowy komory roboczej z powierzchnig ziemi, przeznaczony do
zejscia obstugi do komory roboczej.

1. 3.12.3. Plyta przykrycia studzienki lub komory - ptyta przykrywajaca komorg robocza.

1. 3.12.4. Wtaz kanalowy - element zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek rewt
zyjnych lub komér kanalizacyjnych, umozliwiajacy dostep do urzadzen kanalizacyjnych.

1. 3.12.5. Kineta - wyprofilowany rowek w dnie studzienki, przeznaczony do przeptywu w nim sciekow.

1. 3.12.6. Spocznik - element dna studzienki lub komory kanalizacyjnej pomiedzy kineta a $ciang komo-
ry roboczej.

1. 3.12.7. Osadnik - czes¢ dolna komory roboczej studzienki ponizej poziomu kanatu odptywowego ze
studzienki.
1.3.13. Urzadzenia (elementy) uzbrojenia sieci kanalizayjnych:

1.3.13.1. Studzienka kanalizacyjna - studzienka rewizyjna - na kanale nieprzetazowym przeznaczona do
kontroli i prawidtowej eksploatacji kanatdw.

1.3.13.2. Studzienka przelotowa - studzienka kanalizacyjna zlokalizowana na zatamaniach osi kanatu w
planie, na zatamaniach spadku kanatu oraz na odcinkach prostych.
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1.3.13.3. Studzienka potaczeniowa - studzienka kanalizacyjna przeznaczona do taczenia co najmniej
dwaoch kanatow doptywowych w jeden kanat odptywowy.

1.3.13.4. Studzienka kaskadowa (spadowa) - studzienka kanalizacyjna majaca dodatkowy przewod pio-
nowy umozliwiajacy wytracenie nadmiaru energii sciekow, sptywajacych z wyzej potozonego kanatu do-
ptywowego do nizej potozonego kanatu odptywowego.

1.3.13.5. Studzienka bezwlazowa - §lepa - studzienka kanalizacyjna przykryta stropem bez otworu wia-
zowego, spetniajaca funkcje studzienki potaczeniowey.

1.3.13.6. Komora kanalizacyjna - komora rewizyjna na kanale przetazowym przeznaczona do kontroli i
prawidtowej eksploatacji kanatow.

1.3.13.7. Komora polaczeniowa - komora kanalizacyjna przeznaczona do faczenia co najmniej dwoch
kanatow doptywowych w jeden kanat odptywowy.

1.3.13.8. Komora spadowa (kaskadowa) - komora majaca pochylni¢ i zagtebienie dna umozliwiajace
wytracenie nadmiaru energii sciekdw sptywajacych z wyzej potozonego kanatu doptywowego.

1.3.13.9. Wylot sciekdw - element na koncu kanatu odprowadzajacego scieki do odbiornika.

1.3.13.10. Przejscie syfonowe - jeden lub wiecej zamknietych przewodow kanalizacyjnych z rur zeliw
nych, stalowych lub zelbetowych pracujacych pod cisnieniem, przeznaczonych do przeptywu sciekow
pod przeszkoda na trasie kanatu.

1.3.13.11. Zbiornik retencyjny - obiekt budowlany na sieci kanalizacyjnej przeznaczony do okresowego
zatrzymania czesci sciekOw opadowych i zredukowania maksymalnego natezenia przeptywu.

1.3.14. Odbiory i proby cisnienia dla sieci

1.3.14.1. Odbidr techniczny czesciowy - odbidr techniczny rob6t zanikajacych przed catkowitym zakon-
czeniem budowy przewodu, tj.: podtoza, odcinka przewodu przed badaniami jego szczelnosci, obiektow
budowlanych na przewodzie, szczelnosci odcinkdéw przewodu, warstwy ochronnej zasypki utozonego od-
cinka przewodu

1.3.14.2. Odbiér techniczny koncowy - odbio6r techniczny catkowitego przewodu po zakonczeniu jego
budowy a przed przekazaniem go do eksploatacji lub odbidr techniczny odcinka przewodu w przypadku
gdy moze on by¢ wczesniej oddany do eksploataciji

1.3.14.3. Srednica obliczeniowa przewodu dn - wielkosé otrzymana przez podzielenie sumy iloczynéw
dtugosci odcinkow przemodu i odpowiadajacych im srednic przez catkowitg dtugos¢ przewodu, w me-
trach

1.3.14.4. Préba hydrauliczna - préba szczelnosci w ktorej czynnikiem jest woda

1.3.14.5. Cisnienie robocze Pr - cisnienie, w megepaskalach, okreslone zgodnie z dokumentacja tech
niczng jako maksymalne réznice rzgdnej linii cisnienia m najwyzszym potozeniu nad badanym odcinkiem
przewodu i rzgdnej jego osi

1.3.14.6. Cisnienie probne Pp - cisnienie wewnetrzne, w megapaskalach, czynnika (wody) w przewo-
dzie poddanym prdbie szczelnosci

1.3.15. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w STO S-M-01.00.00. "Wymagania ogélne"

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robét podano w STO S-M-01.00.00 ,,Wymagania og6lne”
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2. MATERIALY

2.1. Ogdblne wymagania dotyczace materiatow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST "Wymaga
nia ogolne".

2.2. Rury kanalowe

Czes¢ opisowa:

Przedmiotem opracowania jest zaprojektowanie przytacza kanalizacji sanitarnej grawitacyjno -

ttocznej wraz z ttocznig $ciekow w miejscowosci Mysliwiec, Gmina Rynsk.

Projektowane przewody nalezy wykona¢ z rur PVC 200 SN 8 Lite oraz PE 90 SDR 17 PN 10.
Dla projektowanego przewiertu pod droga powiatowa nalezy zastosowa¢ rure ostonowa z rur PE 200
SDR 17 PN 10 RC.

Montaz przewodu w wykopie otwartym zabezpieczonym przez szalunki skrzyniowe. Wykop ot
warty bedzie wykonany liniowo o scianach pionowych z wydobyciem urobku. Rurociag grawitacyjny
uktadany be¢dzie zgodnie z rzednymi zapisanymi na planie zagospodarowania terenu natomiast przewod
ttoczny uktadac¢ na gtebokosci 1,6m pod terenem na podsypce piaskowej 10 cm. Po uzyskaniu pozytyw-
nych préb szczelnosci na odcinkach wykopow otwartych zostanie dokonane zasypanie rurociggu materi-
atami wymaganymi dla struktury terenu pod przewody kanalizacji sanitarnej, pozostata czgs¢ wypetnienia
wykopu stanowi¢ bedzie grunt rodzimy zdjety w okresie wykonywania wykopow.

Ze wzgledu na zastosowang technologig realizacje prac nalezy wykona¢ w temp. powyzej +5°C.
Prowadzenie prac w temperaturach ujemnych moze spowodowaé¢ mikropekniecia w stosowanym mater-
iale, co wptynie niekorzystnie na szczelnos¢ wykorzystywanych rur.

Podczas wykonywania wykopow beda wykonywane odciecia darni oraz odktad humusu, a po
montazu rur teren zostanie przywrdocony do stanu pierwotnego. Przyjeta technologia wykonania robot za
pewni szczelnos¢ przewodow .

Po trasie wystepuja utwardzone pobocza drogi oraz rowy. Po wykonaniu wykopdw i utozeniu prze
woddéw nalezy dokona¢ odtworzenia pobocza drogi i rowu. Teren przywroci¢ do stanu pierwotnego. Na
dziatce 213/4 w miejscu wykonywania wszystkich prac oraz w miejscu wiaczenia do kanalizacji nalezy
dokona¢ zdjecia humusu na gtgbokos¢ min. 40 cm. Humus nalezy ztozy¢ na hatdzie. Po utozeniu prze-
wodu kanalizacji i zasypaniu przewodu humus rozplantowac, teren przywrécic¢ do stanu pierwotnego.

Projektowane przylacze kanalizacji sanitarnej nalezy wiaczy¢ do istniejacego przewodu ttocznego z
rur Pe 125. Wiaczenie w przewdd wykona¢ poprzez montaz ksztattek systemowych dn 125/90.

Po trasie projektowanego przylacza nalezy zamontowa¢ ttocznie $ciekdw zgodnie z zatgczonym
rysunkiem szczegotowym do projektu. Uzbrojenie ttoczni sciekow zgodnie ze schematem i opisem tech

nicznym. Ttocznie $ciekOw nalezy montowac¢ w wygrodzonym i utwardzonym terenie zgodnie z opisem i
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rysunkami branzy konstrukcyjno - budowlanej. Zasilenie w energi¢ elektryczng ttoczni sciekow zgodnie

z projektem branzy elektrycznej.

4. OBLICZENIA | DOBOR URZADZEN TECHNOLOGICZNYCH:

Parametry techniczne

Parametry ttoczni Zbiornik
Nazwa ; ; P—
! Parametry Q H Typ i wymiary zbiornika
obiektu TP 1 Jhiornika tioczni Tvp (m3/h) (m) . do zabudowy ttoczni
ttoczni ) pomp llosé pomp/
sciekow Pompy | Pompy (mm)
praca
-Qnmax jaki przyjmie
. . FZA.2.67-
“0?;';'.3;5;;3*? 1 6010 1P 68/
TS 75C.2.15 zbionj”n e O \f;na 9,2kW 18,2 36,4 2szt./ Beton Fi 2000x3630
! naprzemienna
-Wysokos¢ doptywu
700mm
Zestawienie parametrow tloczni sciekdw

Typ ttoczni sciekow TSC.2.15
Pojemnos¢ czynna zbiornika ttoczni 0,5n
Ilos¢ pomp 2szt.
Dolna krawegdz wlotu 700 mm
Srednica przytacza doptywowego DN 200, PN10 - potaczenie kotnierzowe

Srednica przytacza napowietrzajaco-odpowietrzajacego DN 100 — kréciec przytaczeniowy do rury
tworzywowej DN100

Typ pompy FZA.2.67.1.6010

Silnik: Moc 9,2 kW

Rzeczywisty punkt pracy pompy Qp =18,2 m3/h, Hp =36,4 m

Zasilanie elektryczne 400V, 50 Hz

Stopien ochrony silnika IP 68

Przetwornik poziomu sonda hydrostatyczna + ptywak awaryjny — 1 szt.
Typ separacji za pomocg elastycznych klap cedzacych

W klasycznej przepompowni (mokrej) scieki doprowadzone kanatem grawitacyjnym wplywaja bez
posrednio do zbiornika retencyjnego. W przepompowniach z separacja ciat statych scieki wptywaja do
zbiornika ttoczni umieszczonej w suchej komorze, a nastepnie rozprowadzane sa do poszczegolnych sep-
aratorow.

Z separatorow podczyszczone scieki pozbawione ciat statych, osadow i elementow wleczonych sptywaja

grawitacyjnie poprzez elementy hydrauliczne pomp do zbiornika ttoczni. W przypadku pracy, ktore
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jkolwiek z pomp scieki doptywaja jedynie do separatora potaczonego z pompa niepracujaca. Zadane
poziomy sciekow w zbiorniku ttoczni kontrolowane sg za pomoca sondy hydrostatycznej. Urzadzenie za
bezpieczajaco — sterujace po otrzymaniu sygnatu, iz osiggniete zostaty zadane poziomy sciekow w

zbiorniku uruchamia lub zatrzymuje odpowiednie pompy.

Uruchomiona pompa zasysa podczyszczone scieki i wtlacza je do separatora. Energia strumienia pom-
powanych $ciekéw porywa znajdujace sie¢ w separatorze ciata state kierujac je do rurociggu ttocznego
przepompowni. Nadcisnienie powstate w czasie pompowania zamyka przeptyw powrotny sciekow do

zbiornika ttoczni.

W czasie trwania cyklu pracy pompy scieki doptywaja do zbiornika poprzez drugi separator i uktad hy-
drauliczny niepracujacej pompy. Po osiaggnieciu dolnego zadanego poziomu sciekdw w zbiorniku pompa
zostaje automatycznie wytaczona. Konstrukcja separatora powoduje iz przepompownia moze pracowaé w
sposob ciagly nie wymagajacy wprowadzania dodatkowych operacji usuwania zgromadzonych

zanieczyszczen.

Podczas kazdego uruchomienia pompy nastepuje ,,samoczyszczenie” separatora. Uktad hydrauliczny
pomp nie majacy bezposredniego kontaktu z ciatami statymi, a w szczegdlnosci z wleczonymi nie jest

narazony na przytkanie.
Pompy sa automatycznie zataczane na przemian.

Modut Ttoczni - Zbiorniki tloczni

Wykonany jest ze stali 1.4301. Stal ta jest odporna na korozje, nie dziata na nig kwas azotowy ,stezony
kwas siarkowy, fosforowy i inne. Zbiornik ttoczni wykonany jest jako monolit zapewniajacy 100%
szczelnos¢ wszystkich potaczen oraz odporny jest na dziatanie wody gruntowej.

Ttocznia $ciekdw wyposazona w 2 naprzemiennie dziatajace pompy o stopniu ochrony P68 pracujace w

warunkach suchych. W zbiorniku ttoczni przed pompami znajduja si¢ dwa separatory klapowe. W kon-

strukcji ttoczni zastosowano zawory zwrotne zapewniajac w sposéb pewny i skuteczny niezawodny trans-
port sciekdw zawierajacych ciata state na odcinku kolektor grawitacyjny- separatory.

Zbiornik retencyjny, komora rozdziatu, separatory oraz wszystkie rurociagi wykonane sg ze stali 1.4301,
odpornej na korozje. Jako dodatkowe zabezpieczenie przed korozja stal ma zosta¢ poddana procesowi

trawienia, a nastepnie pasywacji.

Rozdzielacz
Wykonany jest ze stali 1.4301. Umieszczony na zewnatrz zbiornika retencyjnego, wewnatrz komory
ttoczni. Posiada wyprowadzone dwa rurociagi przelewowe do zbiornika retencyjnego. Dostep do wnetrza

rozdzielacza za pomoca klapy rewizyjnej
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Zbiornik retencyjny tloczni
Wykonany jest ze stali 1.4301. Posiadajacy wiaz rewizyjny. Zbiornik retencyjny potaczony z krdoécem

podstawy pompy bez zmian kierunku.

Separatory czesci statych

Wykonane sg ze stali 1.4301. Umiejscowione na zewnatrz zbiornika retencyjnego, wewnatrz komory
ttoczni. Dostep do separatorow od zewnatrz bez koniecznosci demontazu pomp. Wyposazone w uchylne
zespoty cedzace. Dwa niezalezne separatory — po jednym dla kazdej pompy.

Zasuwy

Przeznaczone do stosowania do sciekdw komunalnych. Korpus zeliwny. Miejsce zabudowania na ruro-
ciggach w module ttoczni: przed rozdzielaczem na odcinku doptywowym z kanatu grawitacyjnego, pon
icdzy rozdzielaczem a separatorem, na przewodzie ssawnym pompy, za separatorem czg¢sci statych na

odcinku do rurociagu ttocznego.

Zawory zwrotne
Przeznaczone do stosowania do sciekow komunalnych. Korpus zeliwny, element blokujacy w postaci kuli
powleczonej epoksydem. Miejsce zabudowania na rurociggach w module ttoczni: pomigdzy

rozdzielaczem a separatorem, za separatorem czg¢sci statych na odcinku do rurociggu ttocznego.

Zawor zwrotny kolanowy charakteryzuje sie tym, iz: - kula zaworu przy pelnym otwarciu szczelnie
zamyka odchylony kanat zaworu, co zapewnia m.in. bardzo wysoka odpornos¢ zaworu na
zanieczyszczenia state, bo zawdr w trakcie przeptywu pracuje jako typowe kolano, a takze - wolny
przeswit dla czesci statych, wystepuje juz od predkosci przeptywu 0,7m/s, bez wywotywania wibracji
kuli co jest niemozliwe do osiagniecia przy konstrukcji klasycznych zaworéw zwrotnych. Wszystkie za
stosowane zasuwy sg wykonane z zeliwa sferoidalnego, a dzigki zastosowaniu zasuwy nozowej odcina-
jacej na wlocie do pompowni wewnatrz, pracownicy eksploatujacy ttoczni¢ moga odciaé¢ i kontrolowaé

doptyw $ciekdw bez koniecznosci wchodzenia do studni.

Pompy

Pompy typu FZA wyposazone sa w wielotopatowe wirniki jednostronnie otwarte.
FZA.2.67.1.60101 9,2kW 400 V

- predkosc¢ obrotowa 3000 1/min

- wolny przelot o wielkosci fi 25 mm

- typ wirnika — jednostronnie otwarty

- moc na wale P2 — 5,201 kW
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- max. wydajnosc¢ - 90,0 m3/h

- max. wysokos¢ podnoszenia — 37,14 m
- stopien ochrony — IP 68

- $rednica przytacza ssawnego — DN80

- $rednica przytacza ttocznego — DN65

Urzadzenie zabezpieczajgco-sterujace UZS 8 v.2 tlocznia

Szafa sterownicza z tworzywa sztucznego o stopniu ochrony IP 65 z podwdjnymi drzwiami oraz pos
tumentem realizujgca naprzemienng prace pomp w ttoczni $ciekdw wraz z blokada pracy rownolegtej. Sz
afa oraz pompy zasilane sa napieciem trojfazowym 3 x 400V. Wyposazenie szafy sprzetowo umozliwia
sterowanie oraz powiadamianie o awariach w postaci wiadomosci SMS.

Zabezpieczenia:

- zabezpieczenie przepigciowe klasy C

- wytacznik réznicowo pradowy gtéwny

- wylacznik silnikowy pompy 1

- wylacznik silnikowy pompy 2

- wylacznik silnikowy pompy odwodnieniowej

- czujnik bimetalowy i zawilgocenia w komorze silnika pomp gtéwnych (w przypadku IP68, dla

IP55 tylko bimetal standardowo)

- wyltacznik nadpradowy gniazda serwisowego 230V oraz przetwornika przeptywomierza

- wylacznik nadpradowy oswietlenia wewngtrznego szafy i ogrzewania

- wyltacznik nadpradowy 3 polowy czujnika kontroli faz

- czujnik kontroli faz (zabezpieczenie od asymetrii zasilania, spadku napiecia zasilania, braku fazy

zasilania)

- wylacznik nadpradowy trybu recznego i sygnalizacji pracy / awarii

- wylacznik nadpradowy transformatora oswietlenia komory ttoczni

- wyltacznik nadpradowy zasilacza 24VDC

- wktadki topikowe dla sygnatu analogowego oraz wytacznika krancowego wiazu
Rozruch:

- pompy gtéwne do 4[kW] styczniki

- pompy gtéwne powyzej 4[kW] softstarty

- pompka odwodnieniowa stycznik

Obudowa:
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- tworzywo sztuczne wzmacniane widknem szklanym o 1P65 1K10 z postumentem do wkopania w
ziemig
- wymiary 800x600x300
Sygnalizacja:
- praca pompy 1
- awaria pompy 1
- praca pompy 2
- awaria pompy 2
- praca pompki odwodnieniowej
- awaria pompki odwodnieniowej
- sygnalizacja poziomu maksymalnego
- sygnalizator optyczno — akustyczny
Przetaczniki / przyciski:
- przetacznik zrédta zasilania (sie¢ — 0 — agregat)
- przetacznik oswietlenia komory (0 -1)
- przetacznik trybu pracy pompy 1 (automat — 0 — rgka)
- przetacznik trybu pracy pompy 2 (automat — 0 — rgka)
- przycisk zataczenia pompy 1 w trybie recznym
- przycisk wytaczenia pompy 1 w trybie recznym
- przycisk zataczenia pompy 2 w trybie recznym
- przycisk wylaczenia pompy 2 w trybie recznym
- przetacznik pracy pompy odwodnieniowej (automat — reka)
- przetacznik trybu pracy sygnalizatora optyczno — akustycznego (sygnalizacja optyczna — 0 — syg
nalizacja optyczno — akustyczna)
- przycisk resetu alarmu
Elementy:
- wtyk do podtaczenia agregatu
- przektadnik pradowy z wyjsciem 4-20mA
- gniazdo serwisowe 230V
- oswietlenie wewnetrzne szafy
- grzejnik
- termostat
- gtébwna szyna wyréwnawcza
- przekazniki interfejsowe

- transformator 230V/24V oswietlenia komory
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- zasilacza buforowy 24VDC
- akumulatory 2 sztuki 12V 1,2Ah kazdy
- wylacznik krancowy magnetyczny drzwi szafy sterowniczej
- wylacznik krancowy wiazu ttoczni
- przekaznik sondy lustra wody dwie sztuki
- przetwornik przeptywomierza elektromagnetycznego
- listwy przytaczeniowe
Sterownik:
- Delta
Komunikacja:
modem GSM, komunikacja za pomocag SMS, CLIP oraz PUSH
Mozliwos¢ podtaczenia do 8 sygnatdw stanu obiektu (programowalnych)
Wyjscia: 2 OC
Napiecie zasilania 12VDC
Sygnat pomiarowy:
- sonda hydrostatyczna
- jeden ptywak sterowania awaryjnego
- sondy konduktometryczne sterowania pompa odwodnieniowsg 2 sztuki (min, max, odniesieniem
jest przewdd PE)

- sonda konduktometryczna kontroli wody na posadzce

Podstawowy algorytm sterowania:

- praca naprzemienna pomp w trybie automatycznym

- pracujaca pompa w trybie automatycznym posiada zdefiniowany czas w sterowniku po ktorym
nastepuje przetaczenie na kolejng pompe — rbwnomierne zuzyci pomp

- brak mozliwosci pracy dwdch pomp jednoczesnie w trybie automatycznym

- praca pomp w trybie recznym z pominieciem suchobiegu

- mozliwos¢ zataczenia dwoch pomp w trybie recznym (podczas prac eksploatacyjnych, serwisowych lub
remontowych przy obiekcie)

- w trybie normalnej automatycznej pracy zataczanie pomp realizowane jest na podstawie pomiaru z
sondy ultradzwiekowej i poziomach zdefiniowanych w sterowniku

- W trybie awaryjnej pracy (awaria sterownika i/lub sondy ultradzwickowej) zataczanie pompy awaryjnej
realizowane jest na podstawie sygnatu z sygnalizatoréw ptywakowych — zataczana jest tylko jedna
pompa, w przypadku wystapienia awarii pompy aktualnie pracujacej w trybie awaryjnym nastepuje

przetaczenie na sprawng pompe
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- w trybie awaryjnej pracy moze pracowac tylko jedna pompa
- w przypadku pojawienia si¢ wody w zbiorniku zewngtrznym ttoczni nastepuje zataczenie pompy

odwodnieniowej w celu usunigcia zawilgocenia w komorze.

Wykonawca zobowigzany jest do wlaczenie ttoczni sciekdw do istniejgcego systemu monitoringu,
zakup sprzetu oraz kart o odpowiednich parametrach, zaprogramowanie modulu
komunikacyjnego.
Na etapie zamOwienia wykonawca zobowigzany jest uwzgledni¢ w wykonaniu wymagane przez
zamawiajacego powiadamianie poprzez sms o pracy pompowni oraz o jej awariach.
Szafa sterownicza wymaga:
- doprowadzenia przewodu 5 zytowego o odpowiednim przekroju (3 fazy, neutralny, ochronny) do szafy
sterowniczej.
Elementy wyposazenia, armatury wchodzace w zakres dostawy tloczni
- Zasuwa nozowa DN200 i tacznik R-K na wlocie DN 200 - 1 kpl.,
- Rurociag ttoczny DN80 wewnatrz komory ze stali 1.4301 — 1kpl.,
- Wentylacja:
- Modutu ttoczni:
- DN 100 PE z kominkiem wywiewnym + kominek antyodorowy z weglem aktywnym fi 110
- 1kpl.,
- Zbiornika betonowego suchej komory do zabudowy ttoczni:
- Wentylacja nawiewno — wywiewna z wymuszonym mechanicznie przeptywem powietrza za
pomoca wentylatora kanatowego — 1 kpl.,

- Sonda hydrostatyczna 4 20 mA z kablem 10mb — 1szt. (czujnik poziomu sciekow w zbiorniku),
- Wylacznik ptywakowy awaryjny w zbiorniku ttoczni - 1 szt.,
- Pompa odwadniajaca FZV 1.01 - 0,55kW - 400V z sondami konduktometrycznymi — 1kpl.,
- Zasuwa kotnierzowa migkkouszczelniona DN 80 - 1 szt.
- Drabinka ztazowa ze wspornikiem wyjsciowym ze stali 1.4301 - 1 kpl.
- Wiaz 800x8000 z kominkiem, ocieplony — 1szt.

- Przeptywomierz

5. Montaz przewodu tloczneqo:

Zasilanie projektowanego przewodu wykona¢ z rur PE 90, taczonego poprzez zgrzewy doczotowe.
Przewdd wprowadzi¢ od ttoczni $ciekow do istniejagcego przewodu PE 125. Wtaczenie przewodu PE 125
poprzez ksztattki systemowe

6. Zestawienie projektowanych przylaczy:
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1. ogolna dilugosé¢ projektowanej kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej wyniesie - 25,0 mb z cze
go:
- Przewodem PVC 200 SN 8 — 25,0 mb

2. ogolna dlugosé projektowanej kanalizacji sanitarnej ttocznej wyniesie - 72,0 mb z czego:
- Przewodem PE 90 SDR 17 PN 10 - 72,0 mb

2. 4. Skladowanie materiatow

2. 4. 1. Rury kanalowe

Rury mozna sktadowac na otwartej przestrzeni, uktadajac je w pozycji lezacej jedno- lub wielowarstwo-
wo, w oryginalnych opakowaniach.
Powierzchnia sktadowania powinna by¢ utwardzona i zabezpieczona przed gromadzeniem sie wod opa
dowych.
W przypadku sktadowania poziomego pierwsza warstwe rur nalezy utozy¢ na podktadach drewnianych.
Podobnie na podktadach drewnianych nalezy uktada¢ wyroby w pozycji stojacej i jezeli powierzchnia
sktadowania nie odpowiada ww. wymaganiom.
Wykonawca jest zobowigzany uktada¢ rury wedtug poszczegolnych grup, wielkosci i gatunkéw w sposob
zapewniajacy statecznosé¢ oraz umozliwiajacy dostep do poszczeg6lnych stoséw lub pojedynczych rur.

2. 4. 2. Kruszywo
Kruszywo nalezy sktadowa¢ na utwardzonym i odwodnionym podtozu w sposéb zabezpieczajacy je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajami i frakcjami kruszyw.

3. SPRZET

3. 1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST S-M-00.00.00 "Wymagania og6lne".
3. 2. Sprzet do wykonania kanalizacji sanitarnej

Wykonawca przystepujacy do wykonania kanalizacji powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z
nastepujacego sprzetu lub réwnozedny:
- koparki gasienicowe 0 poj. tyzki 0,25 m?,
- koparki na podwoziukotowym o poj. tyzki 0,25 m3,
- koparki gasienicowe 0 poj. tyzki 0,60 m?,
- spycharka gasienicowa 55KW/75KM,
- przyczepa dtuzycowa do 4,5 T,
- przyczepa dtuzycowa do 10 T,
- wyciag do urobku ziemii spycharek napedem elektrycznym - 0,18 T,
- samochdd dostawczy do 0,9 T,
- samochdd skrzyniowy od 5do 10 T,
- samochdd skrzyniowy do 5 T,
- sprzetu do zageszczania gruntu,
- zuraw samochodowy do4 Tido 10 T,
- agregat pompowo - prézniowy do odwodnien oraz zestawy igtofiltrowe,
- pompy do odwodnien powierzchniowych
- lub inny zatwierdzony przez inzyniera
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4. TRANSPORT

4. 1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w OST S-M-01.00.00 "Wymagania ogolne".
4. 2. Transport rur kanalowych

Rury moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu w sposob zabezpieczajacy je przed
uszkodzeniem lub zniszczeniem.
Wykonawca zapewni przew0z rur w pozycji poziomej wzdtuz srodka transportu, z wyjatkiem rur betonc
wych o stosunku srednicy nominalnej do dtugosci, wigkszej niz 1,0 m, ktdre nalezy przewozi¢ w pozycji
pionowej i tylko w jednej warstwie,
Wykonawca zabezpieczy wyroby przewozone W pozycji poziomej przed przesuwaniem i przetaczaniem
pod wptywem sit bezwtadnosci wystepujacych w czasie ruchu pojazdow.
Przy wielowarstwowym uktadaniu rur gorna warstwa nie moze przewyzsza¢ scian srodka transportu o
wigcej niz 1/3 $rednicy zewngtrznej wyrobu .
Pierwsza warstwe rur kielichowych nalezy uktada¢ na podktadach drewnianych, zas poszczeg6lne war-
stwy w miejscach stykania si¢ wyrobow nalezy przektada¢ materiatem wysciétkowym o grubosci war-
stwy od 2 do 4 cm po ugnieceniu).

4.3. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewni takie srodki transportowe, ktore nie spo-
woduja segregacji sktadnikéw, zmiany sktfadu mieszanki, zanieczyszczenia mieszanki i obnizenia tempe-
ratury przekraczajacej granice okreslong w wymaganiach technologicznych.

4.4. Transport Kruszyw

Kruszywa moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu, w sposob zabezpieczajacy je
przed zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

4. 5. Transport cementu i jego przechowywanie
Transport cementu i przechowywanie powinny by¢ zgodne z BN-88/673 1-08 [ 16].

5. WYKONANIE ROBOT

5. 1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST S-M-01.00.00 ,,Wymagania og6lne" .
5. 2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien:

ustali¢ miejsce placu budowy,

ustali¢ miejsce sktadania humusu, materiatu z rozbiurki oraz urobku

ustali¢ miejsce poboru energii elektrycznej,

ustali¢ miejsce odprowadzenia wod gruntowych,

ustali¢ sposob zabezpieczenia wykopu przed zalaniem wodg opadawa,

dokona¢ wytyczenia i trwale oznaczy w terenie za pomocg kotkdw osiowych, kotkow swiadkow i

kotkow krawedziowych trasy rurociggéw

zabezpieczy¢ teren wykopdw zgodnie z projektem organizacji ruchu,

e w przypadku niedostatecznej ilosci reperow statych, Wykonawca wbuduje repery tymczasowe (z
rzednymi sprawdzonymi przez stuzby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperdw i ich rzedne prze
kaze Inzynierowi.
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5. 3. Prace geodezyjne.

Prace geodezyjne zwigzane z wyznaczaniem i realizacja hydrotechnicznych budowli ziemnych obef
muja migdzy innymi:

a) wyznaczanie i stabilizacje w terenie (w nawigzaniu do statej osnowy geodezyjnej) roboczej osnowy re-
alizacyjnej dostosowanej do ksztattu i poszczegolnych elementdw sieci,

b) wyznaczenie, w oparciu 0 roboczg osnowe realizacyjna, elementéw geometrycznych kolektora takich
jak osie, obrysy, krawedzie, zatamania itp.,

C) wyznaczenie na terenie budowy jw. bezposrednim jej sasiedztwie odpowiedniej ilosci reperow wyso-
kosciowych, przy czym punkty te powinny by¢ dowigzane do geodezyjnej osnowy wysokosciowej
obowigzujacej na tym terenie,

d) wyznaczenie oraz kontrole w czasie realizacji budowli wymaganych nachylen skarp, spadkdw, osiada
nia itp.,

e) wykonywanie w czasie realizacji budowli (lub poszczegdlnych jej etapdw) pomiaréw inwentaryzacyj
nych urzadzen i elementéw zakonczonych oraz sporzadzanie planéw sytuacyjno-wysokosciowych bu-
dowli i ich aktualizacje. Pomiar inwentaryzacyjny budowli lub jej czesci nalezy wykonaé¢ zanim stanie
sie ona niedostepna.

5. 4. Roboty ziemne

Roboty ziemne wykona¢ zgodnie z normg PN-B-10736:1999. Wykopy nalezy wykona¢ jako wyko-
py zabezpieczone przez skarpowanie lub szalunkiem skrzyniowym. Metody wykonania robét - wykopu
(recznie lub mechanicznie) powinny by¢ dostosowane do gitebokosci wykopu, danych geotechnicznych,
istniejacego uzbrojenia podziemnego oraz posiadanego sprzetu mechanicznego.

Szerokos¢ wykopu uwarunkowana jest zewnetrznymi wymiarami kanatu, do ktérych dodaje si¢ obu
stronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na deskowanie $cian i uszczelnienie stykow. Deskowanie scian na
lezy prowadzi¢ w miare jego glebienia.

Wydobyty grunt z wykopu powinien by¢ wywieziony przez Wykonawce na odkiad.

Dno wykopu powinno by¢ rowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokumentacji projektowej, przy
czym dno wykopu Wykonawca wykona na poziomie wyzszym od rzednej projektowanej o 0,20 m. Zdje
cie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinno by¢ wykonane bezposrednio przed utozeniem prze-
wodow rurowych. Zdjecie tej warstwy Wykonawca wykona recznie lub w sposéb uzgodniony z Inzynie
rem.

W oparciu o uzgodnione plany sytuacyjno — wysokosciowe i profile podtuzne ustali¢ lokalizacje uzbroje-
nia podziemnego i wykona¢ recznie prébne przekopy w celu ich odstoniecia. Odkryte uzbrojenie pod
ziemne nalezy podwiesi¢ i zabezpieczy¢ przed uszkodzeniami mechanicznymi. W przypadku natrafienia
na niezidentyfikowane uzbrojenie nalezy powiadomi¢ uzytkownika uzbrojenia i przy udziale nadzoru in
westorskiego ustali¢ dalszy tok postepowania robot.

Na odcinkach skrzyzowar z istniejgcym uzbrojeniem podziemnym oraz w miejscach zbliZesn, wy-
kopy wykonywaé recznie ze szczeg6lng ostroznoscig.

Deskowanie scian wykopdw nalezy prowadzi¢ w miare jego giebienia. Grunt z wykopu powinien
by¢ sktadowany na odktad. Wejscte po drabinie do wykopu powinno by¢ wykonane z chwila osiagnigcia
glebokosci > od 1,0 m od poziomu terenu, w odlegtosci nie przekacajacej 20 m.

Zasypke rurociaggdw wykonywac recznie z jednoczesnym mechanicznym zageszczaniem gruntu, war
stwami co 30 cm dla gruntu kat. 111, az do uzyskania wskaznika zageszczenia gruntu Wz= 0,9 - 1,00
szczegolnie pod jezdniami utwardzonymi, drogami i w ich poblizu oraz do uzyskania wskaznika zagesz
czenia gruntu Wz= 0,70 — 0,80 w terenie zielonym i nieuzytkowym.

Podczas wykonywania robot ziemnych nalezy szczegdlng uwage zwrOci¢ na przestrzeganie prze
pisow BHP. Wykopy o gtebokosci powyzej 1,2 m nalezy umacniaé przez stosowanie deskowania zgod
nie z BN-83/8836 - 02 .Roboty wykonywac¢ zgodnie z Warunkami technicznymi wykonania i odbioru
robot budowlano - montazowych cz. 1l oraz Instrukcjami projektowania i montazu rurz PE .
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5. 5. Przygotowanie podloeza

Zaprojektowane kanaty nalezy posadowi¢ bezposrednio na wolnym od kamieni gruncie rodzimym
przy nie naruszaniu w czasie wykonywania wykopdw struktury gruntu rodzimego. Na odcinkach zalega
nia w poziomie kanatéw gruntow kamienistych lub gliny zwatowej pod projektowane kanaty nalezy wy-
kona¢ podsypke zwirowo — piaszczysta o gr. 0,210m.

Ewentualne przewarstwienia z gruntdw organicznych tj. warstwy torfowej w poziomie posadowienia
przewodu nalezy wymieni¢ na grunt piaszczysto — zwirowy. Takim samym gruntem nalezy zasypac rury
do wys. 0,10 m ponad wierzch z jednoczesnym zagegszczeniem zasypki po obu stronach przewodu.
Prawidtowe zageszczenie gruntu w strefie przewodowej i uzyskanie wstgpnego naprezenia rur, warunkuje
uzyskanie wiasciwej wytrzymatosci.

W miejscach wystepowania wody gruntowej nalezy wykona¢ podtoze wzmocnione o gr. 0,20 m zagesz
czone do 98 % wg Proctora z piasku srednioziarnistego, mieszanego, bez frakcji pylastych o wielkosci
ziaren do 20 mm.

5. 6. Obsypka rurociagow

Stopien zageszczenia ze wzgledu na statecznosé przewodu zalezny jest od warunkow obciazenia:
- pod drogami:
* wymagany stopien zageszczenia dla obsypki wynosi min. 98% ZMP*
- poza drogami:
* dla przewoddéw o przykryciu do 4m obsypka powinna by¢ zageszczona min. 98% ZMP (wg
zmodyfikowanej metody Proctora)
* moga by¢ stosowane wyzsze stopnie zageszczenia, np. ze wzgledu na wymagania odnosnie kon-
strukcji drogi.
Obsypka powinna by¢ zaggszczana warstwami o grubosci 10—30 cm. Wysokos¢ obsypki nad wierzchot-
kiem rury (po zaggszczeniu) po winna wynosi¢ 10cm
Dla montazu przewodéw wod.-kan. przewidziano wymiang gruntu w 100 % na grunt piaszczysty o
strukturze zagegszczajacej sig. Grunt po wykopach przygotowa¢ pod konstrukcje nawierzchni zgodnie z
wymaganiami branzy drogowej. Zageszczenie gruntu zgodnie z dokumentacja branzy drogowej. Catosé¢
terenu po wykonaniu prac doprowadzi¢ do stanu pierwotnego.

5. 7. Roboty montazowe

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, to spadki i gtebokos¢ posadowienia rurociagu

powinny spetnia¢ ponizsze warunki:

- najmniejsze spadki kanatow powinny zapewni¢ dopuszczalne minimalne predkosci przeptywu, tj. od
0,6 do 0,8 m/s. Spadki te nie moga by¢ jednak mniejsze:

- dla kanatéw o srednicy do 0,4 m - 3 %o,

- dla kanatow i kolektorow przelotowych - 1 %0 (wyjatkowo dopuszcza sie spadek 0,5 %0).

- najwigksze dopuszczalne spadki wynikaja z ograniczenia maksymalnych predkosci przeptywu

- glebokos¢ posadowienia powinna wynosi¢ w zaleznosci od stref przemarzania gruntéw, od 1,0 do 1,3
m (zgodnie z Dziennikiem Budownictwa nr 1 z 15.03.71). Przy mniejszych zagtebieniach zachodzi
koniecznos¢ odpowiedniego ocieplenia kanatu.

5. 7. 1. Rury kanalowe

Rury kanatowe uktada si¢ zgodnie z norma PN-EN 1610:2001 i instrukcja producenta.
Rury utozone w wykopie na znacznych giecbokosciach (ponad 6 m) oraz znacznie obcigzone, w celu
zwicgkszenia wytrzymatosci powinny by¢ posadowione na podsypce i obsypce zageszczonej do 98% MP.
Uszczelnienia ztaczy rur kanatowych nalezy wykona¢ specjalnymi fabrycznymi pierscieniami — uszczel
kami gumowymi.
Potaczenia kanatow stosowac nalezy zawsze w studzience.
Kat zawarty miedzy osiami kanatow doptywowego i odptywowego - zbiorczego powinien zawiera¢ si¢ w
granicach od 45 do 90°.
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Rury nalezy uktada¢ w temperaturze powyzej (°C, a wszelkiego rodzaju betonowania wykonywac¢ w tem-
peraturze nie mniejszej niz + 8°C.

Przed zakonczeniem dnia roboczego badz przed zejsciem z budowy nalezy zabezpieczy¢ konce utozone-
go kanatu przed zamuleniem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6. 1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST SD-M-01.00.00 "Wymagania ogélne™.
6. 2. Kontrola, pomiary i badania

6. 2. 1 Badania przed przystapieniem do robét
Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ sprawdzenia wszystkich uzywa-
nych materiatow, do betonu i zapraw i ustali¢ recepture.
6. 2. 2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot
Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych rob6t w zakresie
I z czestotliwoscia okreslona w niniejszej SST i zaakceptowana przez Inzyniera.
W szczegolnosci kontrola powinna obejmowac:
e sprawdzenie rzednych zatozonych faw celowniczych w nawigzaniu do podanych statych punktow
wysokosciowych z doktadnoscig do 1 cm,
e badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda,
badanie i pomiary szerokosci, grubosci i zageszczenia wykonanej warstwy podtoza z kruszywa
mineralnego lub betonu,
sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja projektowa tras i rzednych posadowienia urzadzen
sprawdzenie prawidtowosci utozenia przewodow,
sprawdzenie prawidtowosci uszczelniania przewodow,
badanie wskaznikow zageszczenia poszczegblnych warstw zasypu,
sprawdzenie rzednych posadowienia studzienek sciekowych (kratek) i pokryw wiazowych,
sprawdzenie zabezpieczenia przed korozja.

6. 2. 3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania
e odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno

wynosi¢ wigcej niz + 5 cm,

odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wigksze niz 0,1 m,

odchylenie grubosci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ + 3 cm,

odchylenie szerokosci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ + 5 cm,

odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylenie odlegtosci osi utozonego kolektora od osi

przewodu ustalonej na tawach celowniczych nie powinna przekracza¢ + 5 mm,

e odchylenie spadku utozonego kolektora od przewidzianego w projekcie nie powinno przekraczaé¢
-5% projektowanego spadku (przy zmniejszonym spadku) i +10% projektowanego spadku (przy
zwigkszonym spadku),

e wskaznik zageszczenia zasypki wykopdw okreslony w trzech miejscach na dtugosci 100 m
powinien by¢ zgodny z pkt 5. 5. 9,

e rzedne kratek sciekowych i pokryw studzienek powinny by¢ wykonane z doktadnosciag do + 5
mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 "Wymagania ogdlne".
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7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest m (metr) wykonanej i odebranej kanalizacji i szt. wylotu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoblne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 "Wymagania og6lne™.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, je
zeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
e roboty montazowe wykonania rur kanatowych i przykanalika,
wykonane studzienki sciekowe i kanalizacyjne,
wykonane komory,
wykonana izolacja,
zasypany zageszczony wykop.
Odbior robdt zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt i
poprawek, bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Dtugos¢ odcinka robot ziemnych poddana odbiorowi nie powinna by¢ mniejsza od 50 m.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST S-M-01.00.00 "Wymagania ogolne” .
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obejmuje:

- o0znakowanie robot,

- dostawe materiatow,

- wykonanie robét przygotowawczych,

- wykonanie wykopu w gruncie kat. 1- IV wraz z umocnieniem $cian wykopu i jego odwodnienie,
- przygotowanie podtoza i fundamentu,

- wykonanie saczkow ,

- wykonanie wylotu kolektora,

- utozenie przewodow kanalizacyjnych, przykanalikdw, studni, wpustéw deszczowych,
- wykonanie izolacji rur i studzienek,

- zasypanie i zageszczenie wykopu,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10. 1. Normy

1. PN-B-06712 - Kruszywa mineralne do betonu

2. PN-B-0675 1- Wyroby kanalizacyjne kamionkowe. Rury i ksztattki. Wymagania i badania
3. PN-B-11111- Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka

PN-B-11112 - Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych
PN-B-12037 - Cegta petna wypalana z gliny - kanalizacyjna

PN-B-12751- Kamionkowe rury i ksztattki kanalizacyjne. Ksztatty i wymiary

o Uk
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10.
11.
12.
13.
14.
15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.
24,
25.
26.
27.
28.
29.
30.

10.
31.

32.
KB4-4.12.1.(6)  Studzienki potaczeniowe (lipiec 1980)
KB4-4.12.1.(7)  Studzienki przelotowe (lipiec 1980)
KB4-4.12.1.(8)  Studzienki spadowe (lipiec 1980)
KB4-4.12.1.(11)  Studzienki $lepe (lipiec 1980)
KB4-3.3.1.10.(1) Studzienki sciekowe do odwodnienia drdg (pazdziernik 1983)
KB1-22.2.6.(6)  Kregi betonowe srednicy 50 cm; wysokosci 30 lub 60 cm
33.
34.

35.

36.
37.
38.

DIS8772 — rury grawitacyjne z PE

DIS8773 — rury grawitacyjne z PP

PN-B-14501 - Zaprawy budowlane zwykte

PN-C-96177 - Lepik asfaltowy bez wypelniaczy stosowany na goraco

PN-H-7405 1-00 - Wtazy kanatowe. Ogdlne wymagania i badania
PN-H-74051-01 - Wiazy kanatowe. Klasa A (wtazy typu lekkiego)

PN-H-7405 1 -02 - Wtazy kanatowe. Klasy B, C, D (wtazy typu ci¢zkiego)
PN-H-74080-01 - Skrzynki zeliwne wpustéw deszczowych, Wymagania i badania
PN-H-74080-04 - Skrzynki zeliwne wpustow deszczowych. Klasa C

PN-H-74086 - Stopnie zeliwne do studzienek kontrolnych

PN-H-74101 - Zeliwne rury ci$nieniowe do polaczen sztywnych

BN-88/6731-08 - Cement. Transport i przechowywanie

BN-62/6738-03,04, 07 - Beton hydrotechniczny

BN-86/8971-06.00, 01 - Rury bezcisnieniowe. Kielichowe rury betonowe i zelbetowe "Wipro"
BN-86/8971-06,02 - Rury bezcisnieniowe. Rury betonowe i zelbetowe
BN-86/8971-08 - Prefabrykaty budowlane z betonu. Kregi betonowe i zelbetowe,
PN-EN 1401-01:1999

PN-EN 1610:2001. wykonawstwo i préby odbiorowe

PN-B-062050 - Beton zwykty

PN-B-19701 - Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci.
PN-B-06712 - Kruszywa mineralne do betonu

PN-B-32250 - Materiaty budowlane. Woda do beton6w i zapraw

PN-B-23010 - Domieszki do betonu. Klasyfikacja i okreslenia

KPED

2. Inne dokumenty

Instrukcja zabezpieczania przed korozja konstrukcji betonowych opracowana przez Instytut Techniki
Budowlanej - Warszawa 1986 .
Katalog budownictwa

"Katalog powtarzalnych elementéw drogowych". "Transprojekt" - Warszawa, 1979-1982r.
Tymczasowa instrukcja projektowania i budowy przewoddw kanalizacyjnych z rur "Wipro", Centrum
Techniki Komunalnej, 1978 r.

Wytyczne eksploatacyjne do projektowania sieci i urzadzen sieciowych, wodociggowych i
kanalizacyjnych, BPC WiK "Cewok" i BPBBO Miastoprojekt - Warszawa, zaakceptowane i zalecone
do stosowania przez Zespo6t Doradczy ds. procesu inwestycyjnego powotany przez Prezydenta m.st.
Warszawy - sierpien 1984 r

Instrukcja montazowa uktadania w gruncie rurociagdéw PE produkcji PipeLife

System kanalizacji grawitacyjnej i drenazu z rur PE/PP — PipeL.ife

Projektowanie i wykonawstwo sieci zewnetrznych z tworzyw sztucznych — Lars-Eric Janson, Jan
Molin

OPRACOWAL:
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