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1. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SST

Roboty, ktorych dotyczy ten rozdziat Specyfikacja obejmuje wszystkie czynno$ci
umozliwiajagce 1 majace na celu wykonanie inwestycji w zakresie robot ogdlnobudowlanych,
remontowych i wykonczeniowych.

W zakres prac wchodza m.in.:
- Roboty rozbidrkowe
- Roroty betonowe
- Montaz dzwigu

2. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Material
Wyrob
Bloczek

Zaprawa

Srodek do gruntowania

Sciana

Strop

Sufit

Sufit powieszony

Dach

Okladzina

Sciana dzialowa
Sciana oslonowa
Sciana podokienna
Drzwi

Okno

Substancja, ktéra jest stosowana do wykonywana wyrobow i obiektow
budowanych

Produkt wytwarzany lub przetwarzany w celu zastosowana w obiekcie
budowanym

Wyréb przestrzenny, stosowany gltownie do wznoszenia $cian,
zazwyczaj ceramiczny lub betonowy

Mieszanina drobnego kruszywa, wody i cementu lub wapna wzglednie
potaczenia obu tych sktadnikow, ktora po zastosowani twardnieje. Jest
uzywana do spajania.

Ptyn stosowany na powierzchni chtonnych, ktory po wyschnigciu
zmniejsza ich zdolno$¢ absorpcyjne.

Konstrukcja pionowa, zwykle ceglana lub betonowa, ktéra ogranicz lub
dzieli obiekt budowany i przenosi obcigzenia

Wewngetrzna przegroda pozioma w budynku posadzka: Wierzchnia
warstwa stropu stanowigcg wykonczenie jego powierzchni.
Konstrukcja przykrywajaca dolna powierzchnie stropu lub dachu
stanowigca gorna powierzchnie obudowanej przestrzeni

Sufit wiszacy w pewnej odlegtosci od stropu lub dachu znajdujacego
si¢ pod nim.

Przegroda zewng¢trzna ostaniajgca budynek od gory pokrycie dachowe:
Goérna warstwa lub warstwy tworzace powierzchnie zabezpieczajaca
przed wplywami atmosferycznym.

Zewngtrzne, pionowe lub prawie pionowe nieno$ne pokrycie
konstrukcji

Sciana pionowa, nieno$na, dzielaca wnetrze.

Nienos$na $ciana zewngtrzna budynku stanowigca jego obudowe.

Cze$¢ $ciany ponizej otworu okiennego.

Konstrukcja do zamykania otworu, przeznaczona gtownie do
zapewnienia dostepu, dzialajaca na zawiasach przegubowych osi obrotu
lub za pomocg przesuwu.

konstrukcja do zamykania pionowego lub prawie pionowego otworu w
scianie lub dachu ze spadkiem, ktora przepuszcza $wiatto 1 moze
przepuszczac §wieze powietrze.

3. OGOLNE WARUNKI DOTYCZACE ROBOT

3.1. Materialy
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Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ materiaty zgodnie z wymaganiami
Dokumentacji Projektowej i ST.

Przy wykonywaniu robot budowlanych nalezy, zgodnie z ustawg — prawo budowlane,
stosowa¢ wyroby budowlane, ktore zostaty dopuszczone do obrotu i powszechnego lub
jednostkowego stosowania w budownictwie.

Wyrobami dopuszczonymi do obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie sg
wlasciwie oznaczone:

- wyroby budowlane dla ktéorych wydano certyfikat na znak bezpieczenstwa,

wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na

podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepisow

1 dokumentow technicznych — w odniesieniu do wyrobow podlegajacych tej certyfikacji,

- wyroby budowlane dla ktorych dokonano oceny zgodno$ci i wydano certyfikat

zgodnosci lub deklaracje zgodnosci z Polskg Norma lub z aprobatg techniczna, majace

istotny wptyw na spelnienie co najmniej jednego z wymagan podstawowych — w

odniesieniu do wyrobow nie objetych certyfikacja na znak bezpieczenstwa,

- wyroby budowlane umieszczone w wykazie wyrobow nie majacych istotnego

wplywu na spetnianie wymagan podstawowych oraz wyrobéw wytwarzanych i

stosowanych wedlug tradycyjnie uznanych zasad sztuki budowlanej,

- wyroby budowlane oznaczone znakowaniem CE, dla ktérych zgodnie z odrebnymi

przepisami dokonano oceny zgodnoS$ci ze zharmonizowang normg europejska

wprowadzong do zbioru Polskich Norm, z europejska aprobatg techniczng lub krajowa
specyfikacjg techniczng panstwa cztonkowskiego Unii Europejskiej uznang przez Komisje

Europejska za zgodng z wymaganiami podstawowymi,

Wykonawca powinien powiadomi¢ Inspektora Nadzoru o proponowanych zrodiach otrzymania
materiatéw przed rozpoczeciem ich dostawy.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST, przewiduja mozliwo§¢ wariantowego wyboru
rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powinien powiadomi¢ Inspektora
Nadzoru o swoim wyborze jak najszybciej jak to mozliwe przed uzyciem material, albo w okresie
ustalonym przez Inspektora nadzoru. W przypadku nie zaakceptowania materiatu ze wskazanego
zrodta, Wykonawca powinien przedstawi¢ do akceptacji materiat z innego zrddta. Wybrany
1 zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ podzniej zmieniony bez zgody Inspektora
Nadzoru.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem za
wykonang prace.

3.2. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow 1 ilosci wskazaniom
zawartym w ST. w programie zapewnienia jakosci lub projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru.

Liczba 1 wydajnos¢ sprzgtu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodniez
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej 1 wskazaniach Inspektora nadzoruw terminie
przewidzianym umowag. Sprzet bedacy wlasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot
ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowo$ci do pracy. Bedzie spelniat normy ochrony
srodowiska 1 przepisy dotyczace jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprz¢tu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
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wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru
1 zyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora nadzoru,
nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

3.3. Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkoéw transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot 1 wtasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej 1 wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie
przewidzianym w umowie.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace
przepisOw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych
parametréow technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych
obcigzen na osie moga by¢ dopuszczone przez wlasciwy zarzad drogi pod warunkiem
przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

4. WYKONANIE ROBOT
4.1. Roboty rozbiérkowe i wyburzeniowe

Pierwszym rodzajem robdt wykonywanych przy remontach sg roboty rozbidorkowe. Przed
przystapieniem do bezposrednich robdt rozbidrkowych nalezy wykonaé wszystkie niezbedne
zabezpieczenia, a wigc ogrodzenie terenu, wzmocnienie cz¢sci budynku zagrazajacych runigciem
1tp.

Roboty rozbiorkowe nalezy wykonywa¢ z zachowaniem maksimum ostroznosci,
doktadnie przestrzegajac przepisOw bezpieczenstwa pracy. Szczegélnie ostroznie nalezy
prowadzi¢ rozbiorke elementow budynku przeznaczonego do odbudowy, zwracajac uwage, aby
nie uszkodzi¢ czegsci nie przeznaczonych do rozbiorki. Najbardziej podstawowe warunki, jakich
nalezy przestrzegac przy prowadzeniu rozbidrek, obejmujg nizej wymienione zalecenia.

Przede wszystkim nalezy usung¢ wszystkie elementy zagrazajace bezpieczenstwu
pracujacych, a wiec zwisajace czesci murdw, stropy pozbawione czesci podpér itp. Gruz i
materiaty drobne nalezy usuna¢ przez specjalne kryte zsypy drewniane. W zadnym wypadku nie
wolno gruzu itp. wyrzuca¢ przez okna na zewnatrz lub przerzuca¢ na dolne stropy. W
szczegblnych okoliczno$ciach wywolanych wzgledami ostrozno$ci rozbiorke nalezy wykonywacé
recznie lub przy uzyciu narzedzi pneumatycznych.

Rozbiorke elementow zZelbetowych nalezy wykonywaé niewielkimi odcinkami, odbijajac
uprzednio warstwe¢ ochronng betonu 1 przecinajac prety zbrojenia za pomocag aparatow
acetylenowych. Do rozbijania betonu zaleca si¢ stosowaé narzgdzia pneumatyczne.

Elementy konstrukcji stalowych nalezy rozbiera¢ przez cigcie aparatami acetylenowymi
lub benzynowo-tlenowymi.

Wszelkie roboty rozbiérkowe powinny by¢ wykonywane w taki sposéb, aby zapewnié
maksymalny odzysk materialdow nadajacych si¢ do ponownego uzycia.

Robotnicy wykonujacy prace rozbidorkowe na wysokosci powyzej 4 m powinni by¢
zabezpieczeni pasami, przy czym lancuch lub lina od pasa musza by¢ przymocowane do czg¢sci
trwatych budowli, nie rozbieranych w tym momencie.

4.2. Wykonanie robot betonowych
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Urabialno$¢ mieszanki betonowej powinna pozwoli¢ na uzyskanie maksymalnej szczelno$ci
po zawibrowaniu bez wystgpienia pustek w masie betonu lub na powierzchni.

Urabialno$¢ powinna by¢ dostosowana do warunkow formowania, okreslonych przez:

— ksztalt i wymiary elementu konstrukceji oraz ilo$¢ zbrojenia,
- zakladang gladko$¢ 1 wyglad powierzchni betonu,
- sposoby ukladania i zaggszczania mieszanki betonowe;.

Konsystencja powinna by¢ nie rzadsza od plastycznej, badana wg normy PN-B-06250 [8].
Nie moze ona by¢ osiagnigta przez wigksze zuzycie wody niz to jest przewidziane w skltadzie
mieszanki. Zaleca si¢ sprawdzanie doswiadczalne urabialno$ci mieszanki betonowej przez probe
formowania w warunkach zblizonych do rzeczywistych.

Zawarto$¢ powietrza w zageszczonej mieszance betonowej nie moze przekraczac: 2 % w
przypadku niestosowania domieszek napowietrzajacych i od 4,5 do 6,5 % w przypadku stosowania
domieszek napowietrzajacych.

Recepta mieszanki betonowej moze by¢ ustalona dowolng metoda doswiadczalng lub
obliczeniowo-doswiadczalng zapewniajacg uzyskanie betonu o wymaganych wtasciwosciach.

Do celéw produkcyjnych nalezy sporzadzi¢ recepte robocza, uwzgledniajaca zawilgocenie
kruszywa, pojemnos$¢ urzadzenia mieszajgcego i sposob dozowania.

Zmiana recepty roboczej musi by¢ wykonana, gdy zajdzie co najmniej jeden z ponizszych
przypadkow:

- zmiana rodzaju sktadnikow,

- zmiana uziarnienia kruszywa,

- zmiana zawilgocenia wywolujaca w stosunku do poprzedniej recepty roboczej zmiany w
catkowitej ilosci wody zarobowej w 1 m® mieszanki betonowej przekraczajacej + 5 dem’.

Wykonanie mieszanek betonowych musi odbywaé si¢ wylacznie w betoniarkach
przeciwbieznych lub betonowniach. Sktadniki mieszanki wg recepty roboczej musza by¢ dozowane
wagowo z doktadnoscia:

* 2 % dla cementu, wody, dodatkow,

+ 3 % dla kruszywa.

Objetos¢ sktadnikéw jednego zarobu betoniarki nie powinna by¢ mniejsza niz 90 % i nie
moze by¢ wigksza niz 100 % jej pojemnosci roboczej.

Czas mieszania zarobu musi by¢ ustalony doswiadczalnie, jednak nie powinien on by¢
krétszy niz 2 minuty.

Konsystencja mieszanki betonowej nie moze rézni¢ si¢ od konsystencji zatozonej (wg
recepty roboczej) wiecej niz + 20 % wskaznika Ve-Be. Przy temperaturze 0° C wykonywanie
mieszanki betonowej nalezy przerwac, za wyjatkiem sytuacji szczegdlnych, w uzgodnieniu z
InZynierem.

4.3. Montaz windy

Charakterystyka dzwigu

udzwig 630 kg

ilo$¢ przystankow 3

ilo$¢ dojs$¢ 3 - rozmieszczone jednostronnie

predkosé 1,0 m/s - regulowana w calym zakresie

wysokos$¢ podnoszenia 7,02 m — wg projektu

drzwi kabinowe automatyczne teleskopowe 2 AT, o wymiarach: 900 x

2000 mm wykonanie: ze stali nierdzewnej satyna,
wyposazone w kurtyne $wietlna,
drzwi szybowe automatyczne teleskopowe 2 AT, o wymiarach: 900 x
2000 mm wykonanie: stal nierdzewna - satyna
odpornosé EI BRAK ODPORNOSCI OGNIOWEJ
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wymiary kabiny 1100 x 1400 mm
kabina dzwigu wyposazenie kabiny: przystosowana dla
nieprzelotowa niepelnosprawnych

= panel dyspozycji na Scianie bocznej (wykonany ze stali
nierdzewnej o wysokiej odporno$ci na uszkodzenia na
peing wysokos¢ kabiny - wyposazony w:

= elektroniczny cyfrowy wyswietlacz pigter i strzatki
kierunku jazdy,

= pods$wietlane przyciski z grafika Braille’a

= Swietlng i dzwigkowa sygnalizacj¢ przeciazenia kabiny =
oswietlenie — umieszczone w suficie, energooszczedne,

= sufit — podwieszany — do wyboru

= o§wietlenie awaryjne akumulatorowe - min. 2 godz.,
= porecze — na trzech Scianach ze stali nierdzewnej P2.3

= lustro — na catg wysoko$¢ tylnej $cianie kabiny,

= wentylator — cichobiezny uruchamiany automatycznie,
= listwy przypodlogowe - odboje ze stali nierdzewnej,

* VOX - system informacji glosowej w kabinie,

= podloga — wyktadzina trudnos$cieralna — do wyboru

> wykonczenie kabiny do wyboru: laminat, stal
plastyfikowana, stal nierdzewna — satyna,

kasety wezwan wykonane ze stali nierdzewnej — satyna (antywandal),
pictrowskazywacze na wszystkich przystankach, kasety
wyposazone w stacyjki blokady wezwan

naped elektryczny bezreduktorowy, umieszczony w szybie,
regulowany falownikowo enkoderem, z ptynna regulacja
predkosci

zjazd awaryjny na najblizszy przystanek w przypadku braku zasilania

sterowanie mikroprocesorowe L.S2020, zbiorczos$¢ w gora/dél, z

mozliwo$cig programowania funkeji i funkcji
specjalnych. Zjazd pozarowy. System komunikacji
glosowej ze stuzbami ratowniczymi za pomocg modutu
GSM - karta SIM uzytkownika lub telefonii analogowe;j

szyb. wymiary wew.: 1700 x 1850 mm - wg projektu

podszybie 1200 mm - wg projektu

nadszybie 3600 mm - wg projektu

maszynownia bez maszynowni, naped w szybie, szafa na poziomie
gornego przystanku

wentylacja grawitacyjna nawiewno — wywiewna szybu

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
5.1. Zasady kontroli jakoS$ci robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole jakosci robot i stosowanych
materiatdw. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robot z
czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej.Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich
czestotliwosci sg okreslonew odpowiednich normach. W przypadku, gdy nie zostaly one tam
okreslone, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie
robdt zgodnie z umowa.

Inspektor nadzoru bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych
Wykonawcy w celu ich inspekcji.Inspektor nadzoru bedzie przekazywaé¢ Wykonawcy pisemne
informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociaggnigcia te beda
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tak powazne, ze moga wplynag¢ ujemnie na wyniki badan, Inspektor nadzoru natychmiast
wstrzyma uzycie do robot badanych materiatow 1 dopusci je do uzytku dopiero wtedy, gdy
niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunig¢te i stwierdzona zostanie
odpowiednia jakos$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdéw 1 robot
ponosi Wykonawca.

5.2. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z
jednakowym prawdopodobienstwem wy Typowane do badan.

Inspektor nadzoru bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek. Na
zlecenie Inspektora nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatéw, ktore budzag watpliwosci, co do jakosSci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang
przez Wykonawce usuni¢te lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan
pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty
te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Inspektora nadzoru. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan beda odpowiednio opisane 1
oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

5.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy, nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowac
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.Przed
przystgpieniem do pomiardow lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru.Wykonawca bedzie
przekazywac¢ Inspektorowi nadzoru kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej

Dla celéw kontroli jakosci 1 zatwierdzenia. Inspektor nadzoru uprawniony jest do
dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatow u zrdédia ich wytwarzania. Do
umozliwienia jemu kontroli zapewniona bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy 1 producenta materialdw.Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu
kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodno§¢ materiatow i robdt z
wymaganiami projektu na podstawie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inspektor nadzoru moze pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swdj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, Ze raporty Wykonawcy
niewiarygodne, to Inspektor nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtdrnych tub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wiasnych
badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatéw 1 robot z dokumentacjg projektowag 1 ST. W takim
przypadku, catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione
zostang przez Wykonawce.

6. ODBIOR ROBOT

W zalezno$ci od ustalen roboty podlegaja nastepujacym odbiorom:
- odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
- odbiorowi cze$ciowemu,
— odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),
- odbiorowi pogwarancyjnemu
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6.1. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidér robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci
wykonywanych robot oraz ilosci tych robot ktore w dalszym procesie realizacji ulegna
zakryciu.Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu
robot. Odbioru tego dokonuje Inspektor nadzoru.Gotowos¢ danej czgsci robot do odbioru zgtasza
wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru.
Odbidér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty
zgloszenia wpisem do dziennika budowy 1 powiadomienia o tym fakcie Inspektora
nadzoru.Jako$¢ 1 ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie doku-
mentdw zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnychi w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa i uprzednimi ustaleniami.

6.2. Odbior czeSciowy

Odbidr czegsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgsci robot. Odbioru
czgsciowego robdt dokonuje si¢ dla zakresu robot okreslonego w dokumentach umownych wg
zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robdt dokonuje Inspektor nadzoru.

6.3. Odbior ostateczny (koncowy)

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu
do zakresu (ilosci) oraz jako$ci.Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru
ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy.Odbior
ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robot 1 przyjecia dokumentow.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w
obecnosci Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiardéw, ocenie
wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robdt z dokumentacjg projektowa. W toku odbioru
ostatecznego robot, komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu oraz odbioréw czeSciowych, zwlaszcza w zakresie
wykonania robot uzupehlniajagcych i robot poprawkowych.W przypadkach nie wykonania
wyznaczonych robdt poprawkowych lub robdt uzupetniajagcych w poszczegolnych elementach
konstrukcyjnych 1 wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynno$ci i ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.W przypadku stwierdzenia przez komisj¢, ze jakos¢ wykonywanych robot
w poszczeg6lnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowg z
uwzglednieniem, tolerancji 1 nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja
oceni pomniejszong warto§¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w
dokumentach umowy.

Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowego)

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace
dokumenty:

- dokumentacje powykonawczatj. dokumentacje budowy z naniesionymi zmianami

dokonanymi w toku wykonania robot oraz geodezyjni pomiarami powykonawczymi.

— szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew.,

uzupehniajace lub receptyi ustalenia technologiczne.)

- dzienniki budowy 1 ksigzki obmiardéw (oryginaty),wyniki pomiarow kontrolnych
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oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z programem zapewnienia jako$ci
deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow, certyfikaty na
znak bezpieczenstwa

- rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie
linii telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i prze
kazania tych robot wtascicielom urzadzen,

— geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,kopie
mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;j.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bgda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot.Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub
uzupehiajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.Termin wykonania
robot poprawkowych 1 robdt uzupetniajacych wyznaczy komisjai stwierdzi ich wykonanie.

6.4. Odbior pogwarancyjny

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzany usunigciem wad,

ktore ujawnia si¢ w okresie gwarancyjnym i rgkojmi.

|

. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r, Prawo zaméwien publicznych (Dz.U. Nr 19,poz.177)
Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. z 2000 r. Nr 106 poz. 1126, Nr
109 poz. 1157 iNr 120 poz. 1268. z 2001 r. Nr 5 poz. 42, Nr 100 poz. 1085, Nr 110 poz.
1.190, Nr 115 poz. 1229, Nr 129 poz. 1439 i Nr 154 poz. 1800 oraz z 2002 r. Nr 74 poz.
676 oraz z2003 r. Nr 80 poz. 718 z p6zn. zmia.).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i1 ochrony
zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz.1126)Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych
(Dz. U. 22000 r. Nr 71 poz. 838 z p6z. zmianami)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa
1 higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz U. z 2003 r. Nr 48 poz.
401).

Ustawa z dnia 11 marca 2004 r. o podatku od towarow i1 ustug (Dz.U. Nr 54 poz. 535),
ktora obowigzuje od 1 maja 2004 .

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie
szczegdblowego zakresu i1 formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robot budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz.U.
Nr 20272004, poz. 2072)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja 2004 r. w sprawie okre$lenia
metod 1 podstaw sporzadzania kosztorysu inwestorskiego, obliczania planowanych
kosztow prac projektowych oraz planowanych kosztéw robdt budowlanych okreslonych w
programie funkcjonalno-uzytkowym (Dz. U. Nr 130r poz. 1389)




