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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem stojakéw rowerowych na pieé stanowisk

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanowig czes¢ Dokumentdéw Przetargowych i Umowy i nalezy je
stosowac w zlecaniu i wykonaniu Robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z
wykonaniem stojakow rowerowych na pie¢ stanowisk

1.4. Okre slenia podstawowe

Stojak rowerowy — element systemu rowerowego umozliwiajgcy przypiecie i pozostawienie roweru na
odpowiedzialnosé uzytkownika

1.5. Ogolne wymagania dotycz ace robot

Ogolne wymagania dotyczgce rob6t podano w ST D.00.00.00 "Wymagania ogolne".
2. MATERIALY
2.1. Ogllne wymagania dotycz gce materiatow

Ogolne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST D-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Stojaki rowerowe
Stojaki rowerowe w formie palgka (odwréconej litery U) wykonane z rur stalowych ocynkowanych o

Srednicy 80 mm i grubosci scianki 3 mm umieszczone
w kotwach betonowych na gtebokos¢ 32 cm. Rury na etapie montazu wypetni¢ betonem.
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2.2.1. Rury

Rury powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-H-74200:1998, [22], PN-84/H-74220 [3] lub
innej normy zaakceptowanej przez Inzyniera. Powierzchnia zewnetrzna i wewnetrzna rur nie powinna
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wykazywa¢ wad w postaci tusek, peknie¢, zwalcowan i naderwan. Dopuszczalne sg nieznaczne
nierownosci, pojedyncze rysy wynikajace z procesu wytwarzania, mieszczgce sie w granicach
dopuszczalnych odchytek wymiarowych.

Konce rur powinny by¢ obciete réwno i prostopadle do osi rury.

Pozadane jest, aby rury byly dostarczane o dtugosciach:

- dokfadnych, zgodnych z zamoéwieniem; z dopuszczalng odchytkg £ 10 mm,

- wielokrotnych w stosunku do zamoéwionych dtugosci doktadnych ponizej 3 m z naddatkiem 5 mm na
kazde ciecie i z dopuszczalng odchyika dla catej diugosci wielokrotnej, jak dla dtugosci doktadnych.
Rury powinny by¢ proste. Dopuszczalna miejscowa krzywizna nie powinna przekracza¢ 1,5 mm na 1
m diugosci rury.

Rury powinny by¢ wykonane ze stali w gatunkach dopuszczonych przez PN-H-84023.07 [5], lub inne
normy.

Rury powinny by¢ dostarczone bez opakowania w wigzkach lub luzem wzglednie w opakowaniu
uzgodnionym z Zamawiajgcym. Rury powinny by¢ cechowane indywidualnie lub na przywieszkach
metalowych.

2.2.2. Powloki metalizacyjne cynkowe
W przypadku zastosowania powtoki metalizacyjnej cynkowej na konstrukcjach stalowych,

powinna ona spetnia¢ wymagania PN EN ISO 1461:2000 [12] i PN-EN 10240:2001 [12a]. Minimalna
grubos¢ powtoki cynkowej powinna wynosi¢ 60 pm.
Powierzchnia powtoki powinna by¢ ciggta i jednorodna pod wzgledem ziarnistosci. Nie moze ona
wykazywac¢ widocznych wad jak rysy, pekniecia, pecherze lub odstawanie powtoki od poditoza.
2.3. Fundament
Fundament dla zamocowania konstrukcji stojaka rowerowego z betonu C 12/15.
3. SPRZET
3.1. Ogdline wymagania dotycz gce sprz etu

Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotycz gce transportu

Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. OgdIne zasady wykonywania robét

Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do rob6t nalezy wyznaczyé¢ lokalizacje stojakéw. Punkty stabilizujgce
miejsca ustawienia stojakdéw nalezy zabezpieczy¢ w taki spos6b, aby w czasie trwania i odbioru robot
istniata mozliwos¢ sprawdzenia lokalizacji stojakow.
5.3. Wykonanie wykopdw i fundamentow dla konstrukcj i wsporczych stojakéw

Spos6b wykonania wykopu pod fundament stojaku powinien by¢ dostosowany do gtebokosci
wykopu, rodzaju gruntu i posiadanego sprzetu. Wymiary wykopu powinny by¢ zgodne z dokumentacjg
projektowg lub wskazaniami Inzyniera. Wykopy fundamentowe powinny by¢ wykonane w takim

okresie, a by po ich zakonczeniu mozna bylo przystgpi¢ natychmiast do wykonania w nich rob6t
fundamentowych..
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5.4. Montaz
Rury stojakow wypelni¢ betonem i osadzi¢ w przygotowanym fundamencie.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jako  $ci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Zakres kontroli jako sci

Kontrola jakosci obejmuje:
a) kontrole przydatnosci materiatbw
Przydatno$¢ elementéw nalezy ocenia¢ na podstawie atestow producenta oraz ogledzin w celu
stwierdzenia, czy materiat nie wykazuje wad
fabrycznych i uszkodzen.
b) Kontrole wykonania rob6t na podstawie oceny w zakresie:
- zgodnosci z dokumentacjg projektowa,
- lokalizacji,
- prawidlowosci osadzenia elementéw.
Do materiatow, ktérych badania powinien przeprowadzi¢ Wykonawca nalezg materiaty do wykonania
fundamentéw betonowych ,nha mokro”.
Uwzgledniajgc nieskomplikowany charakter robét fundamentowych, na wniosek Wykonawcy, Inzynier
moze zwolnic go z potrzeby wykonywania badan materiatéw dla tych robot.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. OglIne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka jedna sztuka (1 szt.) obejmujgca stojak rowerowy na pie¢ stanowisk
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie czynnos$ci kontrolne wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycz gce podstawy ptatno sci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 szt. stojaka rowerowego na pie¢ stanowisk obejmuje:
- roboty przygotowawcze,

- roboty fundamentowe,

- dostawe materiatow,

- roboty montazowe,

- uporzagdkowanie terenu,

- przeprowadzenie badan i pomiarow kontrolnych.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
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PN-EN 933-1

PN-EN 206-1
PN-EN 1097-6

PN-EN 12620
PN-EN-1179
PN-EN-10113-]
PN EN 10025-2

Badania geometrycznych wiadciwodei kruszyw --Czedé 1: Omaczame skladu
ziamowego -- Metoda przesiewania

Beton. Czes¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnosé

Badania mechanicznych i fizvcznych wilasciwodel kruszvw -- Czedé 6:
Oznaczanie gestosei ziarn i nasigklivodei

Kruszywa do betonu

Cynk i stopy cynku - Cynk pierwotny

Stal niskostopowa o podwykszone) wytrzymalogci, Gatunki

Wyroby walcowane na gorgco ze stali konstrukeyjnych - Czeéé 2: Warunki
techniczne dostawy stali konstrukeyjnych



