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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot STWIORB.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji sg wymagania dotyczgce wykonania iodbioru robot
zwigzanych z budowg nowych przejazdowych urzadzeh bezpieczenstwa ruchu na przejsciu
kat. E w km 0,985 na szlaku Nowa Wie$ Wielka — Bydgoszcz Emilianowo.

1.2. Zakres stosowania STWiIORB.

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych sg dokumentem
obowigzujgcym przy realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robét obj etych STWIORB.

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg opracowania branzowego ,Urzadzenia
zabezpieczenia i sterowania ruchem kolejowym (A), skladajacego sie z 2 specyfikacji A.00 ,
A.01., w ktérych zawarto czynnosci umozliwiajgce budowe nowych przejazdowych urzgdzen
bezpieczenstwa ruchu na przejsciu kat. E w km 0,985 na szlaku Nowa Wie$s Wielka —
Bydgoszcz Emilianowo.

1.4. Podstawowe okre $lenia.

1.4.1. Przyjete okre slenia i skroty.

Przyjete w niniejszej STWIORB okreslenia podstawowe oraz skroty zwigzane z urzgdzeniami
stk sa zgodne z okresleniami i skrotami zawartymi w odpowiednich normach przepisach,
ktorych zestawienie podano w punkcie 10.

Znaczenia pozostatych okreslen i skrotéw przedstawiono ponize;.

1.4.2. Okreslenia i skroty.

. Istniej gce urz adzenia systemu automatyki sterowania ruchem kolejow ym - srk.
Urzadzenia sterowania ruchem kolejowym (srk) istniejgce na stacji przed przystgpieniem
do rob6t modernizacyjnych.

e Docelowe urz gdzenia systemu automatyki sterowania ruchem kolejow ym - srk.
Urzgdzenia srk zabudowane na stacji w wyniku rob6t modernizacyjnych.

» DTR - Dokumentacja Techniczno Ruchowa.

Dokument opracowany przez Producenta okre$lajgcy zasady stosowania, montazu,
uruchamiania i utrzymania danego urzgdzenia.

e Wewnetrzne urz gdzenia systemu automatyki sterowania ruchem kolejow ym - srk
.Jest to czesé urzadzen srk umieszczona w pomieszczeniach zamknietych (w budynku
nastawni, kontenerze, szafie sterownikédw obiektowych) sktadajgca sie z obwoddéw
zaleznosciowych, spetniajgca warunki bezpieczenstwa prowadzenia ruchu pociggéw,
nastawiana z punktu sterujgcego, lub dziatajgca samoczynnie na podstawie odbieranych
zewnetrznych sygnatéw sterujgcych. Do urzadzen wewnetrznych nalezg ponadto
urzadzenia sterujgce np. komputerowy pulpit nastawczy.

Urzadzenia wewnetrzne srk sterujg urzadzeniami zewnetrznymi srk z ktérymi sg
powigzane systemem sieci kablowej.

e Zewnetrzne urz gdzenia systemu automatyki kolejowe; .

Jest to cze$¢ urzadzeh srk usytuowana w terenie, sterowana przez personel obstugi
recznie z miejsca lub zdalnie z odlegtosci przez zespdt urzadzen wewnetrznych
za posrednictwem sieci kablowej.

*  Urzadzenia zasilaj ace.
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Urzadzenia zapewniajgce bezprzerwowe zasilanie i rozdziat energii elektrycznej

niezbednej do prawidtowej i bezpiecznej pracy systemu urzgdzen srk.

Certyfikat zgodno $ci — jest to dokument wydany przez notyfikowang jednostke

certyfikujgcg, potwierdzajgcy, ze wyréb i proces jego wytwarzania sg zgodne ze

zharmonizowang specyfikacjg techniczna.

Deklaracja zgodno sci — os$wiadczenie producenta lub jego upowaznionego

przedstawiciela, stwierdzajgce na jego wylgczng odpowiedzialnosé, ze wyrdb jest zgodny

ze zharmonizowang specyfikacjg techniczna.

Dokumentacja projektowa - sktada sie z:

- projektu budowlanego ;

- projektéw wykonawczych stanowigcych uszczegotowienie PB w zakresie i stopniu
doktadnosci niezbednym do okreslenia zakresu rob6t i sporzadzenia przedmiaru
robét, przygotowania oferty przez wykonawce i realizacji rob6t budowlanych.

Przedmiar rob6t — zawiera usystematyzowane zestawienie rob6t w uktadzie branzowym

odniesione do pozycji poszczegdllnych specyfikacji (STWIORB) z okreslong jednostka

miary i iloscig robdét do wypelnienia przez wykonawcéw w zakresie cen jako tzw.

-Rachunki ilosciowe”.

Dokumentacja powykonawcza

- projekt powykonawczy z naniesionymi w czasie realizacji zmianami potwierdzonymi
przez kierownika robét i inspektora nadzoru,

- eksploatacyjna dokumentacja powykonawcza do RTS stacji

Dziennik budowy - opatrzony pieczecig Organu Architektoniczno-Budowlanego zeszyt

Z ponumerowanymi stronami, stuzgcy do notowania wydarzeh zaistniatych w czasie

realizacji zadania budowlanego, rejestrowania dokonany odbiorow robo6t, przekazywania

polecen i innej korespondencji technicznej.

Fazowanie rob6t — kolejnosé wykonywania rob6t umozliwiajgca realizacje i prowadzenie

ruchu kolejowego w czasie robot.

Geodezyjna dokumentacja powykonawcza — zaktualizowana mapa sytuacyjno —

wysokosciowa opracowana zgodnie z warunkami technicznymi okreslonymi przez PKP

S.A. Centrala Zaktad Gospodarowania Nieruchomosciami

Inzynier — oznacza osobe wyznaczona przez Zamawiajgcego w drodze Odrebnego

przetargu do zarzadzania i nadzoru nad realizacjg projektu.

Ksigzka obmiaréw. Wyliczenia i zestawienia wykonanych robo6t wpisywane sg

w ukladzie asortymentowym zgodnie ze Specyfikacjg i przedmiarem. Wpisy muszg byc¢

podpisane przez Wykonawce i Inzyniera. Wpisy w ksigzce obmiaréw stanowig podstawe

do rozliczen.

Linia kolejowa - wyznaczony pas terenu, skladajgcy sie z podtorza, budowli

inzynierskich i nawierzchni, sieci trakcyjnej, urzgdzen tgczno$ci itp. dla prowadzenia

ruchu pociggdéw od punktu poczatkowego do punktu koncowego, tgcznie z urzgdzeniami
zabezpieczenia ruchu kolejowego, tacznosci, sieci trakcyjnej, budynkami w punktach

eksploatacyjnych i na szlakach oraz innymi urzadzeniami zapewniajgcymi bezpieczny i

regularny ruch pociggéw.

Nawierzchnia kolejowa - zespoét konstrukcyjny, sktadajgcy sie z szyn, ztgczek,

podktadow i podsypki, ktéry tworzy droge dla pojazdéw szynowych.

Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na plaszczyznie pionowego

przekroju w osi linii kolejowej, drogi, obiektu mostowego itp.

Obiekty in zynieryjne - mosty, wiadukty, przepusty, itp.

Peron kolejowy — budowa réwnolegta do osi toru umozliwiajgca dogodne wsiadanie i

wysiadanie z wagonéw oraz dogodny wytadunek i zatadunek przesytek pocztowych i

bagazowych.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentaciji

Projektowej i uprawniona do wprowadzania zmian w dokumentaciji.

Przejazd kolejowy - skrzyzowanie drogi kotowej z torem kolejowym w jednym poziomie,

oznakowane i zabezpieczone zgodnie z kategorig i przepisami.
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. Przystanek osobowy — punkt handlowy przeznaczony do wsiadania iwysiadania
pasazerow.
e Skrajnia budowli - linia graniczna wyznaczajgca najmniejsze dopuszczalne odlegtosci

budowli i urzgdzen od osi toru i od gérnej powierzchni gtéwki szyny.

e Stacja - uklad toréw i rozjazdéw wraz z calg infrastrukturg techniczng stuzgcy do
prowadzenia i regulowania ruchu kolejowego, obstugi podréznych itadunkéw. Teren
(obszar) stacji jest zawarty pomiedzy semaforami wjazdowymi.

e Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t B udowlanych - jest to zhi6r
wymagan technicznych zwigzanych z realizacjg obiektéw, kontrolg i odbiorem
poszczegolnych elementow robot.

e Operat kolaudacyjny - Zbiér wszystkich dokumentoéw zwigzanych z odnotowanymi
zmianami zaistniatymi w czasie realizacji robét, wynikami wykonanych badan, pomiaréw,
przeprowadzonych préb stwierdzajgcych jako$¢ wykonanych robét oraz zestawienie
ilosci wykonanych robé6t i ich rozliczen stanowigcych podstawe do oceny i odbioru
koncowego.

e Wykonawca - osoba(y) wyznaczona(e) jako Wykonawca w ofercie zaakceptowanej
przez Zamawiajgcego oraz prawnych nastepcow tej(ych) osoby(ob).

»  Zamawiaj gcy — osoba wymieniona jako Zamawiajgcy w Zatgczniku do oferty oraz prawni
nastepcy tej osoby.

Ogoélne wymagania dotycz ace robét.

Prowadzenie robot w budownictwie kolejowym wymaga stosowania sie do warunkow i
wymagan podanych w przepisach i normach obowigzujgcych w zakresie budownictwa
specjalnego, oraz uzgodnien wykonania robét z jednostkami utrzymujgcymi dane obiekty.

Przed rozpoczeciem robd6t Wykonawca powinien zapozna¢ sie z obiektem budowlanym -
terenem i jego uzbrojeniem. Odbiér terenu robét przez Wykonawce powinien by¢ dokonany
komisyjnie z udzialem zainteresowanych stron i udokumentowany spisaniem protokotu.

Koordynacja rob6t budowlano-montazowych poszczegélnych rodzajow powinna by¢
dokonywana we wszystkich fazach przebudowy. Koordynacjg nalezy obja¢ projekt organizacji
budowy, szczeg6towy harmonogram robdt w urzgdzeniach automatyki kolejowej oraz
pomocnicze roboty ogélnobudowlane zwigzane z tymi robotami, uwzgledniajgc przy tym
etapowy charakter przebudowy.

W czasie wykonywania rob6t w urzadzeniach zewnetrznych srk nalezy szczegélnie zwrdcié
uwage na bezpieczenstwo ludzi i sprzetu przy pracy w poblizu czynnych toréw i w sgsiedztwie
sieci trakcyjnej pod napieciem.

W czasie wykonywania rob6t w czynnych urzgdzeniach wewnetrznych srk nalezy bezwzglednie
przestrzegac¢ przepisOw bhp dotyczacych pracy przy urzgdzeniach bedacych pod napieciem
oraz przepisow i instrukcji stosowanych na PKP PLK S.A., w tym ,le-5 - Instrukcji o zasadach
eksploatacji i prowadzenia rob6t w urzgdzeniach sterowania ruchem kolejowym” oraz warunkéw
ustalonych w regulaminach prowadzenia robét. Bezpieczenstwo pracy nalezy opiera¢ na
przepisach BHP obowigzujgcych na terenie Polski.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz zgodnos$¢ z dokumentacja i
obowigzujgcymi przepisami.

Wykonawca jest zobowigzany dokona¢ demontazu istniejgcych urzadzen srk w sposob
umozliwiajgcy ich ewentualne, ponowne wykorzystanie. Zdemontowane urzgdzenia nalezy
zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem. Materialy z demontazu, nie uzyte do ponownego montazu
w ramach tych robdét modernizacyjnych, powinny by¢ przekazane wiasciwej terytorialnie
jednostce PKP PLK S.A.

Wykonawca jest zobowigzany do uprzagtniecia placu budowy po zakonczeniu robét, usuniecia
nadmiaru ziemi pozostatego po robotach ziemnych, wyréwnania terenu itp. zgodnie z
wymaganiami Inzyniera w tym zakresie.
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1.5.9 Wykonawca, w trakcie wykonywania robét, jest zobowigzany do zabezpieczenia i oznaczenia

2.
2.1.

2.2.

2.3.

2.4.

2.5.

2.6.

2.7.

2.8.
3.
3.1

zgodnie z obowigzujgcymi przepisami sygnalizatoréw wytgczonych z eksploatacji lub jeszcze
nie oddanych do eksploatacji.

MATERIALY.

Materiaty nowe uzyte do budowy muszg by¢é zgodne z wymaganiami podanymi w
dokumentaciji technicznej, odpowiednich normach europejskich, polskich lub branzowych oraz
muszg posiada¢ wymagane swiadectwa i certyfikaty. Parametry techniczne materiatéw i
wyrobow muszg by¢ zgodne z przepisami dotyczgcymi budowy urzgdzen elektrycznych.
Urzadzenia srk przeznaczone do prowadzenia ruchu kolejowego, w momencie skfadania
oferty muszg posiada¢ s$wiadectwo dopuszczenia do eksploatacji wydane na czas
nieokreslony lub okreslony na podstawie przepis6w ustawy z dnia 28 marca 2003r. o
transporcie kolejowym (Dz. U. Nr 86, poz.789 z pézn. Zm.)

Parametry techniczne urzadzen przeznaczonych do prowadzenia ruchu kolejowego,

oferowanych przez Wykonawce, muszg pozwala¢ na zabudowe tych urzadzen w lokalizacji

objetej zamdwieniem.

Jezeli w momencie sktadania oferty Wykonawca dotgczy kopie swiadectwa dopuszczenia do

eksploatacji wydane na czas okreslony, to kopie swiadectwa dopuszczenia do eksploatacii

wydanego na czas nieokreslony Wykonawca musi dostarczy¢ Zamawiajgcemu w okresie
realizacji robét, jednakze najp6zniej do konca okresu gwarancyjnego.

Ogolne wymagania dotyczgce materiatow sg zawarte w STWIORB —Wymagania ogolne.

Odbiér istniejgcych urzgdzen na budowie:

e Przed rozpoczeciem robét (demontazem) nalezy komisyjnie sprawdzi¢ stan urzgdzen
istniejgcych. Sprawdzeniu i ocenie podlega stan i kompletno$¢ zainstalowanych urzadzen.
Opis stanu urzadzen istniejgcych oraz ich dalszg przydatno$é nalezy zawrzeé w protokole.

» Podczas ponownego montazu urzgdzen istniejgcych Wykonawca jest zobowigzany do
zamontowania urzgdzen w stanie nie gorszym niz ten w jakim znajdowaty sie podczas
wstepnej komisyjnej oceny. Odbiér ponownie zabudowanych urzadzen musi uwzgledniaé
zapisy zawarte we wstepnym protokole. Po wykonaniu rob6t (montazu urzgdzen) nalezy
komisyjnie sprawdzi¢ stan zamontowanych urzgdzen. Sprawdzeniu i ocenie podlega stan i
kompletnos¢ zainstalowanych urzgdzen w odniesieniu do stanu przed rozpoczeciem robot.
Poréwnanie stanéw urzgdzen istniejgcych przed i po wykonaniu robét nalezy zawrzeé¢ w
protokole odbioru robaét.

Odbiér nowych materiatéw i urzadzen na budowie.

» Dostarczone na miejsce budowy materiaty i urzgdzenia nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem
kompletnosci wraz z zatgczonymi materiatami pomocniczymi (np. $ruby konstrukcyjne)
oraz zgodnosci z projektem technicznym, danymi producenta i Dokumentacjg Techniczno
Ruchowg (DTR).

e Materiaty i urzadzenia nowe nalezy dostarcza¢é na budowe ze swiadectwami jakosci,
metrykami, kartami gwarancyjnymi i protokotami odbioru technicznego.

e Zespoly urzgdzen zmontowane u Producenta — powinny by¢ dostarczone z protokotami
prob technicznych.

Sktadowanie materiatow i urzadzen.

» Zdemontowane i dostarczone materiaty oraz urzgdzenia powinny by¢ skladowane zgodnie
z wymaganiami przedmiotowych DTR oraz zabezpieczone przed wplywami
atmosferycznymi i uszkodzeniami mechanicznymi.

e Materiaty oraz urzadzenia nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach zamknietych
o wilgotnosci wzglednej do 80% i temperaturze od 0°C do +40°C, wolnych od oparéw
zrgcych.

Wymagania techniczne dla nowych urzgdzen — podano w ST nr. A.01.

SPRZET.

Ogdblne wymagania dotyczace sprzetu sg zawarte w STWIORB —Wymagania ogoélne.
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3.2. Urzgdzenia pomocnicze, transportowe i ochronne stosowane przy robotach w urzgdzeniach
automatyki sterowania ruchem kolejowym powinny odpowiadaé ogo6lnie przyjetym
wymaganiom, co do ich jakosci oraz wytrzymalosci. Maszyny, urzgdzenia isprzet
zmechanizowany uzywane na budowie powinny mie¢ ustalone parametry techniczne i
powinny by¢ ustawione zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowane zgodnie z ich
przeznaczeniem. Urzgdzenia isprzet zmechanizowany podlegajgce przepisom o dozorze
technicznym, eksploatowane na budowie, muszg mie¢ aktualnie wazne dokumenty
uprawniajgce do ich eksploatacji.

3.3. Dobdr sprzetu do wykonania rob6t przewidzianych w kontrakcie powinien gwarantowaé jakosé
robot okreslona:

*  wniniejszej STWIORB,
*  w dokumentacji projektowej.
 w DTR zabudowywanych urzgadzen.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu sg zawarte w STWiIORB — Wymagania ogdlne.

4.2. Materialty na budowe powinny byé przewozone odpowiednimi $rodkami transportu, w
opakowaniu, ukfadane jednowarstwowo w pozycji pracy izabezpieczone tak, aby unikng¢
trwatych odksztatcen i uszkodzen oraz wplywdéw atmosferycznych, chyba ze wymagania
przedmiotowych DTR stanowig inaczej. W szczegodlnosci dotyczy to transportu urzadzen
montowanych w zespoty u producenta.

4.3. Materiaty na budowe powinny by¢ przewozone zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego
obowigzujgcymi w Polsce.

4.4. Transport wewnetrzny na budowie z miejsca skladowania do miejsca montazu winien
odbywa¢ sie recznie lub przy uzyciu $rodkéw transportowych oraz zgodnie z wymaganiami
przepiséw BHP obowigzujgcymi w Polsce i w uzgodnieniu z Inzynierem.

4.5. Sposob zaladowania i wytadowania materiatow oraz urzadzen na $rodki transportowe, a takze
warunki samego transportu powinny odpowiada¢ wymaganiom Producentéw tych materiatéw i
urzadzen.

5.  WYKONYWANIE ROBOT.

5.1. Wykonawca bedzie wykonywat roboty wedtug zaakceptowanego projektu organizacji i
harmonogramu rob6t uwzgledniajgcego wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane
roboty.

5.2. Projekty organizacji i harmonogram robo6t srk powinny obejmowaé warunki oraz ograniczenia
wynikajgce z koordynacji rob6t z innymi Wykonawcami na budowie, szczegdlnie w czasie
rob6t przy wymianie nawierzchni torowej i przebudowie uktadéw torowych, budowie obiektéw
inzynieryjnych oraz adaptacji budynkéw nastawni.

5.3. Projekt organizacji musi uwzglednia¢ czas przeznaczony na proby techniczne, sprawdzenie
urzadzen przez Wykonawce oraz odbiér koncowy.

5.4, Wykonanie robét, polegajgcych na montazu aparatury oraz potgczen pomiedzy elementami
musi by¢ zgodne z:

* instrukcjami montazu i dokumentacjami techniczno—-ruchowymi urzgdzeh (DTR),
dostarczonymi przez Producentéw,

e obowigzujgcymi normami,

e przepisami obowigzujgcymi na PKP PLK S.A.,

» dokumentacjg projektowa.
przy uwzglednieniu stanu wyjsciowego dla poprzednio zdemontowanych urzadzen.

6. KONTROLA JAKO SCIROBOT.
6.1. Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci rob6t sa podane w STWIORB —Wymagania

ogolne.
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6.2. Sprawdzenie jakosci wykonanych robét i dziatania urzgdzen nalezy ponadto przeprowadzié
zgodnie:
ez instrukcjami montazu i dokumentacjami techniczno—ruchowymi urzadzen (DTR)
dostarczonymi przez Producentow
e wymogami instrukcji i przepisdw stosowanych przy odbiorze urzgdzen na PKP PLK S.A..
6.3. Przy ponownym montazu poprzednio zdemontowanych urzgdzen istniejgcych nalezy
przywrdcié¢ co najmniej stan istniejgcy przed rozpoczeciem robat.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogdblne wymagania dotyczgce obmiaréw robét sg podane w STWIORB —-Wymagania ogélne.

7.2. Obmiar rob6t obejmuje ustalenie jednostek dla wszystkich czynnosci koniecznych
do prawidlowego wykonania rob6t. Jednostki obmiarowe dla danego rodzaju robét ujete
zostaty w wymienionych powyzej, odpowiadajgcych im STWIORB.

7.3. Uszkodzenia powstate podczas demontazu urzadzen istniejgcych, zakwalifikowanych do
dalszego uzytkowania, obcigzajg Wykonawce i muszg zosta¢ usuniete na jego koszt. Zakres
naprawy obejmuje przywrécenie tych urzgdzen do stanu z przed demontazu.

ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogolne wymagania dotyczgce warunkéw odbioru robét, ich podzialu oraz warunkoéw tych
odbioréw sg zawarte w STWIORB —Wymagania ogoélne.
8.2. Odbidr i sprawdzenie dziatania urzadzen srk nalezy dokonac¢ zgodnie z:

e instrukcja o zasadach eksploatacji i prowadzenia rob6t w urzgdzeniach sterowania
ruchem kolejowym - le-5,

* wytycznymi odbioru technicznego oraz przekazywania do eksploatacji urzadzen
sterowania ruchem kolejowym - le-6,

e przedmiotowymi DTR dla odbieranych urzgdzen srk.

9. PODSTAWA PLATNO SCI.

9.1. Ogoblne wymagania dotyczgce warunkéw ptatnosci sg zawarte w Warunkach Umowy.

9.2. Podstawg ptatnosci sg ceny jednostkowe ustalone dla poszczeg6linych rodzajéw robét i
odpowiadajgcych im jednostkom obmiarowym.
9.3. Ceny majg obejmowac wszystkie czynnosci konieczne do prawidtowego wykonania ww. robét

zwigzanych z montazem i demontazem urzgdzen, zatadunkiem i roztadunkiem urzgdzen oraz
z uruchomieniem i regulacjg urzgdzen srk.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
10.1. DOKUMENTY.

[1] .le-1 (E-1) — Instrukcja sygnalizacji’; zatwierdzona Zarzgdzeniem Nr 16/2007 Zarzadu
PKP Polskie Linie Kolejowe SA z dnia 21 czerwca 2007 r.

[2] .le-4” (WTB-E10) — Wytyczne techniczne budowy urzadzen sterowania ruchem kolejowym
wprowadzone Zarzadzeniem Nr 1/2014 Zarzgdu PKP PLK S.A. z dnia 14 stycznia 2014
r., Z pézniejszymi zmianami.

[3] .le-5 (E-11) — Instrukcja o zasadach eksploatacji i prowadzenia robét w urzgdzeniach
sterowania ruchem kolejowym”; wprowadzona Zarzgdzeniem Nr 17 Zarzgdu PKP Polskie
Linie Kolejowe S.A. z dnia 20 maja 2005 r. Biuletyn PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. B Nr
02 poz. 18.

[4] .le-6 (WOT-E12) — Wytyczne odbioru technicznego oraz przekazywania do eksploatacji
urzagdzen sterowania ruchem kolejowym”; wprowadzona Zarzadzeniem Nr 23 Zarzadu
PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. z dnia 27 grudnia 2004 r.

[5] .le-7 (E-14-) — Instrukcja diagnostyki technicznej i kontroli okresowych urzadzen
sterowania ruchem kolejowym”; wprowadzona Zarzgdzeniem Nr 18 Zarzgdu PKP Polskie
Linie Kolejowe S.A. z dnia 20 maja 2005 r.
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[6] .le-8 (E-16) — Instrukcja obstugi mechanicznych scentralizowanych i kluczowych urzgdzen
sterowania ruchem kolejowym typu znormalizowanego”; wprowadzona Zarzgdzeniem Nr
19 Zarzadu PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. z dnia 20 maja 2005 r. Biuletyn PKP Polskie
Linie Kolejowe S.A. B Nr 02 poz. 20.

[7] .le-10 (E-18) — Instrukcja obstugi przekaznikowych urzadzen sterowania ruchem
kolejowym”; wprowadzona Zarzadzeniem Nr 21 Zarzgdu PKP Polskie Linie Kolejowe S.A.
z dnia 20 maja 2005 r. Biuletyn PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. B Nr 02 poz. 22.

[8] .le-11 (E-20) - Instrukcja o zasadach budowy i utrzymania mechanicznych urzadzen
sterowania ruchem kolejowym”; wprowadzona Zarzgdzeniem Nr 20 Zarzgdu PKP Polskie
Linie Kolejowe S.A. z dnia 27 grudnia 2004 r.

[9] ,Im-3” postepowania z materiatami pochodzgcymi z dziatalno$ci PKP Polskie Linie
Kolejowe S.A;

[10] ,Is-1" Instrukcja —Instrukcja gospodarowania odpadami PKP Polskie Linie Kolejowe S.A.

[11] ,Ir-1(R1) — Instrukcja o prowadzeniu ruchu pociggéw”; wprowadzona Zarzgdzeniem Nr
18/2007 Zarzgdu PKP Polskie Linie Kolejowe SA z dnia 17 lipca 2007 r.; (z p6zniejszymi
Zmianami).

[12] Rozporzadzenie MTIGM nr 987 z dnia 10.09.1998 w sprawie warunkow technicznych,
jakim powinny odpowiada¢ budowle kolejowe i ich usytuowanie, z po6zniejszymi
zmianami.

[13] ,Album schematéw przekaznikowych urzadzen zabezpieczenia ruchu kolejowego typu
E"; opracowanie CBPBBK ,Kolprojekt” w Warszawie (aktualizacja 1989r.).

[14] ,Album schematéw pétsamoczynnej blokady liniowej typu Eap”; opracowanie Centralne
Biuro Projektowo-Badawcze Budownictwa Kolejowego ,Kolprojekt” w Warszawie, 1991 r.
(z pbzniejszymi zmianami).

[15] Przepisy normy i instrukcje obowigzujgce na PKP.
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

BUDOWLANYCH
A .01 BUDOWA PRZEJAZDOWYCH URZ ADZEN SRK
STWIORB Biuro Projektowo-Konsultingowe ,BPK”
Branza automatyka kolejowa Spdtka z 0.0., ul. Korzeniowskiego 2, Str. 12

70-211 Szczecin



Opracowanie dokumentacji projektowo-kosztorysowej na budowe przejscia pieszo-rowerowego
przez tory kolejowe w ciggu ul. Lesnej w Nowej Wsi Wielkiej wyposazonego w samoczynny system
przejazdowy przeztory 1i2 w km 0,985 na szlaku Nowa Wie$ Wielka — Bydgoszcz Emilianowo

SPIS TRESCI

1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT STWIORB

1.2. ZAKRES STOSOWANIA STWIORB

1.3. ZAKRES ROBOT OBJ ETYCH STWIORB

1.4. PODSTAWOWE OKRESLENIA

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT
MATERIALY

SPRZET

TRANSPORT

WYKONANIE ROBOT

KONTROLA JAKO $CI ROBOT

OBMIAR ROBOT

ODBIOR ROBOT

PODSTAWA PLATNO SCI

0. PRZEPISY ZWIAZANE
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1.1.

1.2.

1.3.

WSTEP

Przedmiot STWIORB.

Przedmiotem niniejszej STWIORB sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z budowg nowych przejazdowych urzgdzen bezpieczenstwa ruchu na przejsciu
kat. E w km 0,985 na szlaku Nowa Wie$ Wielka — Bydgoszcz Emilianowo.

Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robo6t Budowlanych jest dokumentem
kontraktowym obowigzujgcym przy realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1.

Zakres robot obj etych STWIORB.

Niniejsza ST dotyczy zakresu robét umozliwiajgcych budowe na przejsciu kat. E w km 0,985 na
szlaku Nowa Wie$ Wielka — Bydgoszcz Emilianowo.

1.4.

poprzez wykonanie prac w poszczegolnych grupach robét, jak:

budowa sieci kablowej dla urzagdzen docelowych obejmujgca roboty ziemne przy budowie
rowéw i kanatow kablowych, studni kablowych, uktadanie kabli w rowach i kanatach
kablowych, zabudowe infrastruktury kablowej (tj. szafy kablowe, skrzynie przytorowe
obwodéw torowych itp);

budowa zewnetrznych urzgdzehn srk ( sygnalizatoréw drogowych, napedéw rogatkowych,
licznikowych urzgdzen detekcji kota);

zabudowa kontenera SSP;

zabudowa uktadéw wspotpracy z urzgdzeniami stacyjnymi;

zabudowa urzgdzen zdalnej kontroli (UZK);

Podstawowe okre $lenia.

Znaczenia okreslen podstawowych i skrétow przyjetych w niniejszej STWIORB sag zawarte w
STWIORB A.00. ,Wymagania og6lne”. Dodatkowo, na potrzeby niniejszej ST, wprowadza sie:

1.4.1. urzgdzenia samoczynnej sygnalizacji przejazdowe;j — urzgdzenia techniczne stuzgce

do zabezpieczenia ruchu pociggoéw na skrzyzowaniu linii kolejowych z drogami,
zapewniajgce wymagane bezpieczenstwo i sprawnosci tego ruchu.

1.4.2. zewnetrzne urz gdzenia SSP - jest to czes¢ urzgdzen SSP usytuowana przy lub na torach

jak: sygnalizatory swietlne, kontener SSP z aparatura sterujgcg, napedy rogatkowe, tarcze
ostrzegawcze przejazdowe, sie¢ kablowa z armatura, czujniki licznika osi, kamery TVu.

1.4.3. wewnetrzne urz gdzenia SSP — jest to czes¢ urzgdzen SSP zlokalizowane na posterunku

ruch stuzgcych do nadzoru prawidtowej pracy urzadzen SSP, jak: urzadzenie zdalnej
kontroli (UZK), uzaleznienie SSP, zespdl zasilania rezerwowego urzadzenia UZK,
monitory TVu.

1.5. Ogoblne wymagania dotycz gce robat.

1.5.1. Ogodine wymagania dotyczgce robot sg zawarte w STWIORB A.00. Wymagania ogolne”.

1.5.2. Przy zabudowie urzagdzen przytorowych srk (np. sygnalizatoréw, wskaznikow wysokich
wolnostojacych, elektromagneséw shp) nalezy przestrzega¢ instrukcji le-4 \WTB-E10 —
Whytyczne techniczne budowy urzgdzen sterowania ruchem kolejowym w przedsiebiorstwie
Polskie Koleje Panstwowe”.

1.5.3. Podczas wykonywania robét kolizyjnych w istniejgcych urzadzeniach srk nalezy przestrzegac
obowigzujgcych przepiséw, rozporzadzen i instrukcji obowigzujgcych na PKP PLK S.A.,a w
szczegoblnosci rozporzgdzenia ministra infrastruktury w sprawie og6lnych warunkéw
prowadzenia ruchu kolejowego i sygnalizacji oraz instrukcji le-1(E1).
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2. MATERIALY.

2.1 Ogdblne wymagania dotyczace materialdbw sg zawarte w STWIORB A.00 — ,Wymagania
ogolne”.

2.2 W urzadzeniach docelowych przewiduje sie zastosowanie materiatdw nowych.

2.3 Wymagania materiatowe zwigzane z urzgdzeniami docelowymi sg zawarte w DTR i

instrukcjach producentéw tych urzadzen.

2.4 Do budowy tras kablowych wykorzystana bedzie armatura typowa jak: szafy kablowe,
gtowice kablowa, garnki i skrzynki kablowe, studnie kablowe, rury z tworzywa sztucznego
(PCV, RHDPEDp) gruboscienne i gietkie, rury dwudzielne typu AROT.

2.5. Wykonawca, wraz z kompletem odpowiadajgcych projektowi nowych urzadzen, powinien
dostarczy¢ komplet przyrzgdéw i narzedzi potrzebnych do montazu, regulacji i utrzymania
nowych urzgdzen w ilosciach niezbednych wraz z wykazem niezbednych narzedzi
uniwersalnych.

2.6. Dla nowych urzadzen Wykonawca dostarczy kompletng dokumentacje techniczng wraz z
instrukcjg montazu, regulacji i utrzymania oraz ze spisem cze$ci zamiennych.

3. SPRZET.

3.1 Ogdblne wymagania dotyczace sprzetu sg zawarte w STWIORB A.00. Wymagania ogdéine”.
3.2. Przewiduje sie uzycie nastepujgcego sprzetu:

e samochod dostawczy do 0,9 t,

e wdzek motorowy normalnotorowy z zurawikiem (100KM),

. narzedzia Slusarskie reczne lub sprzet mechaniczny w zaleznosci od rodzaju robot,

. narzedzia i sprzet specjalistyczny, zgodnie z zaleceniami DTR producentéw urzgdzen.
3.3. Roboty budowy sieci kablowej powinny by¢ wykonywane recznie ze wzgledu na istniejgce
uzbrojenie terenu.

3.4. Roboty przy montazu i ustawienia kontenera z urzgdzeniami SSP nalezy wykonywac przy
uzyciu dzwigu o udzwigu nie mniejszym niz 2 tony.

Nie wyklucza sie uzycia innego sprzetu pod warunkiem, Ze posiada on $wiadectwo
bezpieczenstwa zgodnie z ustawg wymieniong w punkcie 10 STWIORB A.00 -
~Wymagania ogolne” a jego uzycie zostanie opisane w ofercie.

4. TRANSPORT.
Ogolne wymagania dotyczgce transportu sg podane w STWIORB A.00. Wymagania
ogolne”.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonywania rob6t ziemnych i montazowych zawarte sg w STWIORB A.00
— ,Wymagania ogolne”.

5.2. Montaz urzgdzen nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z obowigzujgcymi przepisami,

instrukcjami i normami, zaleceniami producentéw, zawartymi w przedmiotowych DTR
urzadzen oraz projektem technicznym.

5.3. Wytyczenie lokalizacji urzgdzen przytorowych oraz przebiegu tras kablowych musi
uwzglednia¢ obowigzujgce przepisy i normy (skrajnia budowli, widocznos$¢é sygnalizatorow itp.)
oraz wymagania producentow.

5.4, Ochrone przeciwporazeniowg i przeciwprzepieciowg nalezy wykonac¢ zgodnie z wytycznymi
oraz normami serii PN-EN 50122.

5.5. Sie¢ kablowg, montaz osprzetu, oznaczenie tras i zyt kablowych oraz podigczenie i
sprawdzenie kabli nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacjg projektowg oraz normg N SEP E-
004.

5.6. Wszelkie zmiany w dokumentacji projektowej powstatle w czasie wykonywania robot nalezy
nanie$¢ na dokumentacje powykonawczg.

5.7. Prace ziemne przy wykonywaniu tras kablowych.
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Pierwszym etapem zwigzanym z budowg tras kablowych jest wytyczenie tras kablowych
zgodnie z pkt 5.3. Do robét mozna przystagpi¢ po usunieciu badz zabezpieczeniu wszystkich
kolizji z urzadzeniami i instalacjami podziemnymi. Wykopy nalezy wykonywaé w kierunku
podnoszenia niwelety w celu umozliwienia odptywu wod opadowych. Roboty ziemne w
obrebie stacji wykonywac recznie ze wzgledu na duze uzbrojenie terenu. Grunt nalezy
odspaja¢ w sposaéb ciagty, sktadowa¢ wzdtuz wykopu w sposoéb i w odlegtosci umozliwiajacej
bezpieczny dostep do wykopu, a takze nie powodujacy obcigzenia i uszkodzenia Scian
wykopu. W czasie prac wykopowych nalezy wyréwnac i zagesci¢ dno wykopu. Gtebokosc¢
rowu kablowego poza torowiskiem dla kabli ktadzionych bezposrednio w ziemi musi wynosié¢
1m a dla przejscia pod torem w obszarze 2200mm od osi toru oraz dla rur kanalizacji kablowej
musi wynosi¢ minimum 1500mm. Po utozeniu kabli na dnie wykopu nalezy przykry¢ je 20 cm
warstwg gruntu z odktadu i ubié recznie warstwe nasypu. Po przykryciu nasypu folig
sygnalizacyjng row kablowy zasypa¢ gruntem z odktadu z wykonaniem nasypu nad rowem i
rozplantowa¢ nadmiar gruntu . W trakcie uktadania kabli nalezy pozostawi¢ zapasy kabla oraz
zabezpieczy¢ koncowki przed wilgocig do czasu wykonania podtgczen. W miejscach przejscia
pod obiektem (torem, drogg) wykonaé przepust z rur grubosciennych HDPE (wykopem lub
przeciskiem). Przy budowie tras kablowych w kanalizacji kablowej, do obiektéw koncowych
(napedy, sygnalizatory, czujniki, itp. ) kable doprowadzaé w rurach ostonowych. W terenie
poziomym rurociggi kablowe uktada¢ ze spadkiem 01,-0,3% w kierunku jednej ze studni
kablowej (przy wprowadzeniu do budynku nastawni ze spadkiem min 2% w kierunku studni
kablowe)).

Rob6t nie nalezy prowadzi¢ jezeli grunt jest zamarzniety lub nawodniony po opadach.
Do kontenera SSP, szaf aparatowych kable doprowadzi¢ w rurach ostonowych. Rob6t nie nalezy
prowadzi¢, jezeli grunt jest zamarzniety lub nawodniony po opadach.

5.8 Montaz gtowic czujnika licznika osi
Montaz gtowic czujnika torowego nalezy wykona¢ w spos6b nienaruszajacy ich stanu technicznego i
wedtug zalecen zawartych w DTR czujnika.

5.9 Montaz sygnalizatoréw drogowych.

Montaz sygnalizator6w drogowych nalezy wykona¢ w sposob nienaruszajgcy ich stanu
technicznego.. Po przygotowaniu fundamentu sygnalizatora nalezy sygnalizator ustawi¢ na
fundamencie i po wyregulowaniu, unieruchomié maszt sygnalizatora w fundamencie.

5.10 Montaz kontenera SSP.

Kontener SSP nalezy ustawi¢ na wczesniej przygotowanych stopach fundamentowych z
wykorzystaniem dzwigu . Stopy fundamentowe powinny by¢é ustawione na utwardzonym gruncie.
Wokot kontenera nalezy utozy¢ kostke brukowa, a pole pod kontenerem nalezy wypehié
zwirem/piaskiem. Wykonac¢ uziemienie kontenera.

5.11 Montaz urzgdzenia zdalnej kontroli UZK.

Urzadzenie zdalnej kontroli wraz z pulpitem sterujgcym nalezy zabudowac na nastawni w miejscu
umozliwiajgcym obserwacje obrazu monitora przez personel obstugi. Zespol zasilania rezerwowego
UZK nalezy zabudowac¢ w pomieszczeniu nastawni.

5.12. Montaz napeddw rogatkowych.

Montaz napedéw rogatkowych nalezy wykonac¢ w sposéb nie naruszajgcy ich stanu technicznego. Po
przygotowaniu fundamentu naped rogatkowy nalezy przykreci¢ do fundamentu i nastepnie dotgczyc
kabel zasilajgcy i sterujgcy. Nalezy wykona¢ uziemienia napedow.

5.13  Montaz drggéw rogatkowych.

Montaz dragéw rogatkowych nalezy wykona¢ po zabudowie i sprawdzeniu dziatania napeddéw
rogatkowych. Po przykreceniu dragéw nalezy dragi wypoziomowac, sprawdzi¢ dziatanie lampek na
dragach.
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6.

6.1.

6.2.

6.3.

KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Materiaty uzyte do montazu urzadzen muszg posiada¢ odpowiednie Certyfikaty lub
Swiadectwa Kwalifikacyjne, dopuszczenie do stosowania na PKP PLK S.A. oraz spetniaé
parametry jakosciowe i posiada¢ pelne wyposazenie dodatkowe (ij. ostony, odbijacze)
okreslone w DTR producentéw tych urzadzen.

Sprawdzenie i odbior rob6t powinny byé wykonane zgodnie z przepisami podanymi w pkt.
10 i w DTR urzadzen.

Sprawdzenie jakosci wykonania rob6t kablowych.

Sprawdzeniu podlega:

szczeg6towa lokalizacja tras kablowych

gtebokos¢ utozenia kabli na calej dlugosci trasy

parametry elektryczne utozonych kabli —opornos¢ zyt miedzy sobg oraz do ziemi >20 MQ
prawidtowos¢ zakrycia rowu kablowego

glebokosci i jakosci wykonania przej$¢ kablowych pod obiektami

prawidtowos$ci wykonania gtowic kablowych,

usytuowania i rozprowadzenia kabli w kontenerze SSP, szafach aparatowych i puszkach

kablowych.

Sprawdzenie montazu gtowic czujnika licznika osi.

Sprawdzeniu podlega:

szczego6towa lokalizacja gtowic czujnika
spetnienie wymogoéw dla montazu wskazanych w DTR przez producenta czujnika .
prawidtowosé podigczenia kabla sterujgcego do gtowicy czujnika

6.5 Sprawdzenie montazu sygnalizatorow drogowych

Sprawdzeniu podlega:

usytuowanie sygnalizatoréw w stosunku do skrajnej szyny,
usytuowanie sygnalizatoréw stosunku do krawedzi drogi,
prawidlowo$¢ wykonanego uziemienia sygnalizatorow

Sprawdzenie montazu napedow rogatkowych.
Sprawdzeniu podlega:
usytuowanie napedu rogatkowego w stosunku do skrajnej szyny,
usytuowanie napedu rogatkowego w stosunku do krawedzi drogi,
prawidtowosé wykonanego uziemienia napedéw rogatkowych.

Sprawdzeniu montazu drggéw rogatkowych:
Sprawdzeniu podlega:
prawidtowo$¢ montazu drgga do ramienia napedu rogatkowego,
wypoziomowanie dragga,
wywazenie draga,
prawidtowos¢ podigczenia kabla do lampek draga.

Sprawdzenie rob6t w zwigzanych z montazem kontenera SSP.
Sprawdzeniu podlega:

zgodno$¢ lokalizacji kontenera z dokumentacjg techniczng
wypoziomowanie kontenera,

sposoOb wprowadzenia kabli do kontenera,

prawidtowo$¢ wykonanego uziemienia kontenera

prawidlowos$c¢ pracy obwodéw zgodnie z wymogami obowigzujgcymi w PKP PLK
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6.9 Sprawdzenie robét zwigzanych z uzaleznieniem urzadzen SSP z urzagdzeniami srk Sprawdzeniu
polega prawidtowos¢ pracy obwod6éw powigzania urzadzen srk z urzgdzeniami SSP.

Wszystkie elementy robét, ktére wykazujg odstepstwa od postanowien ST i przedstawionej
dokumentacji wykonawczej powinny uzyskac¢ akceptacje projektanta urzgdzen srk oraz inwestora. W
przypadku nie uzyskania akceptacji powinny by¢ doprowadzone na koszt Wykonawcy do stanu
zgodnosci z ST i dokumentacjg projektowa.

Wszystkie elementy urzgdzen SSP robo6t, zgodnie z obowigzujgcymi w PKP PLK S.A.
Zasadami wykonywania robét i odbioru robét, podlegajg badaniom diagnostycznym a ostateczne
przekazanie do eksploatacji urzgdzen SSP po budowie nastepuje na podstawie prac komisji odbioru
rob6t powotanej przez PKP PLK.

W przypadku stwierdzenia wad materiatow lub nasuwajgcych sie watpliwosci zwigzanych z
obnizeniem jakosci, materiaty przed wbudowaniem nalezy podda¢ badaniom wskazanym przez
Inzyniera, ktére okreslg dalszg przydatno$¢ materiatu. W przypadku odrzucenia materiatlu Wykonawca
zobowigzany jest zastgpi¢ go materialem bez wad.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogdélne wymagania dotyczgce obmiaréw rob6t sg podane w STWIORB A.00. Wymagania

ogolne.

7.2. Dla obmiaru robét nalezy przyjg¢ za jednostke obmiaru:

. utozeniu i montazu kabla jest ,1 m”,

. montazu kontenera SSP ,1 kpl”,

. montaz sygnalizatora drogowego jest , 1 kpl”,

. montaz napedu rogatkowego jest , 1 kpl”,

. montazu gltowicy czujnika licznika osi ,1 kpl”,

. montaz urzgdzenia UZK na nastawni jest ,1kpl”

. sprawdzeniu poprawnosci dziatania urzgdzen SSP ,1 kpl”,
7.3. Koszt montazu musi uwzglednia¢ wszystkie prace montazowe, kontrolne i pomiarowe.
7.4. Jednostka pomiarowa rob6t zawiera:

7.4.1 Cena wykonania 1 m rob6t kablowych (montaz kabli) obejmuje:

rozwiniecie kabla z bebna lub 6semek i utozenie w rowie,

przykrycie kabli folig sygnalizacyjna,

zabezpieczenie koncowek kabla,

pomiar rezystancji izolacji przed zasypaniem,

utozenie zapasu w wykopie,

wykonanie niezbednych ztgcz kablowych,

przeciggniecie kabla przez rure ochronng i wprowadzenie kabla z zamocowaniem rury

ochronnej do kontenera,

wprowadzenie kabla do glowicy,

umocowanie gtowicy do konstrukcji stalowej i zatozenie tabliczki informacyjnej,

zamontowanie garnka i puszek kablowych,

pomiar izolaciji i ciggtosci zyt kabla,

podigczenie zyt kablowych do zaciskow listwy glowicy, garnka, puszek kablowych,
sporzgdzenie metryk kablowych,

7.4.2 Cena wykonania montazu kontenera SSP:
przygotowanie miejsca pod stopu fundamentowe kontenera i,
montaz kontenera SSP, odnowienie powtoki malarskiej,
wprowadzenie kabli do kontenera (szafy),
montaz uziemienia kontenera.
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7.4.3 Cena wykonania montazu sygnalizatora drogowego obejmuije:
wkopanie fundamentu sygnalizatora,
montaz sygnalizatora,
wprowadzenie kabla do sygnalizatora,
montaz uziemienia sygnalizatora.

7.4.4 Cena wykonania montazu napedu rogatkowego z drggiem rogatkowym obejmuje:
wkopanie fundamentu napedu rogatkowego,
montaz napedu rogatkowego,
wprowadzenia kabla do napedu,
montaz uziemienia napedu rogatkowego,
montaz drgga rogatkowego z podtgczeniem lampek ostrzegawczych,

7.4.5 Cena wykonania montazu jednej glowicy czujnika licznika osi obejmuije:
wyznaczenia miejsca montazu gtowicy czujnika,
przykrecenie gtowicy czujnika do szyny,
sprawdzenie odlegtosci powierzchni glowicy czujnika od powierzchni gtowki szyny,
podtgczenie kabla gtowicy czujnika do puszki kablowej,

7.4.6 Cena za wykonanie montazu urzadzenia UZK na nastawni obejmuje:
montaz monitora UZK na wysiegniku,
ustawienie szafki z klawiaturg sterujgca urzgdzeniem UZK,
montaz urzgdzenia zasilania rezerwowego UZK,
wykonanie potgczen kablowych pomiedzy podzespotami UZK,

7.4.7 Cena za wykonanie utozenia kostki brukowej wokot kontenera, sygnalizatorow
drogowych i napedéw rogatkowych obejmuije:
wybranie gruntu rodzimego w miejscu utozenia kostki brukowej,
wykonanie podsypki piaskowej,utozenie kraweznikow,
zageszczenie podsypki piaskowej,
utozenie kostki brukowej.

7.4.8 Cena za wykonanie zasypania pola pod kontenerem zwirem obejmuje:
wybranie gruntu rodzimego,
wykonanie podsypki piaskowej,
zageszczenie podsypki piaskowej,
utozenie warstwy zwiru na podsypce piaskowe;j.

7.4.9 Cena za wykonanie sprawdzenia pracy urzagdzen SSP obejmuje:
sprawdzenie prawidtowosci pracy urzgdzen SSP, czasow dziatania SSP ( zatgczania,
wytgczania : dzwondéw i Swiatet ),
odwzorowania pracy SSP w urzadzeniu UZK,
sprawdzenie prawidtowosci sygnalizacji przez urzadzenia UZK usterek w dziataniu
SSP (przepalona zaréwka, uszkodzony kabel, uszkodzony czujnik gtowicy licznika osi

sprawdzenie prawidtowosci pracy obwodéw informacyjnych,
8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogdélne wymagania dotyczgce warunkéw odbioru robét, ich podzialu oraz warunkéw tych
odbioréw sg zawarte w STWIORB A.00. Wymagania ogolne.

8.2. Sprzet do prac zwigzanych z odbiorem rob6t oraz srodki transportu zapewnia Wykonawca na
wlasny koszt.

9. PODSTAWA PLATNO SCI.

9.1. Ogolne wymagania dotyczace warunkow ptatnosci sg zawarte w STWIORB A.00. Wymagania
ogolne.
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9.2. Podstawe ptatnosci za wykonane roboty stanowi przyjeta jednostka obmiaru w pkt. 7.
10. PRZEPISY ZWIAZANE.
Wykaz norm, przepiséw i instrukcji, dotyczgcych wykonywanych rob6t wg niniejszej

specyfikacji jest zawarta w STWIORB A.00. Wymagania ogolne.
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