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45000000-7
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45261320-3
45262321-7
45262350-9
45431000-7
45261210-9
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45311100-1

Roboty budowlane

Remont starych budynkow

Roboty remontowe i renowacyjne

Roboty demontazowe i rozbiorkowe

Instalowanie drzwi i okien, i podobnych elementow
Tynkowanie

Roboty malarskie

Roboty budowlane wykonczeniowe pozostate
Wykonywanie robot blacharskich

Wyréwnywanie podiog

Betonowanie bez zbrojenia

Ktadzenie ptytek

Wykonywanie pokry¢ dachowych

Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznych
oraz opraw elektrycznych

Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznych
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ST — 00 WYMAGANIA OGOLNE

1. PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI

1.1.  Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania ogolne dotyczace
wykonania i odbioru rob6t dla zadania:

»Wymiana pokrycia dachu oraz remont budynku Ochotniczej Strazy Pozarnej w miejscowosci Baborow
przy ulicy Krakowskiej 7, na dziatkach nr 137/1, 1702, 1703”.

1.2.  Zakres stosowania specyfikacji
Specyfikacje techniczne stanowig cz¢$¢ Dokumentow Przetargowych i nalezy je stosowaé w zlecaniu
1 wykonaniu robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych specyfikacja

1.3.1. Zakres robot do wykonania w ramach inwestycji:
»Wymiana pokrycia dachu oraz remont budynku Ochotniczej Strazy Pozarnej w miejscowosci Baborow
przy ulicy Krakowskiej 7, na dziatkach nr 137/1, 1702, 1703”.

1.3.2. Wymagania Ogoélne nalezy rozumie¢ i stosowaé w powigzaniu z nizej wymienionymi
Szczegotowymi Specyfikacjami Technicznymi:

- roboty rozbidrkowe,

- wymiana stolarki okiennej i drzwiowej,

- roboty pokrywcze,

- roboty remontowe.

1.4, Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:

Dni robocze - dni pracy w urzedach panstwowych w Rzeczypospolitej Polskie;j.

Inspektor Nadzoru - organ rzagdowy, osoba prawna podlegta prawie publicznemu lub osoba fizyczna lub
prawna wyznaczona przez Stron¢ Zamawiajaca, zgodnie z prawem kraju pochodzenia Strony
Zamawiajacej, ktora jest odpowiedzialna za kierowanie lub kontrole wykonania robot objgtych Umowa,
lub na ktéra Strona Zamawiajaca moze delegowac uprawnienia/kompetencje w ramach Umowy.

Materiaty - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja projektowa
i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektor Nadzoru.

Obiekt budowlany - budynek, droga, plac, chodnik, element uzbrojenia terenu stanowigce cato$é
techniczno-uzytkowa.

Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru,
w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem
budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.



Przedmiar - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

Przedsiewzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowej inwestycji.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja
techniczng, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu robot

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren robot wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi oraz egzemplarz
dokumentacji techniczne;j.

1.5.2. Dokumentacja techniczna
Dokumentacja techniczna zawiera rysunki i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szczegotowych
warunkach umowy.

1.5.3. Zgodnos¢ robot z opracowaniem technicznym i ST

Opracowanie techniczne, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inspektora Nadzoru
Wykonawcy stanowig cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w chocby jednym z nich sa
obowigzujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w catej dokumentacji. Wykonawca nie moze
wykorzystywaé bledow lub opuszczen w dokumentach zwiazanych z realizacja zadania, a o ich
wykryciu powinien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktoéry dokona odpowiednich zmian
i poprawek. Dane okreslone w dokumentacji technicznej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe,
od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materialow
i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami,
a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy
materiaty lub roboty nie bgda w pelni zgodne z dokumentacjg techniczng lub ST i wptynie to na
niezadowalajaca jakos$¢ elementu obiektu budowlanego, to takie materiaty zostana zastgpione innymi,
a roboty i wykonanie ponowne na koszt wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu robot

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu robdt w okresie trwania realizacji umowy az
do zakonczenia i odbioru koncowego robot. W czasie wykonywania robot Wykonawca zapewni
niezbedne $rodki do ochrony robot, wygody spotecznosci i innych. Koszt zabezpieczenia terenu robot
nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wlaczony w ceng umowna.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac¢ i stosowac¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego w okresie trwania robdt. Wykonawca bedzie: utrzymywac teren robot,
podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisOw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu robot.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywac



sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy. Materialy tatwopalne begda
sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostegpem osob
trzecich. Wykonawca begdzie odpowiedzialny za wszystkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Ochrona wtasnos$ci publicznej i prywatne;j
Zgodnie z SWZ.

1.5.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisdéw dotyczacych bezpieczenstwa
1 higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespelniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na terenie robot oraz
dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem
wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;j.

1.5.9. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do
robot od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot. Wykonawca bedzie utrzymywacé roboty do czasu
odbioru koncowego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby obiekt budowlany lub
jego elementy byly w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru koncowego. Jesli
Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora Nadzoru powinien
rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.10. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot.

2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materiatow

Wykonawca zobowigzany jest do posiadania dokumentow, certyfikatow, ktore dopuszczaja
zastosowane materialy do wykonywania robdt ujetych w opracowaniu technicznym, ST oraz sg
dopuszczone do stosowania w budownictwie, zgodnie z przepisami obowigzujacymi w tym zakresie.

2.2. Materiaty nieodpowiadajace wymaganiom
Zgodnie z SWZ.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materialow
Zgodnie z SWZ.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow
Zgodnie z SWZ.



3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wpltywu na jako$¢ wykonywanych robot. Liczba i wydajnos¢ sprzgtu bedzie
gwarantowac¢ przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji technicznej, ST
i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym umowa. Sprzet bedacy wlasnoscia
Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do
pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wptyna na
jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jakos$¢ zastosowanych
materialow i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacja techniczng, wymaganiami ST oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot
Do obowigzkow Wykonawcy nalezy posiadanie niezbednej wiedzy i doswiadczenia zapewniajacego
odpowiednig realizacj¢ zamowienia zgodnie z dokumentacja techniczng i ST.

6.2.  Zasady kontroli jako$ci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiaggna¢ zatozong
jako$¢ robot. Inspektor Nadzoru ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie
robot zgodnie z umowa.

6.3. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. Certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepisow
i dokumentow technicznych.

2. Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Normg lub aprobatg techniczna, w przypadku
wyrobow; dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objete certyfikacja okreslong w
pkt. 1 iktore spelniajg wymogi ST. W przypadku materiatow, dla ktorych w/w dokumenty sg wymagane
przez ST, kazda partia dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposdb
jednoznaczny jej cechy. Produkty przemyslowe muszg posiada¢ w/w dokumenty wydane przez
producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie, wynikow tych
badan bgda dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie
spetniaja tych wymagan beda odrzucone.



7. OBMIAR ROBOT

7.1.  Zasady okres$lania iloci robot i materialow

Dhlugosci i odleglosci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej. Je§li ST wiasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda
wyliczone w m?® jako dtugo$¢ pomnozona przez $redni przekroj. Ilosci, ktore majg by¢ obmierzone
wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami ST.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

¢) odbiorowi koncowemu.

8.2. Odbior robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i1 jakoSci
wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior rob6t zanikajacych
i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu robdt. Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.
Gotowos¢ danej cze$ci robot do odbioru zglasza Wykonawca z jednoczesnym powiadomieniem
Inspektora Nadzoru.

8.3. Odbidr czgéciowy

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czgsciowego
robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze koncowym robét. Odbioru robét dokonuje Inspektor
Nadzoru.

8.4. Odbidr koncowy robot

8.4.1. Zasady odbioru koncowego robot
Zgodnie z SWZ.

8.4.2. Dokumenty do odbioru koncowego
Zgodnie z SWZ.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdlne
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci na podstawie zawartej umowy oraz Specyfikacji

Warunkow Zamowienia.

9.2.  Warunki umowy i wymagania
Zgodnie z SWZ.



9.3. Objazdy, przejazdy, organizacja ruchu oraz uzyskanie zgody na zajgcie pasa drogowego wraz
Z ponoszeniem opfat

Zgodnie z SWZ.

10. PRZEPISY ZARZADZENIA

- Prawo budowlane.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST - 01 ROBOTY ROZBIORKOWE

1. PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI

1.1.  Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru robdt rozbidrkowych zwiazanych z realizacja zadania:

»Wymiana pokrycia dachu oraz remont budynku Ochotniczej Strazy Pozarnej w miejscowosci Baborow
przy ulicy Krakowskiej 7, na dziatkach nr 137/1, 1702, 1703”.

1.2.  Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacja begdzie stosowana jako dokument przedmiotu zamoéwienia przy zlecaniu
1 realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja
wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie wszystkich roboét rozbidrkowych
przewidzianych w dokumentacji technicznej.

1.3. Zakres robét objetych specyfikacja
Zgodnie z przedmiarem robot.

1.4, Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi normami

i wytycznymi.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Niniejsza specyfikacja obejmuje cato$¢ robot zwiazanych z rozbiorkami i demontazami oraz wszystkie
roboty pomocnicze. Wykonaweca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania tych robdt oraz ich zgodnos¢
z umowg, dokumentacja techniczng, pozostatymi ST i poleceniami zarzadzajacego realizacjg umowy.
Wprowadzanie jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji zarzadzajacego
realizacjg umowy.

2. MATERIALY
Folie zabezpieczajace, siatki zabezpieczajace.
3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej.

Rodzaje sprzetu uzywanego do robot rozbidrkowych pozostawia si¢ do uznania wykonawcy, po
uzgodnieniu z zarzadzajacym realizacja umowy. Jakikolwiek sprzgt, maszyny lub narzg¢dzia
niegwarantujgce zachowania wymagan jako$ciowych robodt 1 przepisOw zostang przez zarzadzajacego
realizacja umowy zdyskwalifikowane i1 niedopuszczone do robot. Wykonawca powinien dysponowac
nastgpujacym sprzetem:

- mlotami wyburzeniowymi,
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- mtotami kujgcymi,

- odkurzaczem przemystowym,

- samochodami do wywozu odpadow,

- kontenerami do gromadzenia odpadow na placu robot budowlanych,
- drobnym sprzetem pomocniczym.

4. TRANSPORT

Odpady nalezy przewozi¢ zabezpieczone tak, aby nie wypadaly w trakcie transportu i nie
zanieczyszczaly $rodowiska. Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem i1 przesuwaniem.
Zalecany jest transport w szczelnie zamknigtych kontenerach.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do rob6t rozbiorkowych nalezy:

- wyznaczy¢ obszar prac oraz oznakowac i zabezpieczy¢ go zgodnie z wymogami przepisow BHP,
- teren oznakowac zgodnie z wymogami BHP,

- zabezpieczy(¢ istniejagce zasilanie w energi¢ elektryczng.

5.2. Roboty rozbiorkowe
Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. (Dz.U. Nr
47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w Ogdlnej Specyfikacji Techniczne;.

Biezaca kontrola obejmuje wizualne sprawdzenie wszystkich elementéw procesu technologicznego,
a w tym ich zgodno$¢ z dokumentacja techniczng i obowiazujacymi przepisami. Na zadanie Inspektora,
Wykonawca przedstawi §wiadectwa utylizacji odpadow.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady dokonywania obmiarow robot podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej. Podstawa
dokonywania obmiarow, okreslajacg zakres prac wykonywanych w ramach poszczeg6élnych pozycji,
jest zataczony do dokumentacji przetargowej przedmiar robét.

8. ODBIORY ROBOT

Ogodlne zasady odbiorow robot podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej. Wszystkie roboty objete
specyfikacja podlegaja zasadom odbioru rob6t zanikajacych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Zgodnie z warunkami umowy i SWZ.
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10. PRZEPISY I DOKUMENTY ZWIAZANE

- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (Dz. U. z 2001 r. Nr 62, poz. 628 z p6zn. zm.),

- Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 27 wrze$nia 2001 r. w sprawie katalogu odpadéw (Dz. U.
z2001r. Nr 112, poz. 1206),

- Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 11 grudnia 2001 r. w sprawie zakresu informacji oraz
wzorow formularzy stuzacych do sporzadzania i przekazywania zbiorczych zestawien

danych (Dz. U. z 2001 r. Nr 152, poz. 1737),

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w sprawie ogo6lnych
przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (tekst jednolity: Dz. U. z 2003 r. Nr 169, poz. 1650),

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa
1 higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401).
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ST - 02 WYMIANA STOLARKI OKIENNEJ | DRZWIOWEJ

1. PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru robdt wymiany stolarki okiennej i drzwiowej zwigzanych z realizacja zadania:

»Wymiana pokrycia dachu oraz remont budynku Ochotniczej Strazy Pozarnej w miejscowosci Baborow
przy ulicy Krakowskiej 7, na dziatkach nr 137/1, 1702, 1703”.

1.2.  Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
1 realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja
wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie wszystkich rob6t wymiany stolarki
okiennej i drzwiowej przewidzianych w projekcie budowlanym.

1.3. Zakres robét objetych specyfikacja
Zgodnie z przedmiarem robot.

1.4. Okreslenia podstawowe
Skrzydto - ruchoma cze$¢ okna, drzwi lub wrét zamocowana w o$cieznicy lub bezposrednio w otworze
budowlanym.

Oscieznica - rama shuzgca do zamocowania skrzydet lub szyby i osadzenia wyrobu na state w otworze
budowlanym.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Niniejsza specyfikacja obejmuje catos¢ robot zwigzanych z wymiang stolarki okiennej
i drzwiowej. Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania tych robot oraz ich zgodno$¢
z umowg, projektem, pozostatymi ST i poleceniami zarzadzajacego realizacja umowy. Wprowadzanie
jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji zarzadzajacego realizacja umowy.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy montazu stolarki sa:

- okna - w kolorze i parametrach podanych w projekcie, o wspotczynnikach podanych w projekcie oraz
przedmiarze robot,

- drzwi - w kolorze i parametrach podanych w projekcie, o wspotczynnikach podanych w projekcie oraz
przedmiarze robot,

Stolarka okienna powinna spelnia¢ wymagania dokumentacji projektowej oraz poszczegolnych norm,
a takze posiada¢ atest producenta.

Stolarka drzwiowa powinna spetnia¢ wymagania dokumentacji projektowej oraz poszczeg6lnych norm,
a takze posiadac atest producenta.



3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w Ogolnej Specyfikacji Techniczne;.
Rodzaje sprzetu uzywanego do robdt pozostawia si¢ do uznania wykonawcy, po uzgodnieniu
z zarzadzajacym realizacja umowy.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w Ogolnej Specyfikacji Techniczne;.
Zatadunek, transport, rozladunek i sktadowanie okien i drzwi powinien odbywaé si¢ w sposob
zapewniajacy dobry stan techniczny.

5. WYKONANIE ROBOT

Dla stolarki okiennej i drzwiowej nalezy wypelni¢ wymagania producenta co do sposobu mocowania
do muru oraz ilosci kotew i tacznikow.

Kotwy w o$cieznicach powinny by¢ tak rozmieszczone, aby ich odstep od progu i nadproza byt mniejszy
niz 25 cm, a ich rozstaw mniejszy niz 80 cm.

Styki o$cieznicy z murem nalezy uszczelni¢ pianka izolacyjna, zabezpieczajac odpowiednio os$cieznice
przed odksztalceniem, a skrzydta przed zanieczyszczeniem, oklejajac taSmg ochronna.

Producent stolarki dostarcza szczegotows instrukcje wbudowywania tych wyrobow.

Kolejnos¢ czynnosci montazu przedstawia si¢ nastepujaco:

- zdja¢ skrzydta z ocieznicy i nasungé na wystepy oscieznicy kotwy,

- wstawi¢ o$cieznice w otwor,

- ustawi¢ w poziomie i pionie oscieznicg,

- zamocowac¢ osScieznice w kotwach,

- zatozy¢ skrzydta,

- wypehic szczeling pianka.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w Ogdlnej Specyfikacji Techniczne;.

Kazdy system profili w swojej dokumentacji technicznej ma doktadnie zawarte tolerancje zarowno, co
do odksztatcen samego profilu jak i jego montazu. Ogélnie mozna powiedzie¢, ze profil sam w sobie
nie powinien by¢ odksztatlcony wigcej jak 1 mm przy przylozeniu do niego taty pomiarowej przy
wysokosci do 1,5 m, przy wyzszych do 1,5 mm, za$ odchylki montazowe nie powinny przekraczaé 1,5
mm od pionu czy poziomu na 1 metr.

Odchylenie od pionu o$cieznic okiennych i drzwiowych nie moze przekracza¢ 2 mm na 1 metr
oscieznicy, nie wigcej jednak jak 3 mm na catg oscieznice. Luzy przy pasowaniu okien i drzwi nie moga
by¢ wigksze jak 3 mm.

Zamkniete skrzydta okienne i drzwiowe nie powinny przy poruszaniu klamka wykazywa¢ zadnych
luzoéw.

Otwarte okna i drzwi nie mogg si¢ same zamykac.

Okucia elementéw powinny by¢ zamocowane w sposob trwaty.

Szczelno$¢ stolarki sprawdza si¢ przez wlozenie w dowolnym miejscu pomiedzy oScieznice,
a ramiaka paska papieru pakowego szerokosci 2 cm. Jezeli po zamknigciu pasek nie daje si¢ wyciagnac
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bez zerwania, drzwi uznaje si¢ za szczelne.
7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady dokonywania obmiaréw robdt podano w Ogodlnej Specyfikacji Technicznej. Jednostka
obmiarowg jest:
- 1 m? okien i drzwi.

8. ODBIORY ROBOT

Ogodlne zasady odbioréw robot podano w Ogolnej Specyfikacji Techniczne;j.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wynik pozytywny.

Przy odbiorze koncowym montazu stolarki nalezy przeprowadzi¢ nastepujace badania:

- sprawdzenie zgodno$ci z dokumentacja kosztorysowa i projektowsa (przez poréwnanie),

- sprawdzenie atestow dopuszczenia wyrobow do stosowania w budownictwie,

- sprawdzenie osadzenie osciezy w murze,

- sprawdzenia stanu technicznego zamocowanej stolarki (okucia, szklenie, inne akcesoria).

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Zgodnie z warunkami umowy i SIWZ.
10. PRZEPISY I DOKUMENTY ZWIAZANE

- PN-83/B-10085 Stolarka budowlana. Okna i drzwi. Wymagania i badania
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ST -03 ROBOTY POKRYWCZE

1. PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI

1.1.  Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru pokry¢ dachowych wraz z obréobkami blacharskimi zwigzanych z realizacja zadania:
»Wymiana pokrycia dachu oraz remont budynku Ochotniczej Strazy Pozarnej w miejscowosci Baborow
przy ulicy Krakowskiej 7, na dziatkach nr 137/1, 1702, 1703”.

1.2.  Zakres stosowania specyfikacji
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych specyfikacja
Zgodnie z przedmiarem robot.

1.4.  Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami.

1.5. Ogoblne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
przetargowa, ST i poleceniami Inspektora.

2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materiatow

Wszelkie materialy do wykonania wymiany pokrycia dachowego oraz montazu nowych obrdobek
blacharskich powinny odpowiada¢ wymaganiom zawartym w normach polskich lub aprobatach
technicznych ITB dopuszczajacych dany material do powszechnego stosowania w budownictwie.

Blacha tytan-cynk grubosci 0,60 mm na rabek stojacy wykonana recznie.

Papa termozgrzewalna dwuwarstwowa (papa nawierzchniowa gr.5,2 mm).
Obrobki blacharskie, rynny i rury spustowe z blachy tytan-cynk grubosci 0,60 mm.
3. SPRZET

Roboty mozna wykona¢ recznie lub przy uzyciu dowolnego typu sprzgtu.

4. TRANSPORT

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST-00.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Wymiana pokrycia dachowego z papy

Przed przystapieniem do wihasciwego uktadania poszczegodlnych nowych warstw pokrycia na dachu
nalezy wykona¢ ponizsze czynno$ci przygotowawcze:

- zdemontowac istniejace warstwy papy,

- podtoze, na ktorym bedzie uktadana papa musi by¢ czyste, rowne, suche, wolne od pytu, piasku, oleju
1 innych zanieczyszczen.

Po usunieciu istniejacych warstw papy oraz oczyszczeniu podioza mozna przystapi¢ do wykonania
wierzchniej warstwy pokrycia z pap termozgrzewalnych.

Powierzchnie dachu nalezy zagruntowacé roztworem asfaltowym, nastepnie wykona¢ pierwsza warstwe
W postaci papy termozgrzewalnej podktadowej, drugg warstwe stanowi papa termozgrzewalna
nawierzchniowa grubosci 5,2 mm. W miejscach kominow oraz na obwodzie dachu wykona¢ obrobki
blacharskie.

Do pokrycia dachu nalezy uzy¢ pap termozgrzewalnych modyfikowanych renomowanych producentow
spetniajacych opisane ponizej wymagania i posiadajace odpowiednie dopuszczenia do stosowania w
budownictwie wraz z niezbgdnymi aprobatami i certyfikatami.

Papy nalezny uktada¢ na suche podloza w temperaturach powierza od -5 °C do 35 °C. Rolki papy nie
moga by¢ zdeformowane lub odksztalcone przy podstawie. Przed ulozeniem wilasciwym nalezy
rozwing¢ rolke, wyrownac do Sciegu, sprawdzi¢ wielkos$¢ zaktadek. Nastgpnie zrolowacé do potowy i
zgrzewac. [los¢ transportowanych na dach rolek nie powinna by¢ wigksza niz przewidywana do utozenia
w ciagu jednej zmiany. Przy ujemnych temperaturach powietrza papy tradycyjne zgrzewalne powinny
by¢ przechowywane w dodatniej temperaturze, natomiast przy duzym nastonecznieniu w migjscu
zacienionym. W przeciwienstwie do pap tradycyjnych wstegi pap zgrzewalnych uktadamy w catosci
bez potrzeby przycinania na odcinki. Wykonczenie przy murkach wykonujemy poprzez wyprowadzenie
i zgrzanie papy na murze z udziatem klindw wyréwnawczych. Wysokos¢ $ciegu minimum 150 mm.
Kliny wyréwnawcze sg wykonane w ksztalcie listwy o przekroju trojkatnym 60/80 mm. Do zgrzewania
pap dobieramy taki rodzaj palnikéw zasilanych z butli gazowych (propan-butan) lub na gorace
powietrze, ktore umozliwiaja zgrzewanie punktowe, liniowe pap podktadowych, oraz monolityczne
zgrzewanie pap wierzchniego krycia, z zapewnieniem szczelno$ci powtoki. Zgrzewanie polega na
nadtopieniu asfaltu ze spodniej strony papy z réwnoczesnym podgrzaniem (osuszeniem) podtoza.
Proces prowadzimy jednostajnym ruchem posuwistym do przodu odsuwajac palnik z jednoczesnym
rozwijaniem rolki ciggnionej do siebie haczykiem. Do zgrzewania papy przy obrobkach detali stosujemy
krotkie palniki. Podczas zgrzewania nalezy zwraca¢ baczng uwage, aby nie nastgpilo nadmierne
wytopienie asfaltu z odkryciem osnowy, poniewaz grozi to uszkodzeniem papy. W praktyce takie
zgrzewanie prowadzi do powstania wad (zapadlin) na powierzchni ulozonej warstwy. Przegrzanie
wstegi papy wierzchniego krycia moze doprowadzi¢ do zatopienia posypki w masie asfaltowej i
doprowadzi¢ do utworzenia niepozadanych plam na powierzchni posypki. Wszystkie papy uktadamy
na zaktad, ktéry wynosi 100 mm wzdluz i 150 mm od czota wstegi. Zgrzewanie uwazamy za
prawidlowe, jezeli znajduje si¢ wyplywka o szerokosci 10 mm. Wyptywke w trakcie procesu
zgrzewania nalezy fazowaé przy uzyciu szpachli. W przypadku wystgpienia szerszych wyplywow
nalezy je pokry¢ posypka taka, jaka znajduje si¢ na papie. Uwaga: Wykonujac zaktad doczotowy nalezy
podgrza¢ wierzchnig warstwe (uprzednio przyklejonej papy) na odcinku ok. 150 mm i przy uzyciu
szpachli zatopi¢ w masie asfaltowej gruboziarnistg posypke. Pape wierzchniego krycia zgrzewac z papa
podktadowa pelng powierzchnig. Wykonanie izolacji rozpoczynaé od ktadzenia pasow od najnizszego
miejsca/spadku w kierunku najwyzszego punktu dachu. Miejsca taczenia pasow pap przesunaé
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wzgledem sasiedniego pasa o okoto 50 cm.

5.2 Obrobki blacharskie

Obrobki blacharskie powinny by¢ dostosowane do wielkosci pochylenia potaci. Roboty blacharskie
mozna wykonywa¢ o kazdej porze roku, lecz w temperaturze nie nizszej od —15°C. Rob6t nie mozna
wykonywac na oblodzonych podtozach.

5.3.  Rynny i rury spustowe

Rynny i rury spustowe - prefabrykaty powinny by¢ taczone w ztaczach pionowych na rabek pojedynczy
lezacy, a w zlaczach poziomych na zaklad szerokosci 40 mm; ztacza powinny by¢ systemowe, rury
spustowe powinny by¢ mocowane do $cian uchwytami, rozstawionymi w odstgpach nie wickszych niz
2 m, uchwyty powinny by¢ mocowane w sposob trwaly przez wbicie trzpienia w spoiny muru lub
osadzenie w zaprawie cementowej w wykutych gniazdach.

6. KONTROLA JAKOSCI
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w Ogodlnej Specyfikacji Techniczne;.
7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady dokonywania obmiarow robo6t podano w Ogolnej Specyfikacji Techniczne;.

Jednostka obmiarowa robot jest:

- m? pokrytej powierzchni,

- 1 m wykonanych rynien lub rur spustowych.

Ilo§¢ robdt okresla sig¢ na podstawie obmiaru z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez
Inspektora i sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.  Odbior podtoza

Badania podtoza nalezy przeprowadza¢ w trakcie odbioru cze$ciowego, podczas suchej pogody, przed
przystapieniem do krycia polaci dachowych, sprawdzenie réwno$ci powierzchni podloza nalezy
przeprowadza¢ za pomocg laty kontrolnej o dlugosci 2 m lub za pomocg szablonu z podziatkg
milimetrowa. Przeswit mi¢gdzy sprawdzang powierzchnig a tata nie powinien przekroczy¢ 5 mm.

8.2. Odbidr robot pokrywcezych

Roboty pokrywcze jako roboty zanikajace, wymagajg odbiorow czesciowych. Badania w czasie odbioru
cze$ciowego nalezy przeprowadzac dla tych robot, do ktorych dostep pdzniej jest niemozliwy lub
utrudniony.

Odbior czgsciowy powinien obejmowac sprawdzenie:

- podioza,

- jakosci zastosowanych materiatow,

- doktadnos$ci wykonania poszczegdlnych warstw pokrycia,

- doktadno$ci wykonania obrobek blacharskich i ich potgczenia z pokryciem.

Badania koncowe pokrycia nalezy przeprowadzaé¢ po zakonczeniu robot, po deszczu. Podstawe do
odbioru robot pokrywczych stanowig nastepujace dokumenty:
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- dokumentacja przetargowa,

- zapisy dotyczace wykonywania robot pokrywczych, rodzaju zastosowanych materiatow,

- protokoty odbioru materiatlow i wyrobow.

Odbior koncowy polega na doktadnym sprawdzeniu stanu wykonanego pokrycia i obrobek blacharskich
1 polaczenia ich z urzadzeniami odwadniajacymi, a takze wykonania na pokryciu ewentualnych
zabezpieczen eksploatacyjnych.

8.2.1.  Odbior obrébek blacharskich, rynien i rur spustowych powinien obejmowac:
- sprawdzenie prawidlowosci polaczen poziomych i pionowych,

- sprawdzenie mocowania elementoéw do $cian,

- sprawdzenie prawidtowosci spadkow rynien.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Zgodnie z warunkami umowy i SIWZ.
10. PRZEPISY | DOKUMENTY ZWIAZANE

- PN-69/B-10260 Izolacje bitumiczne. Wymagania i badania przy odbiorze. PN-B-24620:1998 Lepiki,
masy i roztwory asfaltowe stosowane na zimno.

- PN-61/B-10245 Roboty blacharskie budowlane z blachy stalowej ocynkowanej i cynkowej.
Wymagania i badania techniczne przy odbiorze.

- Dyrektywa Rady Europejskiej 89/106/EWG z dnia 21 grudnia 1988 r w sprawie zblizenia przepisow
ustawowych Panstw Cztonkowskich odnoszacych sie do wyrobdéw budowlanych.

- Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. tekst jednolity Dz. U. Nr 207 poz.2016 z 2003 roku
Z pOzniejszymi zmianami.

- Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. Nr 92 poz. 881 z dnia 30 kwietnia
2004 r.)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r w sprawie warunkow technicznych
jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie, tekst jednolity - aktualizacja z dn.27.05.2004.

- ETAG 004 — Wytyczne do Europejskich Aprobat Technicznych - -Ztozone systemy izolacji cieplne;j
z wyprawami tynkarskimi” - Dz. Urz.WEC212 z 6.09.2002.

- ZUAT15/V.03/2003 -Zestawy wyrobow do wykonywania ocieplen z zastosowaniem styropianu jako
materialu termoizolacyjnego i pocienianej wyprawy elewacyjnej” - Zalecenia Udzielania Aprobat
Technicznych ITB, Warszawa, Instytut Techniki Budowlanej, 2003 r.

- ZUAT15/V.01/1997 - -Tworzywowe taczniki do mocowania termoizolacji” - Zalecenia Udzielania
Aprobat Technicznych ITB, Warszawa, Instytut Techniki Budowlanej, 1997 r.

- ZUAT fi 15/V.07/2003 - Laczniki do mocowania izolacji termicznej uformowanej w ptyty.

- Zalecenia Udzielania Aprobat Technicznych ITB, Warszawa, Instytut Techniki Budowlanej, 2003

- ETAG 014 - Wytyczne do Europejskich Aprobat Technicznych - Laczniki tworzywowe do mocowania
warstwy izolacyjnej ocieplen $cian zewngtrznych” - Dz. Urz.WEC212 z 6.09.2002.

- PN-EN 13163:2004 Norma pt. -Wyroby do izolacji cieplnej w budownictwie - Wyroby z polistyrenu
ekspandowanego (EPS) produkowane fabrycznie - Specyfikacja”.

- PN-B-02025: 1999 Norma pt. -Obliczanie sezonowego zapotrzebowania na cieplo do ogrzewania
budynkow mieszkalnych i zamieszkania zbiorowego”.

- PN-EN I1SO 6946: 1999 Norma pt. ,,Komponenty budowlane i elementy budynku. Opér cieplny
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1 wspdtczynnik przenikania ciepta. Metoda obliczania”.

- PN-70/B-10100 (wyd. 3) Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymagania i badania przy odbiorze

- Ustawa z dnia 10 czerwca 1994 r. o zamowieniach publicznych tekst jednolity Dz. U. z 2002 r. Nr 72,
poz. 664 z pozniejszymi zmianami.

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie systemow oceny
zgodnosci, wymagan, jakie powinny spetnia¢ notyfikowane jednostki uczestniczace w ocenie zgodnosci
oraz sposobu oznaczania wyrobow budowlanych oznakowaniem CE (Dz. U. Nr 195, poz. 2011).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobow deklarowania
zgodnosci wyroboéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. Nr 198
poz. 2041).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. (Dz. U. z 2003 r., Nr 120, poz. 1126).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie szczegélowego zakresu i formy projektu
budowlanego. (Dz. U. z 2003 r., Nr 120, poz. 1133).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie kontroli wyrobow budowlanych wprowadzonych
do obrotu. (Dz. U. z dn. 8 czerwca 2004r, Nr 130, poz. 1386).
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ST - 04 ROBOTY REMONTOWE

1. PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
robot remontowych zwigzanych z realizacja zadania:

»Wymiana pokrycia dachu oraz remont budynku Ochotniczej Strazy Pozarnej w miejscowosci Baborow
przy ulicy Krakowskiej 7, na dziatkach nr 137/1, 1702, 1703”.

1.2.  Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacja begdzie stosowana jako dokument przedmiotu zamoéwienia przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja
wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu wykonanie wszystkich robot remontowych
przewidzianych w dokumentacji techniczne;j.

1.3. Zakres robét objetych specyfikacja
Zgodnie z przedmiarem robot.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Niniejsza specyfikacja obejmuje cato$¢ robot zwigzanych z robotami remontowymi oraz wszystkie
roboty pomocnicze. Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania tych robdt oraz ich zgodnos¢
z umowg, dokumentacja techniczng, pozostatymi ST i poleceniami zarzadzajacego realizacjg umowy.
Wprowadzanie jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji zarzadzajacego
realizacjg umowy.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne

Materiaty stosowane do wykonywania robot remontowych powinny mie¢ m. in.:

- Aprobaty Techniczne lub by¢ produkowane zgodnie z obowigzujagcymi normami,

- Certyfikat lub Deklaracj¢ Zgodnosci z Aprobata Techniczng lub z PN,

- Certyfikat na znak bezpieczenstwa,

- Certyfikat zgodno$ci ze zharmonizowang normg europejskg wprowadzong do zbioru norm polskich,
- na opakowaniach powinien znajdowac si¢ termin przydatnosci do stosowania.

Sposob transportu i sktadowania powinien by¢ zgodny z warunkami i wymaganiami

podanymi przez producenta.

Wykonawca obowigzany jest posiada¢ na terenie robot pelng dokumentacje dotyczacg sktadowania na
terenie robot materiatow przeznaczonych do wbudowania.



2.2.  Rodzaje materiatow
Wszelkie materiaty do wykonania robdt remontowych powinny odpowiada¢ wymaganiom zawartym
w normach polskich lub aprobatach technicznych ITB dopuszczajacych dany materiat do powszechnego
stosowania w budownictwie.

3. SPRZET

3.1. Wymagania og6lne
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu zgodne z obowiazujacymi normami.

3.2 Sprzet do wykonywania robot.

Do wykonywania robot remontowych nalezy stosowa¢ nastgpujace narzedzia:

- szczotki druciane do oczyszczenia $cian,

- szczotki, pedzle, pace, gabki, itp.

- szpachle do naktadania mas tynkarskich,

- faty do sprawdzania ptaskosci powierzchni przyklejonych ptyt styropianowych.

Do wykonywania robdt remontowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet i urzadzenia:
- mieszadta koszyczkowe nape¢dzane elektrycznie oraz pojemniki o pojemnosci ok. 40-60 | do
przygotowania masy tynkarskiej,

- urzadzenia transportu pionowego,

- rusztowania stojakowe state,

- aparaty (myjki ci$nieniowe) do zmywania woda podtoza §ciennego,

- agregat do natrysku pneumatycznego.

4. TRANSPORT

Materialy nalezy przewozi¢ zabezpieczone tak, aby nie wypadaly w trakcie transportu i nie
zanieczyszczaly srodowiska. Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Zakres robot
Zgodnie z przedmiarem robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w Ogdlnej Specyfikacji Techniczne;.
Biezaca kontrola obejmuje wizualne sprawdzenie wszystkich elementéw procesu technologicznego,
a w tym ich zgodno$¢ z dokumentacja techniczng i obowigzujagcymi przepisami.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady dokonywania obmiarow robot podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej. Podstawa

dokonywania obmiarow, okre$lajaca zakres prac wykonywanych w ramach poszczegdlnych pozycji,
jest zataczony do dokumentacji przetargowej przedmiar robot.
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8. ODBIORY ROBOT

Ogodlne zasady odbioréow robot podano w Ogoélnej Specyfikacji Technicznej. Wszystkie roboty objete
specyfikacja podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych. Roboty remontowe, jako roboty
zanikajace, wymagaja odbiorow czesciowych. Badania w czasie odbioru czesciowego nalezy
przeprowadza¢ dla tych robot, do ktérych dostep pdzniej jest niemozliwy lub utrudniony.

Odbior czgsciowy powinien obejmowac sprawdzenie:

a) stopien oczyszczenia podioza,

b) jakos$ci zastosowanych materialow,

¢) prawidtowos$¢ przygotowania podloza,

d) przyczepnos¢ tynkow do podtoza,

e) grubo$¢ warstwy tynku zgodnie z wymaganiami producenta,

f) wyglad zewnetrzny powierzchni tynku,

g) wykonczenie tynku na narozach i stykach,

h) prawidtowos¢ pokrycia farbg wszystkich elementow malowanych,

Badania koncowe pokrycia nalezy przeprowadzi¢ po zakonczeniu robot. Roboty uznaje si¢ za zgodne
z ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie obmiary i badania z zachowaniem tolerancji
daty pozytywne wyniki. Jezeli chociaz jeden wynik badania daje wynik negatywny, roboty nie powinny
by¢ odebrane. W takim przypadku nalezy przyjac jedno z nastgpujacych rozwigzan:

- poprawi¢ i przedstawi¢ do ponownego odbioru,

- jezeli odchylenia od wymagan nie zagrazaja bezpieczenstwu uzytkownika i trwato$ci, obnizy¢ cene
robot,

- w przypadku, gdy nie sa mozliwe podane rozwigzania — wykonac je ponownie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Zgodnie z warunkami umowy i SWZ.
10. PRZEPISY I DOKUMENTY ZWIAZANE

- Swiadectwo ITB dla poszczegolnych systeméw tynkarskich.

- PN-EN 998-1 Wymagania dotyczace zapraw do murow.

- PN-EN 1015-2,3,4,7:2000 Metody badan zapraw do murow.

- PN-B 10106:1997 Tynki i zaprawy budowlane. Masy tynkarskie do wypraw pocienionych.
- PN-88/B-32250 Materialy budowlane.

- PN-65/B-10101 Roboty tynkowe. Tynki szlachetne

- PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte.
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ST — 05 INSTALACJA ELKTRYCZNA

1. PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI

1.1. Przedmiot i zakres stosowania specyfikacji

Przedmiotem specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych
z: realizacjg inwestycji:

»Wymiana pokrycia dachu oraz remont budynku Ochotniczej Strazy Pozarnej w miejscowosci Baborow
przy ulicy Krakowskiej 7, na dziatkach nr 137/1, 1702, 1703”.

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji w/w
robot elektrycznych.

1.2. Zakres robdt objetych Specyfikacji Technicznej

- demontaz istniejacej instalacji elektrycznej

- wymiana przewodow do tablic bezpiecznikowych, kompresora

- montaz rozdzielni elektrycznych/montaz zabezpieczen

- montaz gniazd 230/400V, instalacje elektryczne gniazd wtykowych ogoélnych

- instalacje elektryczne o§wietlenia ogdlnego, awaryjnego i ewakuacyjnego, montaz przewodow
— trasy kablowe,

— pomiary elektryczne, dokumentacja powykonawcza.

2. PRACE TOWARZYSZACE I ROBOTY TYMCZASOWE

2.1. Roboty tymczasowe:

- zabezpieczenie placu budowy przed wtargnigciem o0sOb nie uczestniczacych w procesie
budowlanym wraz z jego pdzniejszym demontazem,

- zabezpieczenie placu budowy przed nieumys$lnym spowodowaniem szkdéd podczas robot
budowlanych wraz z jego demontazem,

- wszelkie roboty potrzebne na placu budowy do realizacji i ukonczenia robdt podstawowych,
ktore nie beda przekazywane Zamawiajacemu,

- ustawienie znakow drogowych i tablic ostrzegajacych pieszych oraz kierujacych pojazdami
przed przypadkowym wtargnigciem.

2.2. Informacje o terenie budowy

Teren budowy znajduje si¢ w m. Baboréw. Zakres prowadzonych robot obejmuje remont budynku
uzyteczno$ci publicznej tylko wyznaczonych pomieszczeniach i w zakresie wg przedmiaru (czesé
materiatdow do wykorzystania — materiaty gldwnie oprawy dostarcza Inwestor oraz istniejagce demontaz
1 montaz).

2.3. Organizacja robot budowlanych
Zamawiajacy w terminie okreSlonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy plac

budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi.

2.4. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa/przedmiarem robot
Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a ich
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wykrycie winien natychmiast zgtosi¢ Zamawiajacemu, ktory dokona odpowiednich zmian.

2.5.  Zabezpieczenie placu budowy

Wykonaweca jest zobowigzany do zabezpieczenia placu budowy w okresie realizacji kontraktu, az do
zakonczenia i odbioru koncowego robdt. Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi
Inwestorowi do zatwierdzenia projekt zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace powinny by¢ akceptowane przez Inwestora.
Koszt zabezpieczenia placu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje sig, ze jest wigczony w
cen¢ kontraktowa. Wykonawca przedstawi Inwestorowi harmonogram prac prowadzonych na terenie
obiektu. W czasie wykonywania rob6t Wykonawca podejmie wszelkie srodki ostroznosci niezbedne dla
ochrony robdt i bezpieczenstwa o0sob trzecich.

2.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca zobowigzany jest przestrzega¢ aktualne przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca
bedzie utrzymywat sprawny sprzet przeciwpozarowy wymagany przez odpowiednie przepisy na terenie
budowy, w pomieszczeniach biurowych i magazynowych oraz w maszynach i pojazdach. Wykonawca
bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji
robot albo przez personel Wykonawcy. Materiaty tatwopalne nalezy sktadowaé w sposob zgodny z
odpowiednimi przepisami i zabezpieczy¢ przed dostgpem 0sob trzecich.

2.7. Zabezpieczenie interesOw 0sob trzecich

Wykonawca jest zobowiazany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wilasnosci publicznej
lub prywatnej. Zniszczenie wlasnosci osob trzecich wynikajace z zaniedbania, niewlasciwego
prowadzenia rob6t lub braku koniecznych dziatan ze strony Wykonawcy spowoduje, ze Wykonawca na
swoj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzong wlasno$¢. Stan naprawionej wlasnosci powinien by¢ nie
gorszy niz przed powstaniem uszkodzenia. Wykonawca jest w peilni odpowiedzialny za ochrone
istniejgcych urzadzen uzbrojenia technicznego takich jak: kable elektroenergetyczne, rurociagi, kable
teletechniczne zlokalizowane w obrgbie placu budowy. Wykonawca powinien uzyska¢ u odpowiednich
instytucji lub administratora obiektu, bedacych witascicielami tych urzadzen, potwierdzenie ich
potozenia. Wykonawca jest zobowigzany w okresie trwania realizacji kontraktu do wlasciwego
oznaczenia i zabezpieczenia przed uszkodzeniem tych urzadzen. O fakcie przypadkowego uszkodzenia
instalacji i urzadzen podziemnych jak i nadziemnych Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inwestora
1 zainteresowane stuzby techniczne oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy
potrzebnej przy wykonaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez
niego uszkodzenia urzadzen uzbrojenia terenu wskazanych w dokumentach dostarczonych przez
Zamawiajacego.

2.8. Ochrona $rodowiska

Wykonawca zobowigzany jest znac i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego. W okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru
robot Wykonawca bedzie podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do
przepisow i norm dotyczacych ochrony srodowiska na placu budowy i wokét budowy.

2.9. Warunki bezpieczenstwa pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca zobowigzany jest przestrzegac przepisy bezpieczenstwa i higieny
pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywal pracy w
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warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

2.10. Zaplecza dla potrzeb wykonawcy

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, zaplecza oraz socjalne
niezbedne na placu budowy. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwiazane z wypehlieniem wymagan
okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie i sa uwzglgdnione w cenie kontraktowej.

2.11.  Warunki dotyczace organizacji ruchu

Na terenie budowy nalezy ograniczy¢ ruch dla oséb postronnych nie bioracych udzialu w procesie
budowlanym. Dhlugo$¢ odkrytego odcinka rowu kablowego nie moze by¢ wigksza niz 150m. W
miejscach, gdzie piesi musza przejs¢ przez row kablowy, nalezy polozy¢ ktadki z barierkami, ktore
muszg mie¢ odpowiednie deklaracje zgodnosci.

2.12. Ogrodzenia oraz ochrona i utrzymanie robot

Ogrodzenia, bariery lub inne przeszkody stawiane na placu budowy musza spetnia¢ odpowiednie
wymogi okreslone przepisami. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie
materialy i urzagdzenia uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty zakonczenia i odbioru koncowego
robot. Wykonawca bedzie utrzymywat roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposdb, aby budowla lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caty czas,
do momentu odbioru koncowego. Jezeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to
na polecenie Inwestora powinien rozpocza¢ roboty nie pdzniej niz 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

2.13.  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi Normami Technicznymi
(PN i EN-PN), Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robot (WTWiOR) i postanowieniami
Umowy.

Aparaty - urzadzenia elektryczne jak np. styczniki, taczniki, przekazniki, kasety sterownicze, zegary,
skrzynki sterownicze, szafki przekaznikowe, zestawy osprzetu szynowego itp

Bezpiecznik - podstawowy element zabezpieczajacy urzadzenie, jego fragment lub uzytkownika przed
okre§lonym czynnikiem zagrazajacym

Cze$¢ czynna - przewod lub czgs¢ przewodzaca urzadzenia lub instalacji elektrycznej, ktora moze
znalez¢ si¢ pod napieciem w warunkach normalnej pracy instalacji elektrycznej, lecz nie pelni funkcji
przewodu ochronnego. Czg$cig czynng jest przewod neutralny N, natomiast nie jest nig przewod
ochronny PE ani ochronno-neutralny PEN.

Czesci jednoczesnie dostepne - przewody lub czesci przewodzace urzadzenia, ktore moga by¢ dotkniete
jednoczes$nie przez cztowieka lub zwierze. Sg nimi cze$ci czynne przewodzace dostepne i obce,
przewody ochronne i uziomy.

Czes$¢ przewodzaca dostepna - czgs¢ przewodzaca instalacji elektrycznej, dostgpna dla dotyku palcem
probierczym wedtug PN/E-08507, ktéra moze zosta¢ dotknigta, i ktora w warunkach normalnej pracy
instalacji nie znajduje si¢ pod napigciem, lecz moze znalez¢ si¢ pod napieciem w wyniku uszkodzenia.
Czes$¢ przewodzaca obca - czg$¢ przewodzaca nie bedaca czgécig urzadzenia ani instalacji elektryczne;,
ktéra moze znalez¢ si¢ pod okreslonym potencjatem (zwykle pod potencjatem ziemi). Zalicza, si¢ do
nich metalowe konstrukcje, rurociagi przewodzace, podlogi i Sciany.

Elektroenergetyczna linia kablowa - kabel wielozytowy lub wigzka kabli jednozylowych w uktadzie
wielofazowym (ewentualnie kilka kabli jedno- lub wielozylowych potaczonych rownolegle), wraz z
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osprzegtem, ulozone na trasie od punktu zasilajacego do odbiornika stuzaca do przesytania energii
elektrycznej.

Instalacje sitowe - instalacje elektryczne zasilajace odbiorniki o duzych mocach znamionowych, np.
silniki elektryczne, kuchenki elektryczne, urzadzenia grzewcze.

Instalacja elektryczna - zespot odpowiednio potaczonych przewodow i kabli wraz ze sprzetem i
osprzetem elektroinstalacyjnym, a takze urzadzeniami i aparatami -przeznaczony do przesytu, rozdziatu,
zabezpieczenia i zasilania odbiornikow energii elektrycznej.

Napiecie znamionowe linii - napigcie miedzyprzewodowe w przypadku pradu przemiennego, napiccie
migdzybiegunowe w przypadku pradu statego, na ktére zostata zbudowana linia kablowa.

Ogranicznik przepie¢ — przyrzad stuzacy do ograniczenia warto$ci szczytowej przepie¢ udarowych
pochodzenia atmosferycznego i zapewniajacy przerwanie pradu zwarciowego przy napigciu

Oprawa o$wietleniowa -urzadzenie stuzace do rozsytu, filtracji i przeksztatcania strumienia Swietlnego
jednego lub kilku zrodet $wiatta, zawierajace wszystkie elementy niezbedne do podtrzymania,
mocowania i zabezpieczenia tych zrodet oraz zawierajace w razie potrzeby obwody pomocnicze wraz z
elementami potrzebnymi do ich podtaczenia do sieci zasilajacej

Ostona kabla - Konstrukcja przeznaczona do ochrony kabla przed uszkodzeniami mechanicznymi,
chemicznymi i dziataniem tuku elektrycznego.

Przegroda -ostona utozona wzdtuz kabla w celu oddzielenia go od sasiedniego kabla lub innego
urzadzenia.

Przepust - budowla na skrzyzowaniu z urzadzeniami uzbrojenia terenu stuzgca do przenoszenia
obcigzen zewnetrznych i do zabezpieczania kabli przy przejsciach pod przeszkoda terenowa.

Obwod odbiorczy - uktad elektryczny sktadajacy si¢ z zabezpieczenia nadmiarowo-pradowego
umieszczonego na poczatku uktadu oraz linii i przytaczonego do niej odbiornika wyposazonego lub nie
w zabezpieczenie nadmiarowo-pradowe.

Ogranicznik przepig¢ — przyrzad stuzacy do ograniczenia wartosci szczytowej przepi¢¢ udarowych
pochodzenia atmosferycznego i zapewniajacy przerwanie pradu zwarciowego przy napigciu
Oprzewodowanie - zespot sktadajacy sie z przewodu (kabla), przewodow (kabli) lub przewodow
szynowych oraz elementow mocujacych, a takze, w razie potrzeby, oston przewodow (kabli) lub
przewodow szynowych.

Osprzet elektroenergetyczne;j linii kablowej - zestaw elementow stuzacych do taczenia, zakanczania lub
rozgaleziania linii kablowe;.

Oswietlenie awaryjne - o$wietlenie elektryczne, samoczynnie wiaczajace si¢ w przypadku wystapienia
przerwy w zasilaniu podstawowym, majace na celu zapewnienie dostatecznej widocznosci w
pomieszczeniach oraz umozliwienie ewentualnej ewakuacji ludzi z budynku; o§wietlenie awaryjne jest
zasilane z awaryjnych Zrodet zasilania poprzez niezalezne obwody o$wietleniowe lub cze$¢ obwodow
oswietlenia podstawowego.

Przektadnik pradowy - jest to urzadzenie elektryczne pozwalajgce na pomiar duzych wartosci pradu
miernikami o mniejszych zakresach pomiarowych.

Przewdd uziemiajacy - przewod ochronny taczacy glowna szyne (zacisk) uziemiajacg z uziomem.
Przewdd ochronny (PE) -przewdd lub zyta przewodu wymagany przez okreslone srodki ochrony
przeciwporazeniowej przeznaczony do elektrycznego polaczenia nastgpujacych czesci:
-przewodzacych dostgpnych,

- przewodzacych obcych,

- glownej szyny uziemiajacej,

- uziomu,

- uziemionego punktu neutralnego zrodia zasilania.
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Rezystancja uziemienia - rezystancja migdzy uziomem a ziemig odniesienia.

Rozdzielnia elektroenergetyczna - wyodrgbniona czg$¢ stacji elektroenergetycznej sktadajaca si¢ z
urzadzen rozdzielczych 1 aparatury pomiarowej przystosowanych do tego samego napigcia
znamionowego oraz ustawionych w tych samych warunkach pracy, wraz z urzadzeniami
pomocniczymi.

Stup o$wietleniowy — podpora przeznaczona do podtrzymywania jednej lub wiecej oprawa
o$wietleniowych ktora sktada si¢ z jednej lub wigcej czesci: stupa, przedluzenia, wysiegnika.
Konstrukcje powyzej 12mokre§lamy jako maszty.

Stopien ochrony obudowy IP - umowna miara ochrony zapewnianej przez obudowg przed dotykiem
czesdci czynnych i1 poruszajacych si¢ mechanizméw, przed dostaniem sig¢ ciat starych i wnikaniem wody.
Tablica rozdzielcza (obwodowa) - blok funkcjonalny wyposazony w odpowiednig aparaturg
(rozdzielcza, zabezpieczeniowa, taczeniowa, pomiarowo-kontrolng), stluzacy do zasilania obwodow
(Odbiorow) w budynku.

Uktad pomiarowo rozliczeniowy — uktad stuzacy do pomiarow energii elektrycznej

Uziom - przedmiot metalowy lub zespol przedmiotéw metalowych umieszczonych w gruncie w celu
zapewnienia z nim polgczenia elektrycznego.

Uziom otokowy - uziom poziomy utozony wokoét chronionego obiektu

Wewnetrzna linia zasilajaca (WLZ) - czes$¢ obwodu elektrycznego, ktora wraz z odgatezieniami stanowi
uktad zasilajacy w energie elektryczng poszczegdlne instalacje odbiorcze od rozdzielni glownej do
tablic rozdzielczych.

Wylacznik mocy -jest urzadzeniem zaprojektowanym w celu ochrony innych urzadzen elektrycznych
przed skutkami przeciazenia lub zwar¢ oraz w celu sterowania rozplywu mocy w sieci elektryczne;j
Zabezpieczenie nadmiarowo-pragdowe - zabezpieczenie dziatajace pod wplywem  pradu
przekraczajacego okreslong wartos¢ przez okreslony przeciag czasu.

Zabezpieczenie przecigzeniowe - zabezpieczenie nadmiarowo-pradowe, ktore ma na celu ochrong
zabezpieczonego przewodu od przekroczenia dopuszczalnego przyrostu temperatury, wywolanego
przeptywem pradu.

Zabezpieczenie zwarciowe - zabezpieczenie nadmiarowo-pragdowe, ktére ma na celu ochrong
zabezpieczanego przewodu od niepozadanych nastepstw wywotanych przeptywem pradu zwarciowego.
Zacisk probierczy - roziaczalne potaczenie $rubowe przewodu odprowadzajacego z przewodem
uziemiajagcym w celu umozliwienia pomiaru rezystancji uziemienia lub sprawdzenia cigglosci
galwanicznej czeSci nadziemne;.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawceg, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Ksigzka obmiaru — zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce
obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i dodatkowych zalgcznikéw. Wpisy w
ksigzce obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez Kierownika projektu.

Przetargowa dokumentacja projektowa — czes¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,
charakterystyke 1 wymiary obiektu bedacego przedmiotem robét.

Przedmiar robot — wykaz robdt z podaniem ich ilo$ci w kolejnos$ci technologicznej ich wykonania.

2.14. Materiaty

Zrédha uzyskiwania materiatéw powinny by¢ wybrane przez Wykonawce z wyprzedzeniem, przed
rozpoczeciem robdt. Wykonawca dostarczy Inwestorowi szczegotowe informacje dotyczace
wymaganych $wiadectw, atestow, badan. W przypadku niezaakceptowania tych materiatow przez
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Inwestora, Wykonawca przedstawi do akceptacji Inwestora materiat z innego zrddta.

Wymagane materialy.

Materiaty, elementy i urzadzenia przeznaczone do robot powinny odpowiada¢ Polskim Normom, a w
razie ich braku powinny posiada¢ aprobaty techniczne dopuszczajace do stosowania w budownictwie.
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robot bedacych przedmiotem niniejszej ST sa:

2.14.1. Instalacja o$wietleniowa ogdlnego

Oprawy o$wietleniowe

Zgodnie z opisem w kosztorysie, oprawy oswietlenia podstawowego LED o parametrach nie gorszych
niz:

Oprawa o$wietleniowa na zrodta LED, 1P20, CRI>80, UGR, strumien po przejsciu przez zespot
optyczny 4400lm, pobor mocy 40W, 2 klasa ochronno$ci, wersja natynkowa wraz z ramka 600x600,
obudowa z profilu aluminiowego, dyfuzor z samogasnacego, stabilizowanego promieniami UV
mikropryzmatycznego PMMA chronigcego przed ol$nieniem, temperatura pracy: -20°C + +40°C,
zywotnos¢: 50000h, cos=0,96, uktad zasilajacy: zasilacz LED, zgodno$¢ z normami EN 60598-1, EN
60598-2-22, EN 62471

Oprawa o$wietleniowa na zrédta LED, IP65, 1IK08, T=4000K, Ra>80, strumien po przejsciu przez
zespot optyczny: 656Im, pobor mocy 8,4W, montaz nascienny, rozsyt swiatla dwustronny géra-dot,
obudowa: odlew aluminiowy malowany proszkowo, klosz: poliwgglan satynowany stabilizowany
promieniami UV, temperatura pracy: -35°C + +25°C, stabilnos$¢ temp. barwowej: 3 SDCM, zywotno$¢:
70000h (L70B50), cos=0,90, uktad zasilajacy: zasilacz LED

Oprawa oswietleniowa na zrodta LED, 1P65, IK05, UGR80, T=4000K; moc: 5500Im / 34W, montaz
nastropowy, nascienny lub za pomoca zwieszakéw; obudowa z samogasngcego, stabilizowanego
promieniami UV poliweglanu, RAL 7035; uszczelka piankowa z pamigcia ksztattu; klosz
mikropryzmatyczny z poliweglanu stabilizowanego promieniami UV, ograniczajacy ol$nienie;
odbtys$nik stalowy, paraboliczny, lakierowany proszkowo na kolor biaty; klipsy wykonane z poliamidu
wzmacnianego wtoknami szklanymi; uktad zasilajacy: zasilacz LED z wyj$ciem napigciowym SELV,
wyposazony w dwa dwustanowe przetaczniki, pozwalajace na prace w jednym z czterech trybow mocy
i strumienia, cos¢>=0,98, temperatura pracy: -20°C + +40°C; MTBF: 65000h; stabilno$¢ temp.
barwowej: 3 SDCM; zywotno$¢: 60000h (L80B20); oprawa wykonana w standardzie HACCP,
zgodno$¢ z normami EN 60598-1, EN 60598-2-1, UN19554:1989 DIN 18032-3:1997-04, EN62471

- dla pomieszczen WC:

Oprawa os$wietleniowa na zréodia LED, 1P44, UGR80, T=4000K; moc: 5500lm / 34W, montaz
nastropowy typu downlight lub podtynkowy w zalezno$ci od typu stropu

Osprzet instalacyjny

Osprzet instalacyjny (taczniki, puszki) w pomieszczeniach suchych o stopniu ochrony IP20 natomiast
w pomieszczeniach wilgotnych o stopniu ochrony 1P44.

Osprzet oznakowany znakiem CE lub znakiem budowlanym B zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Przewody elektroenergetyczne

Przewody elektroenergetyczne YDYZo z Zytami miedzianymi jednodrutowymi w izolacji i powtoce
polwinitowej na napigcie 750V o przekroju min. 1,5mm2. Dla zyly neutralnej wymagany jest kolor
izolacji jasno-niebieski, natomiast dla zyly ochronnej kombinacja barw zo6tto-zielonej. Przewody
oznakowane znakiem CE lub znakiem budowlanym B zgodnie z obowigzujacymi przepisami
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2.14.2. Instalacja elektryczna gniazd wtykowych ogdlnych

Osprzet instalacyjny

Osprzet instalacyjny (taczniki, puszki) w pomieszczeniach suchych o stopniu ochrony IP20 natomiast
w pomieszczeniach wilgotnych o stopniu ochrony tez [P44 Gniazda wtykowe jednofazowe podwdjne
w uktadzie 1P+N+PE oraz gniazda trdjfazowe wtykowe w uktadzie 3P+N+PE. Osprzgt oznakowany
znakiem CE lub znakiem budowlanym B zgodnie z obowigzujacymi przepisami

Przewody elektroenergetyczne

Przewody elektroenergetyczne YDYZo z Zytami miedzianymi jednodrutowymi w izolacji i powtoce
polwinitowej na napiecie 750V o przekroju min. 2,5mm?2. Dla zyly neutralnej wymagany jest kolor
izolacji jasno-niebieski, natomiast dla zyly ochronnej kombinacja barw zoétto-zielonej. Przewody
oznakowane znakiem CE lub znakiem budowlanym B zgodnie z obowigzujacymi przepisami

Rury ostonowe

Rury ostonowe typu z twardego PCV polietylenu odporne na uderzenia mechaniczne, odporne na
przenoszenie ognia. Rury oznakowane znakiem CE lub znakiem budowlanym B zgodnie z
obowigzujacymi przepisami

2.14.3. Wyposazenie rozdzielnicy w korytarzu

Obudowa rozdzielnicy gtownej wykonana blach metalowych. Wewnatrz obudéw zamontowane
ceowniki, ktore tworza konstrukcje pod blachy montazowe lub listwy TS 35. Do ceownikow
przytwierdzane elementy ostonowe (panele), zapewniajace stabilnos¢ i1 bezpieczenstwo uzytkowania.
Panele ostonowe zapewniajace II klase ochronnos$ci szczelno$¢ na poziomie min IP30.

Catos¢ osprzetu rozdzielczego do rozdzielnic na napigcie do 1kV winna by¢ przystosowana do montazu
na ptytach montazowych i euroszynach. Dobra¢ nalezy odpowiednie zabezpieczanie do obwodow
gniazd: wylacznik réznicowopradowy z czlonem nadpradowym BI16A. Do obwodéw oswietlenia
wyltacznik nadpradowy B10A.

2.14.4. Kable WLZ do tablic

Kable elektroenergetyczne YKY 5x16mm2/5x10mm2/YKY 5x6mm?2 na napiecie 1kV w izolacji z
polietylenu usieciowanego na napigcie 1kV. Dla zyty neutralnej wymagany jest kolor jasno-niebieski,
Kable oznakowane znakiem CE lub znakiem budowlanym B zgodnie z obowigzujacymi przepisami

2.14.5. Materiaty nicodpowiadajgce wymaganiom.
Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujg si¢ niezbadane i niezaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wilasne ryzyko, liczac si¢ z ich nie przyjeciem i niezaplaceniem.

2.14.6. Wariantowe stosowanie materiatow.

Istnieje mozliwo§¢ wariantowego stosowania materiatdw w stosunku do zaproponowanych w
dokumentacji pod warunkiem, Zze material nie bedzie mie¢ gorszych parametréw technicznych,
estetycznych i wygladu od projektowanych. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢
poOzniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.

2.15.  Transport

Wykonawca bgdzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do placu budowy. W czasie transportu, zatadunku i
wyltadunku oraz sktadowania urzadzen elektrycznych nalezy przestrzegac zalecenh wytworcow.
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2.16. Warunki dostawy

Przyjecie materiatdw, urzadzen elektrycznych do magazynu na budowie powinno by¢ poprzedzone
jakosciowym i ilosciowym odbiorem tych materialow. Materiaty, wyroby i urzadzenia, dla ktorych
wymaga si¢ $wiadectw jakosci, nalezy dostarcza¢ wraz ze S$wiadectwami jakosci, kartami
gwarancyjnymi lub protokotami odbioru technicznego. Swiadectwa jakosci, atesty, certyfikaty,
deklaracje zgodnos$ci, karty gwarancyjne, protokoty wewnetrznego odbioru technicznego nalezy
starannie przechowywac u kierownika robot/budowy. Dostarczone na miejsce sktadowania materiaty i
urzadzenia nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodnos$ci z danymi producenta,
przeprowadzi¢ ogledziny stanu opakowan materiatoéw, czgsci sktadowych urzadzen i kompletnych
urzadzen. Nalezy réwniez wyrywkowo sprawdzi¢ jako§¢ wykonania. W przypadku stwierdzenia wad
lub nasuwajgcych si¢ watpliwosci mogacych mie¢ wplyw na jako$¢ wykonania robot, materiaty i
elementy urzadzen nalezy przed ich zabudowaniem podda¢ badaniom okre§lonym przez kierownictwo
robot.

3.3. Sktadowanie i kontrola jakosci

3.3.1. Przechowywanie i sktadowanie materialow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy zachowaty swoja jako$¢ i przydatnos¢ do
robot i byty dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru. Materialy, aparaty i urzagdzenia elektryczne
nalezy przechowywaé¢ w pomieszczeniach zamknigtych przystosowanych do tego celu, suchych,
przewietrzanych i dobrze oswietlonych. Nalezy zachowaé¢ wymagania wynikajace ze specjalnych
wlasciwos$ci materiatow oraz wymagania w zakresie bezpieczenstwa p.poz.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN NIEZBEDNYCH LUB
ZALECANYCH DO WYKONANIA ROBOT ZGODNIE Z ZALOZONA JAKOSCIA

3.1. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywania robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny
z oferta Wykonawcy. W przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Maszyny, urzadzenia i narzedzia nie
gwarantujgce zachowania umowy, zostang nie dopuszczone do robot.

3.2.  Urzadzenia pomocnicze, transportowe i ochronne

Urzadzenia pomocnicze, transportowe i ochronne, wykorzystywane na placu budowy powinny
odpowiada¢ ogolnie przyjetym wymaganiom co do ich jakos$ci, i wytrzymatosci. Maszyny, urzadzenia
i sprzet zmechanizowany uzywane na budowie powinny mie¢ ustalone parametry techniczne i powinny
by¢ ustawione zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowane zgodnie z ich przeznaczeniem.
Urzadzenia i sprz¢t zmechanizowany podlegajacy przepisom o dozorze technicznym, powinien mie¢
aktualne wazne dokumenty uprawniajace do ich eksploatacji.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU
4.1.  Srodki transportu
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktdre nie wplyng

niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materialow. Liczba srodkow
transportu ma zapewni¢ prowadzenie robot w terminie przewidzianym kontraktem.
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5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

5.1. Ogodlne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z kontraktem, za jako$¢ zastosowanych
materialow, wykonywanych robét oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, wymaganiami
EST, projektem organizacji robot i poleceniami Inspektora/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysoko$ci wszystkich
elementow robot, zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi przez Inspektora Nadzoru. Bledy popeiione przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczeniu robot, zostang usunigte przez Wykonawce na jego koszt.

5.2. Wspétpraca Inspektora Nadzoru i Wykonawcy

Inspektor Nadzoru bedzie podejmowat decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych z jako$cia robot,
ocena jako$Sci materialdw i postgpem robdt, a ponadto we wszystkich sprawach zwigzanych z
interpretacja dokumentacji projektowej oraz dotyczacych akceptacji wypetniania warunkoéw kontraktu
przez Wykonawce. Inspektor Nadzoru jest upowazniony do kontroli wszystkich robot i kontroli
wszystkich materialdéw dostarczonych na budowe lub na niej produkowanych. Polecenia Inspektora
Nadzoru powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie przez niego okreslonym, pod grozba
zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

5.3. Roboty montazowe

Prace zwigzane z realizacja zadania mozna rozpocza¢ dopiero po przekazaniu Wykonawcy placu
budowy.

Wszystkie prace montazowe wykona¢ zgodnie z dokumentacjg projektowa i wg przyjetej techniki
montazu urzadzen, rozdzielnic i instalacji elektrycznych przestrzegajac obowiazujace przepisy i normy
elektryczne, a w szczego6lnosci:

- Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dn. 12-04-2002r w sprawie warunkoéw technicznych,
jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. nr 75 z 2002r, p0z.690),

- Prawo Energetyczne,

- Prawo Budowlane,

- Obowigzujace przepisy i normy.

5.3.1. Wymagania szczegotowe montazu rozdzielni elektrycznych:

Projektowane rozdzielnice elektryczne nalezy zabudowa¢ w miejscach istniejacych rozdzielnic, zaktada
si¢ czes¢ do wymiany i adaptacji dla nowych obwodoéw. Montaz w taki sposéb, by dolna krawedz
rozdzielnicy znajdowata sie na wysokosci 1,2 m od poziomu posadzki.

Na drzwiczkach rozdzielnic umiesci¢ tabliczki ostrzegawcze, informujace, ze jest to urzadzenie
elektryczne oraz informujace o ich przeznaczeniu. Wykonac legende z opisem zabezpieczen.

Po zamontowaniu rozdzielnic w przygotowanej wnece nalezy:

- zainstalowac aparaty zdjete na czas transportu,

- dokreci¢ w sposob pewny wszystkie Sruby i wkrety w potaczeniach elektrycznych i
mechanicznych,

- zatozy¢ ostony zdjete w czasie montazu,

- podtaczy¢ obwody zewnetrzne,

- podtaczy¢ przewody ochronne,

- opisa¢ obwody zgodnie ze schematem powykonawczym.
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5.3.2.  Wymagania szczeg6lowe montazu przewodow:

Przewody prowadzone pod tynkiem nalezy prowadzi¢ w liniach prostych, rownolegtych i prostopadtych
do krawedzi $cian i sufitow. Przy zblizeniach i skrzyzowaniach przewodéw elektrycznych z innymi
instalacjami nalezy zachowaé¢ odpowiednie odstepy, a jesli to niemozliwe nalezy stosowac rurki
ochronne. Przejscia przewodow przez $ciany wykona¢ w rurkach ochronnych.

5.3.3. Wymagania szczeg6lowe montazu gniazd 230V/400V:

Gniazda wtyczkowe nalezy instalowa¢ w puszkach podtynkowych @60 mm glebokich. Gniazda 230V
nalezy wykona¢ w systemie ramkowym i zasili¢ przewodami typu YDYzZo 3x2,5 mm2 zgodnie ze
schematami ideowymi rozdzieli¢. Wysoko$¢ montazu ustali¢ z Inwestorem na etapie montazu, min wys.
35cm od gotowej posadzki

5.3.4. Wymagania szczegétowe montazu o$wietlenia:

Oprawy os$wietlenia podstawowego nalezy montowac do stropu witasciwego bezposrednio lub przy
pomocy zwieszakow. Oprawy zasili¢ przewodami typu YDYzo 3x1,5 mm2. Zasilanie opraw z
wylgcznikéw instalowanych w systemie ramkowym podtynkowo w puszkach @60 mm glebokich.
Wysoko$¢ montazu ustali¢ z Inwestorem na etapie montazu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT, BADANIA ORAZ ODBIORY WYROBOW I ROBOT
BUDOWLANYCH
6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inspektorowi Nadzoru program
zapewnienia jakosci. W programie tym Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony sposob
wykonywania roboét, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot gwarantujacy wykonanie
robdt zgodnie z dokumentacjg projektowa, EST oraz ustaleniami.
Program zapewnienia jako$ci powinien zawiera¢ cze¢$¢ 0golng opisujaca:
- Organizacje¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,
- Organizacje¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
- Sposodb zapewnienia bhp,
- Wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne, ukonczone kursy
doskonalenia zawodowego,
- Wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos$¢ i terminowo$¢ wykonania robot,
- System proponowanej kontroli i sterowania jako$ciag wykonywanych robot,
- Wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli,
- Sposéb oraz  forme gromadzenia  wynikow badan, zapis pomiarow,

nastaw mechanizméw sterujacych.
Program zapewnienia jakos$ci powinien zawiera¢ czgs$¢ szczegdtowa opisujaca dla kazdego asortymentu
robot:
- Wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi,
- Rodzaje i ilosci srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow,
- Sposob zabezpieczenia i ochrong fadunkdéw przed utratg ich wtasciwos$ci w czasie transportu,
- Sposoéb i procedure pomiaréw i badan prowadzonych podczas dostaw materiatow i
wykonywania poszczegolnych elementdw robot,
- Sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.
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6.2.  Zasady kontroli jako$ci robot

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zalozona
jako$¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robot i jakos¢ materialow. Wykonawca
bedzie przeprowadzal pomiary i badania materiatow, robot oraz urzadzen w sposob zapewniajacy
wykonanie robo6t zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru $wiadectwa stwierdzajace, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i1 sprzet badawczy posiada wazng legalizacjg, zostaly prawidlowo wykalibrowane i
odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inspektor Nadzoru bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o wszystkich
niedociggnieciach dotyczacych sprzetu badawczego, pracy personelu lub metod badan. Wszystkie
koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek
Nie wystepuje.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm i za pomoca
odpowiednio dobranych przyrzadow pomiarowych. W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiego$
badania wymaganego w EST, stosowa¢ nalezy wytyczne krajowe albo inne procedury, zaakceptowane
przez Inwestora.

6.4.1. Wymagania og6lne zasad wykonywania badan i pomiarow.

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z 17.09.1999 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy
urzadzeniach 1 instalacjach energetycznych Dz.U. z 1999 r., Nr 80, poz. 912; zalicza prace przy
wykonywaniu prob i pomiaréw do prac wykonywanych w warunkach szczegdlnego zagrozenia dla
zdrowia 1 zycia ludzkiego. Podczas wykonywania prac kontrolno-pomiarowych, zwlaszcza
przeprowadzanych przy urzadzeniach pod napigciem wystepuje szczegdlnie duze zagrozenie zwigzane
z mozliwoscig porazenia pradem elektrycznym. Z tego wzgledu przy w/w pracach nalezy stosowac
szczegolne zasady organizacji pracy i dodatkowe zabezpieczenia techniczne:

1) prace kontrolno-pomiarowe powinny by¢ wykonywane przez co najmniej dwie osoby, przy
czym jedna z tych os6b musi posiada¢ odpowiednie uprawnienia kwalifikacyjne, a druga, asekurujaca
osobe wykonujaca te prace, powinna co najmniej by¢ przeszkolona w udzielaniu pomocy przed
lekarskiej;

2) podczas wykonywania pomiarow nalezy uzywaé odpowiednich i bezpiecznych przyrzadow
pomiarowych. Przyrzady nalezy sprawdzaé przed uzyciem i w razie potrzeby po wykonywaniu
pomiardw;

3) nie nalezy bez istotnej potrzeby dotykaé czgéci czynnych i1 dostgpnych czesci
przewodzacych urzadzen elektrycznych oraz obcych czesci metalowych, ktore mogg znalez¢ si¢ pod
napigciem;

4) jezeli istnieje ryzyko dotknigcia nieostonigtych czesci pod napigciem, personel wykonujacy
pomiary powinien stosowaé osobisty sprzet ochronny, podjaé s$rodki ostroznosci zapobiegajace
porazeniu pradem elektrycznym, zwarciu oraz skutkom wytadowan tukowych;

5) przed rozpoczeciem pomiardw nalezy dokonac¢ ogledzin dla stwierdzenia kompletnosci, braku
usterek 1 prawidtowosci wykonywania badanego obiektu;

6) przed przystgpieniem do pomiaru nalezy:

a) zapoznac¢ si¢ z dokumentacja techniczng obiektu, w celu wyboru sposobu i metody badan,
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b) okresli¢ kryteria oceny wynikow pomiarow,

c) oceni¢ doktadno$¢ pomiarow i przeanalizowaé mozliwo$¢ popetienia uchybdéw pomiarowych,
d) przeanalizowa¢ konieczno$¢ zastosowania wspolczynnikow poprawkowych do wartosci
zmierzonych;

7) przed przystapieniem do montowania uktadu pomiarowego nalezy sprawdzic:

a) zakresy uzytych przyrzadow pomiarowych,

b) stan izolacji zastosowanych przewodow,

C) stan koncowek przewidzianych do dotykania czg¢sci bedacych pod napigciem;

8) jezeli przewidziany jest montaz uktadu pomiarowego nalezy wykona¢ go starannie i
zgodnie ze sprawdzonym uprzednio schematem;

9) po potaczeniu uktadu pomiarowego z obiektem badanym bedacym pod napigciem, nie wolno

dokonywa¢ zadnych zmian w polgczeniach przez rozlaczanie i przylaczanie koncow przewodow;

10) przed rozpoczgciem pomiaréw nalezy ze stanowiska pomiarowego usunaé wszelkie zbgdne
przedmioty, a zwlaszcza niepotrzebne przewody;

11) zwrdci¢ uwage na urzadzenia o duzej pojemnosci, takie jak kondensatory i kable, ktore moga
stanowi¢ zagrozenie nawet po wylaczeniu napiecia;

12) powiadomi¢ osoby postronne, dla ktorych prace pomiarowe moga stanowi¢ zagrozenie o
wykonywaniu pomiardéw i zastosowac odpowiednie srodki zapobiegajace tym zagrozeniom.

7.4.2 Doktadno$¢ pomiarow

Doktadnos¢ wykonywanych pomiaréw zalezy w gtdéwnej mierze od:

1) klasy doktadnosci i zakresu zastosowanych przyrzadéw pomiarowych,

2) doktadnosci odczytu wynikow pomiarow,

3) wyboru wlasciwej metody wykonywania pomiarow,

4) doktadnos$ci odwzorowania elementow uktadu pomiarowego,

5) umiejetnosci uwzgledniania uwarunkowan wynikajacych ze specyfiki badanego obiektu i zmian

jego parametrOw w czasie.
Przy pomiarach eksploatacyjnych nalezy stosowac przyrzady pomiarowe o klasie doktadnosci od 0,5
do 2,5.

6.5. Protokoty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inwestorowi protokoly z wynikami badan w terminie okreslonym w
programie jakosci. Wyniki badan bgdg przekazywane Inwestorowi na formularzach okre§lonych
odpowiednimi normami. Przed podaniem napigcia na instalacj¢ elektryczng nalezy przedstawic
Inwestorowi protokot z badan rezystancji izolacji i ciaglosci zyt przewodow.

7.5.1 Dokumentowanie prac pomiarowo - kontrolnych

Kazda praca pomiarowo - kontrolna powinna by¢ zakonczona sporzadzeniem protokotu z
przeprowadzonych badan i pomiarow.

Protokot z prac pomiarowo - kontrolnych powinien zawieraé:

1) dane ogodlne o obiekcie badan;

2) informacje o osobach wykonujgcych pomiary;

3) dane o rodzaju badan;

4) dane o metodzie pomiaréw i charakterystyke uzytych przyrzadéw pomiarowych;

5) dane o warunkach przeprowadzania badan (szczegdlnie wazne przy pomiarach uziemien);
6) tabelaryczne zestawienie wynikow badan i ich oceng;

7) szkice rozmieszczenia badanych urzadzen, uziomoéw i obwodow instalacji;
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8) dat¢ wykonania badan;

9) whnioski i1 zalecenia wynikajace z pomiarow.

Protokoty z wszystkich kontroli i badan powinny by¢ zatacznikiem do ksigzki obiektu budowlanego
zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z 19.10.1998 w sprawie
ksiazki obiektu budowlanego (Dz.U. z 1998 r., Nr 135, poz. 882).

6.6. Certyfikaty, atesty i deklaracje zgodnos$ci

Inwestor moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktdre posiadaja:

1. Certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, Euro Norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepiséw i dokumentoéw technicznych,

2. Deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polska Norma lub

- Aprobatg techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy,
jezeli nie sg objete certyfikacja okreslong w pkt 1 1 ktére spetniajg wymogi EST.

W przypadku materiatéw, dla ktorych w/w dokumenty sa wymagane przez EST, kazda partia
dostarczona do rob6t bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

6.7. Dokumenty budowy

6.7.1. Ksigzka obmiarow.

Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementow robdt. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiarow.

6.7.2. Dokumenty laboratoryjne.

Wyniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci materiatéw, orzeczenia o jakosci
materialow, wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zalgczniki do odbioru robot cze¢$ciowych i koncowych.
6.7.3. Pozostate dokumenty budowy.

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach od 7.7.1. do 7.7.2. nastepujace
dokumenty:

- Protokoty przekazania placu budowy,

- Umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

- Protokoty odbioru robot,

- Protokoty z narad i ustalen,

- Korespondencj¢ na budowie.

6.7.4. Przechowywanie dokumentéw budowy.

Dokumenty budowy bgda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej przepisami. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inwestora i
przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.
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8. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT

8.1. Ogodlne zasady przedmiaru robot

8.1.1. Przedmiar robot.

Przedmiar robot zawiera zestawienie przewidywanych do wykonania robdt podstawowych w kolejnosci
technologicznej ich wykonania wraz z ich szczegélowym opisem lub wskazaniem podstaw ustalajacych
szczegotowy opis oraz wskazanie wlasciwych specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot, z
wyliczeniem i zestawieniem ilosci jednostek przedmiarowych robét podstawowych.

8.1.2. Tabele przedmiaru robot.

Tabele przedmiaru robdt zawieraja pozycje przedmiarowe odpowiadajace robotom podstawowym. W
tabelach przedmiaru nie uwzglednia si¢ robdt tymczasowych — robdt, ktore sa projektowane i
wykonywane jako potrzebne do wykonania robot podstawowych, ale nie sg przekazywane
zamawiajacemu i sg usuwane po wykonaniu rob6t podstawowych, z wylaczeniem przypadkéw, gdy
istnieja uzasadnione podstawy do ich odrebnego rozliczania.

8.2. Obmiar robot

8.2.1. Ogdlne zasady obmiaru robot.

Obmiar robot bedzie okreslat faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja
projektowa 1 EST w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po
pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych robot i terminie obmiaru, co
najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiaréw. Jakikolwiek
btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze robét lub w EST nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robdt. Bledne dane zostang poprawione wg
instrukcji Inwestora na pi$mie.

8.2.2. Zasady okres$lania ilo$ci robot i materiatow.

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi bgdg obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej. Zabudowywane urzadzenia lub elementy mierzone beda w szt. lub kpl.

8.2.2.1. Projektowana liczba jednostek obmiarowych:

Liczba jednostek obmiarowych obejmuje caty zakres prac zwigzany z realizacjg inwestycji zawarty w
przedmiarze robot.

8.2.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez
Inwestora. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia
lub sprzet wymagajg badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacii.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe i sprzg¢t bedg utrzymywane przez Wykonawcg w dobrym stanie, w
catym okresie trwania robot.

8.2.4. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub koncowym odbiorem odcinkow robét, a takze w
przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w
czasie ich wykonywania. Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.
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9. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
9.1. Rodzaje odbioréw robot

Wykonane roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

- Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
- Odbiorowi czesciowemu,

- Odbiorowi koncowemu,

- Odbiorowi przed uptywem gwarancji lub rekojmi.

9.2. Odbior roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie iloSci 1 jakosSci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu. Odbidér robdt bedzie
dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
ogolnego postepu robot. Odbioru robot dokonuje Inwestor. Odbior bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia. Jakos$¢ i ilo§¢ robot ulegajacych
zakryciu ocenia Inwestor na podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikow badan w oparciu
o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, EST i uprzednimi ustaleniami.

9.3. Odbior czgsciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jako$ci wykonanych czesci robot. Odbioru czesciowego
robdt dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze koncowym robdt. Odbioru robdt dokonuje Inwestor po
wczesniejszym przedstawieniu mu wszelkich badan, protokolow pomiardéw, atestow, certyfikatow i
deklaracji zgodnosci na uzyte materiaty.

9.4. Odbidr koncowy

9.4.1. Zasady odbioru koncowego robot.

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci 1 wartosci. Odbior koncowy robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac
od dnia potwierdzenia przez Inwestora zakonczenia robét i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w
punkcie 8.2.4. Odbioru koncowego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w
obecnosci Inwestora i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na
podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow badan i pomiaréw odbiorowych, ocenie wizualnej
oraz zgodno$ci wykonania robot z dokumentacja projektowa i EST. W toku odbioru koncowego robot
komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyje¢tych w trakcie odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych
zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupelniajagcych i robot poprawkowych. W
przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupetiajacych, komisja
przerwie swoje czynnosci odbiorowe i ustali nowy termin odbioru koncowego. W przypadku
stwierdzenia przez komisje, ze jakos$¢ robdt w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od
wymaganej dokumentacjg projektowa i EST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu
na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong
warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

9.4.2. Dokumenty do odbioru koncowego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robot jest protokot odbioru koncowego
robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru koncowego Wykonawca
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jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

- dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa
(powykonawcza),

- ustalenia technologiczne,

- ksigzke obmiaréw,

- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z EST,

- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci zabudowanych materiatéw zgodnie z EST,

- opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw
odbiorowych zatagczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z EST,

- mape zasadnicza powstala w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej z wpisem
przyjecia do zasobow geodezyjnych,

- protokoty z przeszkolenia osob, ktore beda uzytkowaty zabudowane urzadzenia.

Dokumenty nalezy dostarczy¢ Inwestorowi, w trzech egzemplarzach.

W przypadku, gdy wg komisji odbiorowej, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
bedg gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny
termin odbioru koncowego robot. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub
uzupetniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robot
poprawkowych i robdt uzupetiajacych wyznaczy komisja.

9.5. Odbior przed uptywem gwarancji lub rekojmi

Odbidr przed uplywem gwarancji lub rekojmi polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z
usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym lub
rekojmi. Odbidr ten bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 9.4. ,,0dbior koncowy robot”.

9.6.  Opis sposobu rozliczenia robdt tymczasowych i prac towarzyszacych

9.6.1. Ustalenia ogdlne.

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa
platno$ci jest warto$¢ podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa lub
kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i
badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone w EST i w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot tymczasowych i prac towarzyszacych beda obejmowac:
- Robocizne bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

- Wartos¢ uzytych materiatdéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow
i transportu na teren budowy,

- Warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko, oraz nalezny podatek.

9.6.2. Warunki umowy i wymagania specyfikacji technicznej (EST).

Koszt dostosowania si¢ do warunkow 1 wymagan ogolnych zawartych w EST obejmuje wszystkie
warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczego6lnione w kosztorysie.

9.6.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu.

Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

- Opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem Nadzoru i odpowiednimi sluzbami Inwestora
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projektu organizacji ruchu.

- Ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodniez
wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

- Optaty/dzierzawy terenu,

- Konstrukcje tymczasowych ramp, chodnikow, barier i oznakowan,

- Przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i §wiatet,

- Utrzymanie plynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/ przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
- Usuniecie wbudowanych materiatow i oznakowania,
— Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1.  Przepisy techniczno-budowlane

Instalacje elektryczne powinny spetnia¢ wymagania techniczno-budowlane okreslone w ustawach i
rozporzadzeniach wykonawczych do tych ustaw oraz w normach wprowadzonych do obowiazkowego
stosowania. Ponizej wymieniono najwazniejsze dokumenty prawne okreslajace te wymagania.

10.1.1. Ustawy i Rozporzadzenia.

Podstawowe wymagania formalne dotyczace instalacji stanowigcych wyposazenie obiektow
budowlanych zawarte sa w ustawach:

1) Ustawa ,,Prawo budowlane” z 7 lipca 1994 r. (tekst jednolity — Dz.U. z 2000 r., Nr 106, poz.

1126),

2) Ustawa z 27 marca 2003 r. o zmianie ustawy Prawo budowlane oraz o zmianie niektoérych ustaw
(Dz.U. z 2003 r., Nr 80, poz. 718),

3) Ustawa z 24 sierpnia 1991 r. o ochronie przeciwpozarowej (tekst jednolity — Dz.U. z 2002 r.,
Nr 147, poz. 1229),

4) Ustawa z 27 lutego 2003 r. o zmianie ustawy o ochronie przeciwpozarowej. (Dz.U. z 2003 r.,

Nr 52, poz. 452).

Ustawa ,,Prawo Energetyczne” obowigzujaca od 5 grudnia 1997 r. postanawia, ze eksploatacja urzadzen
i instalacji elektrycznych powinna zapewniac racjonalne i oszczgdne zuzycie energii przy zachowaniu:
- niezawodnosci wspotdziatania z siecig elektroenergetyczna,

- bezpieczenstwa obstugi i otoczenia po spelnieniu wymagan ochrony srodowiska,

- zgodnosci z wymaganiami odrgbnych przepisow, a zwlaszcza przepisow prawa budowlanego.
Szczegotowe wymagania techniczne dotyczace instalacji elektrycznych zawarte sg przede wszystkim w
rozporzadzeniach, poczatkowo Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa, a po zmianach
administracji centralnej — Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji oraz Ministra Infrastruktury.
Do najwazniejszych przepisow z tej grupy naleza:

5) Rozporzadzenie MGPiB z 14 grudnia 1994 r. w sprawie warunkow technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (tekst jednolity —Dz.U. z 1999 r., Nr 15, poz. 140;
Dz.U.z 1999r. nr 44, poz. 434; Dz.U. z 2000 r., Nr 16, poz. 214).

6) Rozporzadzenie MGPiB z 19 grudnia 1994 r. w sprawie aprobat i kryteriow technicznych
dotyczacych wyrobow budowlanych (Dz.U. z 1995 r., Nr 10, poz. 48).

7) Rozporzadzenie MSWiA z 22 kwietnia 1998 r. w sprawie wyroboéw stuzacych do ochrony
przeciwpozarowej, ktore mogg by¢ wprowadzone do obrotu i stosowania wylgcznie na podstawie
certyfikatu zgodnosci (Dz.U. Nr 55, poz. 362).
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8) Rozporzadzenie MSWiA z sierpnia 1998 r. w sprawie aprobat i kryteriow technicznych oraz
jednostkowego stosowania wyrobow budowlanych (Dz.U. Nr 107, poz. 679).

9) Rozporzadzenie MSWiA z dnia 16 czerwca 2003 r. w sprawie uzgodnienia projektu
budowlanego pod wzglgdem ochrony przeciwpozarowej (Dz.U. Nr 121, poz. 1137).

10) Rozporzadzenie MSWiA z 16 sierpnia 1999 r. w sprawie warunkow technicznych uzytkowania
budynkéw mieszkalnych (Dz.U. Nr 74, poz. 836).

11) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. z 2002 r. Nr 75, poz. 690).
12) Rozporzadzenie MI z 3 marca 2003 r., w sprawie ksiazki obiektu budowlanego (Dz.U. Nr 120,
poz. 1134).

Ponadto niektore wymagania techniczne odnos$nie do instalacji elektrycznych okreslaja:

13) Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 16 czerwca 2003 r. w
sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkoéw, innych obiektow budowlanych i terenow(Dz.U. Nr 121,
poz. 1138).

14) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 marca 2003 r. w sprawie szczegolowego
zakresu i formy projektu budowlanego (Dz.U. Nr 120, poz. 1133).

15) Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z 25 wrzesnia 2000 r. (Dz.U. Nr 85, poz. 957) okreslajace
m.in. warunki przylaczenia podmiotéow do sieci elektroenergetycznych oraz standardy jakoSciowe
obstugi odbiorcow.

16) Rozporzadzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwa z 13 lipca 2001 r. w sprawie
metod kosztorysowania obiektow i robot budowlanych (Dz.U. Nr 80, poz. 867).

10.2. NORMY

Najwazniejszg normg okreslajacg wymagania techniczne dotyczace instalacji elektrycznych jest norma
wieloarkuszowa:

- PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych, sktadajaca si¢ z
ustanowionych dotychczas nastgpujacych arkuszy:

- PN-IEC 60364-1:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.  Zakres,
przedmiot i wymagania podstawowe.

- PN-IEC 60364-3:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ustalanie ogdlnych
charakterystyk.

- PN-IEC 60364-4-41:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa.

— PN-IEC 60364-4-42:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed skutkami oddziatywania cieplnego.

- PN-IEC 60364-4-43:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed pradem przet¢zeniowym.

— PN-IEC 60364-4-45:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed obnizeniem napigcia.

- PN-IEC 60364-4-46:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Odlgczanie izolacyjne i tgczenie.

— PN-IEC 60364-4-47:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Stosowanie $rodkéw ochrony zapewniajacych bezpieczenstwo.
Postanowienia ogolne. Srodki ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym.

- PN-IEC 60364-4-473:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Stosowanie $rodkéw ochrony zapewniajacych bezpieczenstwo. Srodki
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ochrony przed pradem przetgzeniowym.

- PN-IEC 60364-4-481 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla

zapewnienia bezpieczenstwa. Dobor srodkéw ochrony przeciwporazeniowej w zaleznosci od wplywow

zewngtrznych.

- PN-IEC 60364-4-482:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla

zapewnienia bezpieczenstwa. Dobdr §rodkéw ochrony w zalezno$ci od wplywow zewnetrznych.

Ochrona przeciwpozarowa.

- PN-IEC 60364-5-51:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i montaz

wyposazenia elektrycznego. Postanowienia ogolne.

- PN-IEC60364-5-523:2001 Instalacje elektryczne w obiektach
budowlanych. Obcigzalnosci pradowe dlugotrwate przewodow.

- PN-IEC 60364-5-54:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i montaz

wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

- PN-HD 60364-6 Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Cze$¢ 6: Sprawdzanie.

Oprécz normy PN-IEC 60364 wymagania techniczno-budowlane w zakresie instalacji elektrycznych
okreslaja rowniez nizej wymienione normy:

- N SEP-E-004 z 2004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i
budowa.

- PN-90/E-05023 Oznaczenia identyfikacyjne przewodow barwami lub cyframi.

- PN-91/E-06160/10 Bezpieczniki topikowe niskonapigeciowe. Ogdlne wymagania i badania.
PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (Kod IP).

- PN-E-05204:1994 Ochrona przed elektrycznos$cig statyczng. Ochrona obiektdéw, instalacji i

urzadzen. Wymagania.

- PN-IEC 60664-1:1998 Koordynacja izolacji urzadzen elektrycznych w ukladach niskiego

napigcia. Zasady, wymagania i badania.

- PN-IEC 60439 Rozdzielnice i sterownice niskonapigciowe.

- Norma N SEP-E-001 Sieci  elektroenergetyczne  niskiego napigcia.
Ochrona przeciwporazeniowa.

- PN-EN 50173-1+AC:2003

- CENELEC EN 50173

- EIA/TIA 568, EIA/TIA 569

- EIA/TIA 607
- ISO/IEC IS 11.801
— Norma N SEP-E-001 Sieci  elektroenergetyczne  niskiego napigcia.

Ochrona przeciwporazeniowa.
- Norma ISO/IEC 11801 2nd edition:2002.
- PKN-CEN/TS 54-14 Systemy Sygnalizacji Pozarowej, czes¢ 14: Wytyczne planowania,
projektowania, instalowania, odbioru, eksploatacji i konserwacji.
- PN-EN 61935-1:2006 Ogo6lne zasady okablowania — Wymagania dotyczace sprawdzania
zrownowazonych linii telekomunikacyjnych zgodnych z EN 50173 — czgé¢ 1: Okablowanie,
— PN-EN 50174-3:2005 Technika informatyczna — Instalacja okablowania- Cz¢s$¢ 3: Planowanie
1 wykonawstwo instalacji na zewnatrz budynku,
- BN-84/8984-10 Zakladowe sieci telekomunikacyjne przewodowe. Instalacje wnetrzowe.
Ogdlne wymagania,
- ZN-96/TPSA-002 Linie optotelekomunikacyjne. Ogdlne wymagania techniczne,
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ZN-96/TPSA-011 Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Ogdlne wymagania techniczne,
ZN-96/TPSA-027 Linie kablowe o torach miedzianych. Wymagania i badania.

43



