Zalacznik nr 2 do SWZ

Zalacznik nr 1 do umowy

SPECYFIKACJA LINII DIAGNOSTYCZNEJ (URZADZEN DIAGNOSTYCZNYCH)

LINIA DIAGNOSTYCZNA: Urzadzenie do badania ukladéow hamulcowych
dokladnie sil hamowania, tester amortyzatoréw oraz przejazdowy tester zbieznoSci
kot

1. Rolki hamulcowe:
Wymiary wneki dla istniejacego urzadzenia (dk x szer. x wys.) 1500mm x 2350mm
X 280mm (wspolna wneka dla testera amortyzatorow i rolek hamulcowych)
1) maksymalny nacisk kota badanego pojazdu: min. 20 kN
2) moc silnikow napedowych rolek hamulcowych min.: 2 x 3 kW
3) minimalny zakres obstugiwanych rozstawow kot dla badanych pojazdow: 780-2170
mm
4) zakres obstugiwanych obregczy kot badanych pojazdow samochodowych/motocykli:
10-27°°/10-15>
5) zakres dopuszczalnych $rednic dostarczanych rolek hamulcowych: 200 — 230mm
6) minimalna dlugo$¢ powierzchni roboczej 1 rolki hamulcowej: 700mm
7) dopuszczalny zakres rozstawu osi rolek w zestawie pomiarowym jednego kota: 400
—425mm
8) zakres predkosci obwodowej rolek hamulcowych podczas badania: 4-5 km/h
9) zakres pomiarowy czujnika sity hamowania: 0 — 8 kN
10) powierzchnia rolek powinna by¢ pokryta masa bitumiczng, imitujgca powierzchni¢
asfaltowg drogi
11) tryb pomiaru: automatyczny lub r¢czny
12) automatyczny pomiar owalizacji hamulcéw oraz automatyczne wyniki podawane
w %
13) automatyczne zataczenie i wylaczenie pracy rolek (opcja wymagana)
14) sterowanie, wyswietlanie wynikoéw i wydruk poprzez centralng jednostke sterujgca
linii diagnostycznej
15) wymagane wyposazenie:
— naktadki motocyklowe z wymaganym oprogramowaniem
— bezprzewodowy miernik sity nacisku na pedat hamulca
— opcja automatycznego wykrywania rodzaju napgedu i badanie pojazdow
z napedem 4 X 4 i nierozlgczalnymi mostami z automatycznym cyklem
pomiarowym (dla pojazdéw ktorych producenci dopuszczaja tego typu badanie)
— aktualny certyfikat ITS lub inny uprawniajgcy do stosowania urzgdzenia na SKP
oraz deklaracja CE
— Centralna jednostka sterujgca — Pulpit sterujacy o parametrach:
v' wyposazona w zewnetrzne gniazdo USB 2x
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wyposazona w kieszen do przechowywania dokumentacji wykonanych
pomiaréw w formacie A4

cyfrowe sterowanie wszystkimi urzadzeniami pracujagcymi w linii
ze wspdlnego pulpitu operatorskiego 1 jeden wydruk kontrolny
zZ przeprowadzonego badania

mozliwos¢ integracji z juz posiadanymi urzadzeniami SKP (m.in.
analizatorem spalin, dymomierzem)

obstuga programu do wyboru: za posrednictwem klawiatury, myszki, pilota,
mozliwos¢ obslugi programu z przenosnego urzadzenia zawierajacego
system android (smartphone, tablet); interfejs aplikacji zgodny z ekranami
dotykowymi

radiowy intuicyjnie sterowany pilot zdalnego sterowania z czterema
przyciskami funkcyjnymi i jednym zatwierdzajacym (radiowy), zasieg min
20m, maksymalnie 6 klawiszy na pilocie - warunek konieczny

dynamiczne wyszukiwanie pojazdow 1 przeprowadzonych badan
w momencie wprowadzania kolejnych znakéw w polu wyszukiwania
zastosowanie pomiaru masy pojazdu na testerze amortyzatorow
do automatycznego obliczania wskaznika skutecznosci sit hamowania
uzycie pami¢ci FRAM

konwerter umozliwiajacy wspotprace z komputerem

mozliwo$¢ pomocy technicznej i pomocy on-line

system automatycznej kopii zapasowej

mozliwo$¢ konfigurowania indywidualnej kolejnosci wykonywanych badan
w zaleznosci od rozstawu osi badanych pojazdow i rozmieszczenia urzadzen
na stanowisku pomiarowym

graficzna wizualizacja przebiegu badania na grafikach 3D

personalizacja raportow umozliwiajagca podanie danych stacji kontroli
pojazdow

personalizacja raportéw umozliwiajagca podanie danych diagnosty
obstugujacego badanie

mozliwo$¢ przestania prosto z aplikacji na wskazany adres email raportu
z badania w formacie pdf

podczas kontroli dziatania hamulcow mozliwos$¢ generowania wykresow:

e sil hamowania w czasie

e roboczego z przebiegu sit nacisku lub ci$nienia

e wartosci $redniej sity hamowania lewej i prawej strony

e roboczego w warto$ci nacisku na pedal hamulca

W komplecie zestaw komputerowy zawierajacy : PC z klawiaturg, Monitor
LCD min. 22 ©°, system operacyjny windows, drukarka laserowa a4,
Deklaracja CE, czytnik dowodéw rejestracyjnych, kamera umozliwiajaca
wykonywanie automatycznego zdjecia podczas badania pojazdu na rolkach
hamulcowych

W dostawie smartphone wyposazony w aparat fotograficzny co najmniej 50
Mpx oraz system Android co najmniej w wersji 13. Smartphone steruje linig
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diagnostyczng z wykorzystaniem aplikacji mobilnej i polaczenia Wi-Fi
pomiedzy komputerem linii diagnostycznej i smartphonem

v’ urzadzenie rolkowe wyposazone w falowniki usprawniajgce ptynny rozruch
rolek, zmniejszajace ogdlne zuzycie pradu oraz zmniejszajace
zapotrzebowanie na moc zamowiong przytacza obiektu

v’ telewizor powtarzajagcy wyniki pomiardw prezentowane na monitorze
Centralnej Jednostki Sterujacej — minimalna przekatna ekranu
powtarzajgcego wyniki 42°° — lokalizacja telewizora instalowany na
wieszaku Sciennym na $cianie naprzeciwko bramy wjazdowej na stanowisko
pomiarowe. (wieszak Scienny i zrealizowanie montazu po stronie dostawcy
urzadzen)

2. Tester amortyzatorow:

Wymiary wneki dla istniejgcego urzadzenia (db. x szer. X wys.) 1500mm x 2350mm

x 280mm (wspdlna wneka dla testera amortyzatoréw i rolek hamulcowych)

1) maksymalny nacisk przejazdowy osi pojazdu - 200 kKN

2) maksymalny nacisk kota badanego pojazdu - min. 10 kN

3) minimalny zakres obstugiwanych rozstawow kot dla badanych pojazdéw: 800 -
2200mm

4) pomiary wykonywane wg zatozen metody Eusama

5) stata amplituda drgan ptyty pomiarowej - 6 mm

6) czestotliwos$¢ drgan 0-24 Hz

7) zasilanie 3 x 400V, minimalna moc silnikow napedowych 2 x 2,0 kW

8) czujniki umozliwiajace przejazd przez urzadzenie pojazdem o dmc pow. 3,5 t bez
koniecznosci stosowania pokryw zabezpieczajacych

9) sterowanie, wyswietlanie wynikoéw i wydruk poprzez centralng jednostke sterujaca
linii diagnostycznej

10) certyfikat ITS lub inny uprawniajagcy do stosowania urzadzenia na SKP oraz

deklaracja CE

3. Plyta zbieznoS$ci

Wymiary wneki dla istniejacego urzadzenia (dl. x szer. x wys.) 1025mm x 525mm

X 85mm

1) ptyta najazdowa wykonana z blachy ryflowanej ktoéra poprawia przyczepno$é
badanego kota

2) maksymalny nacisk kota badanego pojazdu - min. 10 kN

3) zakres pomiaru: +/- 20mm

4) max dtugo$¢ ptyty: 1025mm

5) wynik pomiaru zbieznosci prezentowany w formie wskaznika zbieznosci w mm

6) sterowanie, wyswietlanie wynikow 1 wydruk poprzez centralng jednostke linii
diagnostycznej

7) deklaracja CE



Podnosnik nozycowy diagnostyczny wyposazony w: wbudowane plyty rozprezne,
dzwignik osiowy miedzy najazdami podnosnika, dzwignik podprogowy wbudowany
w najazdach, wybrania pod obrotnice oraz szarpak.

Wymiary wneki dla istniejacego urzadzenia (dl. x szer. x wys.) 4095mm x 2150mm
X 275mm

1.

No ook~ wd

16.

17.

18.

19.

Maksymalny udzwig podno$nika glownego: minimalnie: 5000 kg

Naped elektrohydrauliczny

Zabezpieczenie przed opadaniem podnosnika odblokowywane pneumatycznie

Wersja przeznaczona do instalacji w zaglgbieniu w posadzce

Maksymalny czas podnoszenia: maksymalnie: 55 sekund

Maksymalny czas opuszczania podnos$nika: maksymalnie: 50 sekund

Zasilanie podnosnika: 3 x 400 V 3Ph 50 Hz zabezpieczenie przeciazeniowe instalacji
elektrycznej C16A

doprowadzenie zasilania do szafki sterujacej przewodem: o $red. maksymalnej 5 x 4
mm?2

.- moc silnika pompy hydraulicznej: co najmniej 2,5 kW
10.
11.
12.
13.
14.
15.

maksymalny skok podnoszenia catego podno$nika: minimalnie: 1805mm

Catkowita dtugos$¢ najazdow: minimalnie: 5450mm

Catkowita dtugo$¢ najazdow: maksymalnie: 5800mm

szerokos$¢ najazdow: minimalnie: 625mm

szeroko$¢ najazdow: maksymalnie: 660mm

dhugos¢ catkowita ptyt rozpreznych wbudowanych w najazdy podnosnika minimalnie:
1750mm

Wybrania pod obrotnice o glgbokosci minimalnej 50 mm wymiary minimalne wnek:
1000 x 600mm

mozliwos$¢ lokalizacji szafy sterowniczej podnos$nika co najmniej 3 m od niszy
najazdéw podnosnika — wymagana jest zmiana lokalizacji potozenia szafki sterujace;j
podnosnika przed drzwi wejsciowe do biura diagnosty — dostawca powinien dokonac
ogledzin stanowiska montazu nowego podnosnika przed przygotowaniem oferty

dwie poprzeczki stabilizujgce najazdy (z przodu 1 z tylu podnos$nika) oraz
zabezpieczajace przed oddalaniem si¢ najazdéw w trakcie korzystania z szarpaka
zabezpieczenie plyt przejazdowych miedzy posadzka a najazdem podnosnika
za pomoca naktadek z tworzywa sztucznego zabezpieczajacych uszkadzanie gresu
na posadzce stanowiska Stacji Kontroli Pojazdow

1) Podnos$nik nozycowy wyposazony w dzwignik podprogowy o parametrach:

— maksymalny zakres regulacji dtugosci podnosnika podprogowego: minimalnie:
1400 — 2100mm

— maksymalny udzwig dzwignika podprogowego: minimalnie: 4000 kg

— maksymalny skok podnoszenia podno$nika podprogowego: minimalnie: 480mm

— dzwignik osiowy wyposazony w dedykowane belki do podnoszenia pojazdow
SUV oraz busow posiadajagcych punkty podparcia na ramie obslugiwanego
pojazdu



2) Szarpak wbudowany w najazdy podnosnika

bezprzewodowe sterowanie szarpakiem wbudowanym w najazdy podnos$nika
za pomocy pilota latarki z LED-owym zrédtem $wiatta

sterowanie ruchami szarpaka bezprzewodowa latarka z akumulatorowym Zrédlem
zasilania — w dostawie dedykowana tadowarka 230 V

12 ruchéw plyt szarpigcych szarpakoéw (ruchy ptyt: skosne wzdluzne
I poprzeczne)

Hydrauliczny nape¢d szarpaka pozyskiwany z pompy hydraulicznej podno$nika
Deklaracja CE dla dostarczonego szarpaka wymagana dla odbioru stanowiska
SKP

Szarpak wyposazony w wierzchnie ptyty wykonane z blachy ryflowanej
maksymalny nacisk osi badanego pojazdu : min. 20kN

sterowanie ruchami szarpaka rowniez z poziomu smartphona ktéry moze réwniez
sterowa¢ dostarczong linig diagnostyczng (rolkami hamulcowymi, testerem
amortyzatorow i ptyta zbieznosci)

mozliwo$¢ wykonania zdjecia badanego pojazdu lub jego podwozia w celu
udokumentowania usterki i zapisanie zdje¢ w protokole zbiorczym z badania
technicznego pojazdu z mozliwo$cig wydruku na centralnej jednostce sterujace;j
minimalne wymiary ptyt szarpiacych (szer. dt.) 600 x 400mm

zasilanie pompy hydraulicznej: 3 x 400 V 50 Hz

Moc silnika pompy hydraulicznej zasilajacej szarpak: co najmniej 2,5 kW

3) Dzwignik osi — przejazdowy instalowany miedzy najazdami podno$nika

udzwig minimalny 2000 kg

minimalny zakres rozstawu punktéw podnoszenia 950 — 1500mm

minimalny zakres podnoszenia podno$nika 350mm

maksymalna wysoko$¢ wystawania dzwignika ponad poziom najazdu : max.
40mm

naped pompg hydrauliczno — pneumatyczng

umieszczony na tozyskowanym wozku umozliwiajacym przemieszczenia wzdhuz
catej dtugosci najazdéw podnosnika nozycowego

4) Obrotnice do diagnostyki geometrii kol

udzwig maksymalny badanej osi: minimalnie: 2000 kg

catkowity rozmiar talerza obrotnicy: minimalnie: 360mm

wktadki z tworzywa umozliwiajace swobodne przetoczenie pojazdu 1 wykonanie
kompensacji bicia obreczy kot (kat przetoczenia kota - 180 stopni obrotu kota)
obrotnice dostosowane do wymiardw wngki dla obrotnicy wykonanej w najezdzie
podnosnika. Tak aby nie wystepowala réznica wysokosci migdzy obrotnicg
a pozostata powierzchnig podno$nika

najazd podnosnika nozycowego zaslepiany w miejscu obrotnic przez wktadki
wypetiajace dopasowane do wymiaru obrotnic



V.

Zakres prac dodatkowych wymaganych dla prawidlowego montazu nowych
urzadzen:

1.

10.

11.

12.

demontaz istniejacych urzadzen diagnostycznych linii diagnostycznej tak aby nie
wywota¢ uszkodzen w demontowanych urzadzeniach - wymagane przekazanie
na magazyn

demontaz istniejgcego podnosnika nozycowego — Wymagane przekazanie na magazyn

. wycigcie posadzki na wymiar niezbedny do prawidtowego wykonani fundamentu

nowego dostarczanego podnosnika
wykonanie fundamentu zgodnie z dokumentacjg howego podnosnika
wykonanie fundamentu podnosnika

. wykonanie obrysu zanizenia podno$nika katownikiem o szeroko$ci co najmniej 40mm

katownik musi by¢ wyrdéwnany z poziomem 0 posadzki i $ciankami pionowymi
fundamentu

. wykonanie przepustu taczacego zanizenie posadzki dla podnosnika z nowym punktem
y: przep aczaceg p p ymp

lokalizacji szafki sterujacej podno$nika

. przeniesienie aktualnej lokalizacji przytaczy linii diagnostycznej w nowe miejsce - poza

strefa wymagang dla bezpiecznego uzytkowania podnosnika (dtuzszy podno$nik
wymaga przeniesienia szafy sterujacej linii diagnostycznej)

. pokrycie dna wneki oraz wszystkich $cianek bocznych zanizenia dla podnos$nika tatwo

zmywalng glazurg. Pokrycie musi jednoczesnie zapewnia¢ odpowiedni wspotczynnik
tarcia dla posadzek warsztatowych

odtworzenie podobnego gresu technicznego do aktualnie istniejagcego napowierzchni
posadzki stanowiska SKP

wykonanie zasilania elektrycznego zakonczonego gniazdem 230 V dla telewizora
powtarzajacego wyniki z linii diagnostycznej

wszystkie instalacje niezbedne do zasilenia podnos$nika i linii diagnostycznej w energig
elektryczna oraz sprgzone powietrze wykonuje dostawca urzadzen.

Warunki dotyczace montazu oraz pozniejszej obshugi:

1.
2.

Wykonawca begdzie mogt realizowac prace montazowe w godzinach od 7:00- 15:00
Podnosnik po opuszczeniu w zanizenie posadzki musi spelniac rygorystyczne warunki
tawy pomiarowej dla stanowisk stacji kontroli pojazdow (odchytka od idealnej
ptaskosci nie wigksza niz 3 mm /m)

. Wymagane jest poszerzenie oraz wydiluzenie fundamentu podnosnika nozycowego -

istniejgcy podnos$nik posiada zbyt krétkie najazdy do obstugi coraz dtuzszych pojazdow
o dmc do 3,5 tony

Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ oswiadczenie o zgodno$ci wytrzymatosci
wykonanego Fundamentu podnosnika zgodnie z instrukcjg podnosnika (niezbedne
uprawnienia budowlane dla uzyskania pozytywnego odbioru UDT podnos$nika)

. Wykonawca jest zobowigzany udzieli¢ minimum 3 letniej gwarancji na wykonane prace

budowlane oraz minimum 3 letniej gwarancji na dostarczone urzadzenia



6. W okresie gwarancji dostawca urzadzen zrealizuje co najmniej 1 przeglad serwisowy
w roku i potwierdzi wykonanie kalibracji dostarczonych urzadzen pomiarowych tj. rolki
hamulcowe, tester amortyzatorow i plyta zbieznosci



