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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Szczeqoétowej Specyfikacji Technicznej (SST)

W niniejszym rozdziale omowiono ogolne wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
budowlanych zwigzanych z rozbiérkg budynku gospodarczego i garazy w zwigzku z planowang
budowg budynku Gminnego Centrum Opiekuhczo-Mieszkalnego w Przechlewie na dz. nr geod.
560/52.

Klasyfikacja wg Wspolnego Stownika Zaméwien (CPV)

Grupa Klasa Kategoria Opis
45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe.
45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiérki obiektow

budowlanych, roboty ziemne.

45111000-8 Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne.

45111100-9 Roboty w zakresie burzenia.

45111220-6 Roboty w zakresie usuwania gruzu.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest dokumentem bedgcym podstawg do udzielenie zaméwienia i
zawarcia umowy na wykonanie robét zawartych w pkt 1.1

1.3. Okreslenia podstawowe

Okres$lenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z obowigzujgcym prawem, normami i

wytycznymi.

- budynek - obiekt budowlany, ktory jest trwale zwigzany z gruntem, wydzielony z przestrzeni za
pomocg przegréd budowlanych oraz posiada fundamenty i dach.

- roboty rozbidrkowe - prace polegajgce na rozbiorce obiektu budowlanego.

- teren rozbidrki - przestrzen, w ktorej prowadzone sg roboty rozbiorkowe wraz z przestrzenig
zajmowang przez urzgdzenia zaplecza terenu rozbiérki.

- pozwolenie na rozbidrke - decyzja administracyjna zezwalajgca na rozpoczecie i prowadzenie
robot rozbidrkowych obiektu budowlanego.

- dokumentacja rozbiorki - pozwolenie na rozbiorke wraz z zatagczonym projektem budowlanym,
dziennik rozbiorki, protokoty odbioréw czesciowych i koncowych

- dziennik rozbiorki - dziennik wydany przez wiasciwy organ zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robot rozbidrkowych oraz zdarzen i
okolicznosci zachodzgcych w czasie wykonywania robot.

- kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce robét, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu, ponoszgca ustawowg
odpowiedzialno$¢ za prowadzong budowe.

- projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedacg autorem dokumentaciji projektowe;.

- inspektor nadzoru inwestorskiego - osoba posiadajgca odpowiednie wyksztatcenie techniczne i
praktyke zawodowg oraz uprawnienia budowlane, wykonujgca samodzielne funkcje techniczne w
budownictwie, ktorej inwestor powierza nadzér nad budowg obiektu budowlanego. Reprezentuje
on interesy inwestora na budowie i wykonuje biezacg kontrole jakosci i ilosci wykonanych robot,
bierze udziat w sprawdzeniach i odbiorach robot zakrywanych i zanikajgcych, badaniu i odbiorze
instalacji oraz urzgdzen technicznych, jak réowniez przy odbiorze gotowego obiektu.
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- przedmiar robét - to zestawienie przewidzianych do wykonania robét podstawowych w kolejnosci
technologicznej ich wykonania, ze szczegétowym opisem lub wskazaniem podstaw ustalajgcych
szczegotowy opis, oraz wskazanie szczegotowych specyfikaciji technicznych wykonania i odbioru
robét budowlanych, z wyliczeniem i zestawieniem ilosci jednostek przedmiarowych robot
podstawowych.

1.4. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg prowadzenia robot zwigzanych z rozbidrkg budynkéw
pkt. 1.1. Zakres robét rozbiorkowych zostat szczegdétowo opisany w opisie technicznym projektu
rozbiorki.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowg, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

Wykonawca odpowiedzialny jest za jakos¢ uzytych materiatéw. Stosowane mogag by¢ wyroby
producentow krajowych posiadajgce aprobaty techniczne wydane przez odpowiednie Instytuty
Badawcze oraz atesty producenta. Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru szczegotowe
informacje dotyczgce zamawiania lub wydobywania materiatéw i odpowiednie aprobaty techniczne
lub swiadectwa badan laboratoryjnych do zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru.

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom jakosciowym zostang przez Wykonawce wywiezione z
terenu budowy, bgdz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru.

Kazdy rodzaj robot, w ktéorym zastosowane zostang materiaty nie zaakceptowane przez Inspektora
nadzoru, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z ich nie przyjeciem i brakiem
ptatnosci.

3.  SPRZET

Roboty zwigzane z rozbiérkg bedg wykonywane recznie i mechanicznie. Caty sprzet potrzebny na
placu budowy zostanie dostarczony przez Wykonawce, wigcznie z ewentualnymi rusztowaniami,
podnos$nikami i oswietleniem. Wykonawca powinien postugiwaé sie sprzetem zapewniajgcym
spetnienie wymogow jakosciowych, ilosciowych i wymogdw bezpieczenstwa.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na $rodowisko i jako$¢ wykonywanych robot.

Wykonawca moze uzy¢ dowolnego sprzetu zmechanizowanego oraz narzedzi recznych do robot
rozbiorkowych pod warunkiem akceptacji Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

Zatadunek, transport jak i wyladunek materiatdbw z rozbiorek musi odbywac¢ sie z zachowaniem
wszelkich srodkéw ostroznoséci i bezpieczenstwa ludzi pracujgcych przy robotach rozbidrkowych.
Gruz bedzie wywozony w miare postepowania robét rozbiorkowych. Gruz bedzie tadowany do
kontenerow znajdujgcych sie na terenie budowy lub na samochody ciezarowe dojezdzajgce do
obiektu i wywoSony na autoryzowane wysypiska. Wybér érodka transportu zalezy od warunkéw
lokalnych. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spetnia¢ wymagania dotyczgce
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie, wymiarow
tadunku i innych parametrow technicznych. Wykonawca bedzie usuwat na biezgco, na wtasny
koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu rozbiodrki.
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5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne wymagania dotyczgce prowadzenia prac zwigzanych z wykonaniem robét omoéwiono w
czesci Wymagania ogoélne” pkt 5 specyfikacji technicznej.

Rozbidrke projektuje sie wykonaé sposobem zmechanizowanym. Dopuszcza sie wykonanie czesci
robét sposobem recznym, w szczegodlnosci dla robot rozbidrkowych prowadzonych w
bezposrednim sasiedztwie budynkéw nie objetych rozbiorka.

W celu unikniecia dostepu o0séb trzecich na teren placu rozbiérki nalezy go w pierwszej kolejnosci
ogrodzi¢. Od strony bram wjazdowych nalezy umiesci¢ na ogrodzeniu tablice informacyjng oraz
tablice ostrzegawcze. Na placu nalezy zamontowa¢ budynek socjalny dla pracownikéw
zatrudnionych przy rozbiérce oraz toalety przenosne. Przed rozpoczeciem rozbiorki nalezy
odtgczy¢ wszelkie instalacje i media.

Roboty powinny by¢ prowadzone tak, aby nie zostata naruszona statecznosé¢ rozbieranego obiektu
oraz tak, aby usuwanie jednego elementu konstrukcyjnego nie wywotato utraty statecznosci i
uszkodzenia innego fragmentu konstrukcji. Nie dopuszczalne jest dokonywanie rozbiorki przez
podkopywanie lub podcinanie konstrukcji od dotu.

W czasie rozbiérki niedozwolona jest praca na réznych kondygnacjach obiektu.

Roboty rozbiérkowe nalezy wykonywa¢ z zachowaniem maksimum ostroznosci, nalezy
przestrzegaé przepisy bezpieczenstwa i higieny pracy przy robotach rozbiérkowych, a w
szczegolnosci:

- stosowac odpowiednie narzedzia i sprzet,

- stosowac urzagdzenia zabezpieczajgce i ochronne,

- stosowac srodki zabezpieczajgce pracownikow.

Robotnicy pracujgcy na wysokosci powyzej 4 metrow muszg by¢ w pasach ochronnych przypietych
linami do trwatych elementéw budynku. Prac na wysokosci nie wolno prowadzi¢ podczas deszczu,
Sniegu i silnego wiatru.

Bezwarunkowo nalezy systematycznie prowadzi¢ Dziennik Rozbiorki dotyczacy przebiegu prac
rozbiérkowych.

Wszelkie roboty winny by¢ wykonane pod nadzorem osob uprawnionych zgodnie z ,Warunkami
technicznymi wykonania i odbioru robot budowlanych” z zachowaniem szczegdélnych warunkéw
bezpieczenstwa.

5.1. Roboty przygotowawcze

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z dokumentacjg projektowa,
wymaganiami przepiséw i norm, Specyfikacjg oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest zobowigzany do sporzgdzania i przedstawienia do zatwierdzenia Inspektorowi
Nadzoru planu rozbiorki, okreslajgcego sposéb i kolejno$¢ wykonywania robot rozbidrkowych,
zapewniajgcy prowadzenie rozbiérek zgodny z przepisami BHP.

W miejscu wykonywania robot rozbiorkowych oprécz planu rozbidrki i pozwolenia na ich
prowadzenie powinien znajdowac sie Dziennik rozbiorki.

Do prac rozbiérkowych mozna przystgpi¢ dopiero po uprawomochieniu sie uzyskanego pozwolenia
na rozbiérke w oparciu o zatwierdzony projekt rozbiorki.

Na budowie powinna znajdowaé sie¢ w oznaczonym miejscu apteczka oraz numery telefonéw
alarmowych.

Roboty rozbiérkowe nalezy wykonywac przy uzyciu sprzetu mechanicznego lub recznie w sposob
okreslony w zatwierdzonej dokumentacji projektowej lub wskazan Inspektora nadzoru.

Materiat uzyskany z rozbiorki zatadowa¢ na samochody samowytadowcze i odwiezé na miejsce
sktadowania, przekazujgc je do utylizacji wyspecjalizowanym przedsiebiorstwom.
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Teren po zakonczeniu roboét rozbidrkowych powinien zostac¢ starannie uporzadkowany, a powstate
wykopy po zdemontowanych elementach zasypane gruntem piaszczystym i starannie
zageszczone do stopnia zageszczenia minimum Id = 0,98.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w catym okresie trwania realizaciji
rozbiorki, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robét. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i
bedzie utrzymywaé wszelkie tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce w tym: ogrodzenia,
porecze, oswietlenia, sygnaty, wszelkie inne $rodki niezbedne do prawidtowej realizacji robot
rozbidrkowych.

5.2. Zabezpieczenie placu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w catym okresie trwania realizacji
rozbiorki, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i
bedzie utrzymywaé wszelkie tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce w tym: ogrodzenia,
porecze, oswietlenia, sygnaty, wszelkie inne $rodki niezbedne do prawidtowej realizacji robot
rozbiérkowych.

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji i urzadzen zlokalizowanych na terenie budowy.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniami tych instalaciji i
urzadzen w czasie trwania budowy. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalaciji,
Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inspektora nadzoru i zainteresowanych uzytkownikéw oraz
bedzie z nimi wspdtpracowaé, dostarczajgc wszelkiej pomocy przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalaciji.

5.3. Zasady BHP

Sposoby bezpiecznego wykonywania robot rozbidrkowych reguluje Rozporzgdzenie Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robét budowlanych (Dz. U. 2003, Nr 47, poz. 401) - Rozdziat 18.

W TRAKCIE WYKONYWANIA ROBOT ROZBIORKOWYCH NIE WOLNO:

- recznie przemieszczac i przewozic¢ ciezary o masie przekraczajgcej ustalone normy,

- obstugiwac urzgdzenia bez odpowiednich uprawnien i przeszkolen,

- zdejmowac ostony i zabezpieczenia z obstugiwanych maszyn,

- prowadzi¢ robét rozbiérkowych, jezeli zachodzi mozliwosé obalenia czesci konstrukcji obiektu
przez wiatr,

- prowadzi¢ robodt rozbiérkowych na zewnatrz w ztych warunkach atmosferycznych: w czasie
deszczu, opaddw sSniegu oraz silnych wiatrow (przy predkosci przekraczajgcej 10 m/s prace
nalezy bezwzglednie wstrzymac),

- prowadzi¢ robét rozbidrkowych jesli na nizej potozonych kondygnacjach przebywajg ludzie,

- prowadzic robdt rozbiorkowych jednoczesnie na roznych kondygnacjach obiektu,

- dokonywacé rozbidrki przez podkopywanie lub podcinanie konstrukcji od dotu.

- gromadzi¢ gruzu na stropach i innych konstrukcyjnych elementach obiektu,

- wyrzucac gruzu przez okna na zewnatrz.

Roboty rozbiorkowe nalezy:

- prowadzi¢ recznie lub mechanicznie, stosujgc hydrauliczne nozyce i mtoty, zamontowane na
koparkach, lub spycharki, koparki i tadowarki, zaleznie od warunkéw miejscowych i zgodnie z
projektem organizacji robaot,

- prowadzi¢ tak, aby stopniowo odcigzac elementy nosne konstrukgc;ji.
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- prowadziC tak, aby nie zostata naruszona stateczno$c¢ rozbieranego elementu, oraz tak, aby
usuwanie jednego elementu konstrukcyjnego nie wywotato nieprzewidzianego upadku lub
przewrécenia sie innego fragmentu konstrukgiji,

- elementy zelbetowe nalezy rozbijac za pomocg narzedzi pneumatycznych, przecinajgc
zbrojenie palnikiem acetylenowym lub nozycami do ciecia betonu i stali,

- elementy konstrukcji stalowych nalezy przecina¢ palnikiem acetylenowym,

- znajdujgce sie w poblizu rozbieranych obiektow urzgdzenia i budowle nalezy odpowiednio
zabezpieczy¢ przed uszkodzeniami,

- przy usuwaniu gruzu z rozbieranego obiektu nalezy stosowaé zsuwnice pochyte lub rynny
zsypowe, zabezpieczone przed spadaniem lub wypadaniem gruzu, w miare mozliwosci
transportujgc go bezposrednio do konteneréw, w ktoérych gruz bedzie mogt by¢ wywieziony na
miejsce utylizacji.

- w czasie wykonywania robot rozbiérkowych sposobami zmechanizowanymi wszystkie osoby i
maszyny powinny znajdowac sie poza strefg niebezpieczna.

Przy wykonywaniu robot rozbidérkowych nalezy:

- uzywac tylko sprawnych narzedzi, nieuszkodzonych, prawidtowo oprawionych,

- utrzymywaé w porzadku miejsce pracy, nie rozrzuca¢ narzedzi stuzgcych do rozbiorki,

-  stosowac odpowiednie srodki ochrony indywidualne;j,

- W razie niemoznosci unikniecia w czasie trwania rob6t wiekszych ilodci pytu, pracownikow
nalezy zaopatrzy¢ w okulary ochronne a miejsce rozbiorki zrasza¢ wodg

- w czasie trwania robot wszyscy pracownicy powinni stale pracowac¢ w hetmach,

- robotnicy wykonujgcy prace rozbiérkowe na wysokosci powyzej 4m powinni by¢ zabezpieczeni
pasami, przy czym lina od pasa musi byé przymocowana do czesci trwatych budowli,
nierozbieranych w tym momencie.

5.4. Prowadzenie roboét rozbiorkowych

Przed przystgpieniem do robdét ustalic metode rozbiorki. Teren rozbidrek przed ich rozpoczeciem

nalezy zabezpieczy¢ przed dostepem oséb niepowotanych oraz zabezpieczy¢ interesu osob

trzecich w bezposrednim sgsiedztwie rozbidrki. Rozbiérka powinna by¢ przeprowadzona tak, aby
nie zniszczy¢ innych elementéw. Roboty rozbiérkowe nalezy wykonywa¢ z zachowaniem
maksimum ostroznosci przestrzegajgc przepisy bezpieczenstwa i higieny pracy.

Roboty rozbiérkowe obejmujg usuniecie z wszystkich elementow ujetych w dokumentaciji

projektowej, ST lub wskazanych przez Zamawiajgcego.

Roboty rozbiorkowe mozna wykonywaé recznie lub mechanicznie w sposdb uzgodniony z

Zamawiajgcym. W ramach wykonania robot rozbiérkowych w zakres obowigzkéw Wykonawcy

wchodzg réwniez:

- przygotowanie stanowiska roboczego,

- przygotowanie, ustawienie czasowych podpor, rozpor, rusztowan umozliwiajgcych wykonanie
robot,

- prowadzenie robot rozbiérkowych we wiasciwy sposéb i kolejnosci nie powodujgcej zachwiania
statyki demontowanych elementéw,

- transport narzedzi i wszelkiego rodzaju sprzetu pomocniczego,

- segregowanie, sortowanie i uktadanie materiatow uzyskanych z rozbiorki,

- utrzymanie w stanie przejezdnym drog dojazdowych dla pojazdéw samochodowych w celu
wywiezienia gruzu i materiatow uzyskanych z rozbiorki,

- wykonanie niezbednych zabezpieczen BHP na stanowiskach roboczych oraz wokét
bezposredniej strefy roboczej oraz wywieszenie znakéw informacyjno -ostrzegawczych wokot
strefy zagrozenia,

- oczyszczenie naprawionych, uzupetnionych lub wymienionych elementow
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- uprzatniecie placu budowy
- wywiezienie zbednego gruzu oraz papy i elementow drewnianych impregnowanych na
odpowiednie sktadowisko.

Zasady postepowania w sytuacjach awaryjnych

- bezwzglednie nalezy udziela¢ pierwszej pomocy poszkodowanym,

- o problemach prowadzenia robét nalezy niezwtocznie zawiadomié¢ przetozonego,

- w razie sytuacji awaryjnej stwarzajgcej zagrozenie dla otoczenia nalezy zastosowac
zrozumiatg i dostrzegalng sygnalizacje ostrzegawczg i alarmowa,

- kazdy zaistniaty wypadek przy pracy zgtaszaC swojemu przetozonemu, a stanowisko pracy
pozostawi¢ w takim stanie, w jakim nastgpit wypadek.

W zakresie prac rozbiorkowych nalezy uwzgledni¢ wszystkie roboty majgce na celu wykonanie
zatozen okreslonych w dokumentacji projektowej dla niniejszej inwestycji.

Prace rozbiorkowe nalezy prowadzi¢ pod stalym nadzorem osoby posiadajgcej odpowiednie
uprawnienia budowlane. Pracownicy muszg by¢ przeszkoleni w zakresie znajomosci przepisow
BHP.

Wykonanie roboét powinno byé zgodne z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej.
Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru do akceptacji plan rozbiorki i harmonogram robét
rozbidrkowych, uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty rozbiérkowe.

Kazdemu z pracownikéw nalezy $cisle wyznaczy¢ czynnosci i podaé kolejnos¢ ich wykonania.
Pracownicy ci powinni zna¢ przepisy BHP obowigzujgce przy robotach rozbiorkowych i
wyburzeniowych oraz zasady stosowanej przy tych robotach sygnalizaciji.

Kierownik budowy przed rozpoczeciem robot rozbiérkowych jest zobowigzany do zapoznania
pracownikéw ze sposobem bezpiecznego prowadzenia prac.

Kierownik budowy jest zobowigzany do sprawdzenia czy wszystkie zatrudnione osoby posiadajg i
uzywajg sprawny sprzet ochrony osobiste;.

5.5. Doprowadzenie placu budowy do porzadku

Po zakonczeniu robét rozbiérkowych, Wykonawca winien oczysci¢ catg strefe objetg robotami oraz
miejsca w poblizu wykonywania prac.

Wykonawca odpowiada za wszelkie szkody powstate z jego winy w budynkach i otoczeniu terenu
rozbiorki. Z tego tytutu Wykonawca ma obowigzek dokona¢ natychmiastowej naprawy na witasny
koszt wszystkich szkdd uznanych w momencie odbioru robaot.

5.6. Wywoéz materiatéw porozbiérkowych

Wybor rodzaju transportu materiatdw porozbiérkowych powinien by¢é dostosowany do objetosci
mas gruzu, odlegtosci transportu, szybkosci i pojemnoéci srodkéw transportowych, uksztattowania
terenu, sposobow rozbidrek i wydajnosci urzadzen stosowanych do robét rozbiérkowych, pory roku
oraz wystepujgcych warunkéw atmosferycznych i przyjetej organizaciji robét. Srodki transportowe
pod zatadunek gruzu powinny by¢ ustawione w odlegtosci nie mniejszej niz 2,0 m od miejsca
sktadowania materiatow porozbiorkowych.
Wykonawca zapewnia wywoéz i ztozenie materiatdow z rozbiorki w odpowiednim miejscu. Ze
wzgledu na sposob przemieszczania skladowanego materialu porozbiérkowego moze byc
stosowany:
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- transport reczny;

- transport mechaniczny.

Na placu budowy do robét zatadunkowych i przetadunkowych oraz do przemieszczania gruzu na
niewielkie odlegtosci mogg byé stosowane przenosniki tasmowe, rekawy do zrzucania gruzu z
duzych wysokosci i tym podobne urzadzenia.

Wykonawca musi przedstawi¢ dokumenty potwierdzajgce, ze zaréwno gruz, jak i papa oraz
elementy drewniane zaimpregnowane kreozotem, z terenu rozbiorki, w odpowiedniej ilosci i
asortymencie zostat ztozony w miejscu do tego przeznaczonym a jesli zachodzi taka koniecznosé¢
— zutylizowany.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczgce prowadzenia kontroli jakosci robét omdéwiono w czesci ,\Wymagania
ogolne” pkt 6 specyfikacji technicznej. Jako$¢ wykonywanych rob6t musi by¢ zgodna z wymogami
0go6lnymi ST oraz dokumentac;ji projektowe;.

Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonania robét rozbidérkowych
oraz dostarczeniu protokotu badania wskaznika zageszczenia zasypki wykopow porozbiorkowych.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robot okresla ilos¢ wykonanych robét zgodnie z postanowieniami umowy.

llos¢ robot oblicza sie wedlug sporzadzonych z natury pomiaréw z uwzglednieniem wymagan
technicznych zawartych w niniejszej specyfikacji technicznej, kosztorysie i przedmiarze robat.
Jednostkami obmiarowymi wykonanych robot sg jednostki techniczne okreslone w przedmiarze,
Specyfikacji istotnych warunkéw zamowienia, specyfikacjach technicznych, katalogach naktadéw
rzeczowych robot (KNR) lub jednostkach rozliczeniowych podanych w umowie, wg zasad
przedmiarowania okreslonych w odpowiednich katalogach KNR.

8. ODBIOR ROBOT

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci. Wszystkie roboty podlegajg zasadom odbioru robét
zanikajgcych.

8.1 Rodzaje odbioru robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich specyfikacji technicznych, roboty podlegajg nastepujgcym
odbiorom:

+ odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,,

« odbiorowi kohcowemu,

8.2. Odbidr roboét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbiér robét
zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robét. Odbioru robét dokonuje
Inspektor Nadzoru. Gotowos¢ danej czesci robét do odbioru zgtasza Wykonawca. Odbidr bedzie
przeprowadzony niezwtocznie, w terminie wynikajgcym z warunkow kontraktowych. Jakosc¢ i ilos¢
robét ulegajgcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow zawierajgcych
komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary.
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8.3. Odbioér koncowy robot

8.3.1. Zasady odbioru koncowego robot.

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonhczenie robét oraz gotowosé do odbioru koncowego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce na pismie, ze zgtoszeniem tego faktu w siedzibie Zamawiajgcego.
Odbidr koncowy robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych. Odbioru
koncowego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego z udziatem Inspektora
Nadzoru i w obecnosci Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robot z dokumentacjg kontraktowg, specyfikacja techniczng i przedmiarem
robét.

W toku odbioru kohcowego robét komisja zapozna sie z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajgcych i robot poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét
poprawkowych lub robét uzupetniajgcych, komisja przerwie swoje czynno$ci i ustala nowy termin
odbioru koncowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonanych robot w poszczegdéinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymagan umowy, przedmiaru robét i specyfikacji
technicznej z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne
obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potrgcen, oceniajgc pomniejszona wartosé
wykonanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.3.2.Dokumenty do odbioru koncowego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru kohcowego robot jest protokdt odbioru

koncowego roboét sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Do odbioru kohcowego

Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujgce dokumenty:

a) oswiadczenie kierownika budowy (art. 57 ust. 1-3 Prawa budowlanego),

b) atesty uzywanego sprzetu i narzedzi w trakcie realizacji robot rozbiérkowych oraz dopuszczenie

go do uzytkowania,

c) operat kolaudacyjny, zawierajgcey petng dokumentacje powykonawczg rozbiérki (plan BIOZ,
zgtoszenia, protokoty, potwierdzenia utylizacji odpadéw itp.),

d) w przypadku realizacji zadania przez podwykonawcéw oswiadczenia podwykonawcow o
niezaleganiu ptatnosci na rzecz podwykonawcy.

Forma stosownych oswiadczeh bedzie ustalona wczesniej miedzy stronami kontraktu,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg
gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin
odbioru koncowego robét. Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub
uzupefniajgce bedg zestawione wg. wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Termin wykonania
robét poprawkowych i robot uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Rozliczenie rob6t nastepuje na zasadach okreslonych w umowie.

Podstawa ptatnosci dla rob6t wycenionych ryczattowo jest cena podana przez Wykonawce i przyjeta
przez Zamawiajgcego w dokumentach kontraktowych. Wynagrodzenie bedzie uwzgledniac
wszystkie czynnosci skfadajgce sie na wykonanie roboty rozbidrkowej wraz z zagospodarowaniem
terenu po rozbidrce okreslone dla tej roboty w ST i przedmiarze robdt. Wynagrodzenie obejmuje
robocizne z narzutami, warto$¢ zuzytych materiatdw z kosztami zakupdw, magazynowania,
transport, wartoS¢ pracy sprzetu, koszty posrednie, zysk oraz wszystkie optaty posrednie.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (tj; Dz.U. nr 207 poz. 2016 z pdzniejszymi
zmianami),

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2004 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbidrki oraz tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (tj; Dz.U.nr 198 poz. 2042),

3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. s prawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (tj; Dz.U.Nr
120, poz. 1126),

4. Rozporzgdzenie Ministra Pracy i Polityki spotecznej z dnia 26 wrzesnia 1997r. - w sprawie
ogolnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy.

5. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych
jakim powinny odpowiadac¢ budynki i ich usytuowania (Dz.U.Nr 75, poz. 690 z péz. zm),

6. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych. Dz. U. Nr 47, poz. 401 z dnia 19 marca
2003r.

7. Ustawa z dnia 24.08.1991r dotyczgca ochrony przeciwpozarowe;j,

8. Ustawa z dnia 29 stycznia 2004r. - Prawo Zaméwien Publicznych

9. Rozporzadzenie wydane przez Ministra Infrastruktury z dnia 11.08.2004 r. w sprawie sposobdéw
deklarowania zgodnosci wyrobow budowlanych zatwierdzonych i sposobu znakowania ich
znakiem budowlanym (Dz.U.Nr 198, poz. 2041 z poz. Zm.),

10. Ustawa z dnia 30ksierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz.U.Nr 166, poz. 1360),

11. Ustawa z dnia 27.04.2001 o odpadach (Dz.U. Nr 62, poz. 628 z p6z.zm.),
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