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Opis ogolny:

Celem dostarczanych elementdéw jest potaczenie mechaniczne 3 istniejgcych urzadzen: Silnika,
Kompresora i Ekspandera. Elementy maja umozliwia¢ przekazywanie mocy i momentu pomiedzy
istniejgcymi elementami. Konstrukcja wsporcza ma umozliwia¢ umieszczenie dostarczanych
elementéw w przestrzeni w taki sposéb aby mozliwe byto potaczenie Silnika, Kompresora i Ekspandera.
Elementy zabezpieczajace oraz Miernik Momentu maja zapewni¢ mozliwo$¢ prowadzenia pomiaréw,

kontroli i regulacji pracy uktadu wraz z rejestracja danych i sterowaniem poprzez oprogramowanie
komputerowe.

Elementy wchodzace w skiad instalacji w zakresie dostawy:

1. Przektadnia katowa
Sprzegto 1 nieroztaczne
Sprzegto 2 roztgczne
Sprzegto 3 i 4 nieroztgczne
Miernik momentu
Konstrukcja wsporcza
Zabezpieczenie uktadu
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Rysunek 1 Schemat potgczenia oraz lokalizacja poszczegolnych sprzegiet i przektadni

" Opracowanie technologii zwiekszenia efektywnosci poprzez zastosowanie systeméw odzysku i

wykorzystania ciepta odpadowego z silnikéw ttokowych” / A}
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Parametry przekfadni:

1. Przektadnia katowa umozliwiajgca przekazywanie napedu w dwdch kierunkach, taczaca wat
miernika momentu od strony silnika z kompresorem i ekspanderem.

2. Przetozenie: 2:1 (predko$é obrotowa silnika: 1500 rpm, predko$¢ obrotowa kompresora i
ekspandera: 3000 rpm).

3. Przenoszony moment: minimum 800 Nm w trakcie rozruchu, minimum 500 Nm przy pracy
nominalne;j.

4. Wyjscia wszystkich 3 watkéw: otwér d = 40 H7 + 1 rowek wpustowy wg DIN 6885/1

5. Kierunek obrotu watkéw po zmultiplikowaniu obrotéw: na dwéch watkach (zgodnie z
rysunkiem 2).

6. Pogladowy schemat przekfadni:

1500 rpm

3000 rpm

3000 rpm

Rysunek 2 Kierunki obrotéw watkéw przektadni oroz ich predkosci

Parametry sprzegta 1:
Sprzegto nieroztgczne miedzy silnikiem a miernikiem momentu:

1. Sprzegto state, nieroztagczne

2. Moment nominalny co najmniej Tn = 550 Nm

3. Moment maksymalny co najmniej Tmax = 1100 Nm

4. Watek od strony silnika dtugos¢ 19 = 85 mm, otwér d2 = 60 H7 + 1 rowek wpustowy wg DIN
6885/1, zgodnie z dokumentacja techniczna silnika

5. Watek od strony miernika momentu — zgodnie z dokumentacjg miernika momentu

Parametry sprzegta 2:
Sprzegto roztgczne miedzy miernikiem momentu a przekfadnia:

1. Sprzegto przecigzeniowe nastawne
2. Moment nastawny w zakresie co najmniej 400-500 Nm

" Opracowanie technologii zwigkszenia efektywnosci poprzez zastosowanie systemoéw odzysku i
wykorzystania ciepta odpadowego z silnikow ttokowych”
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3. od strony miernika momentu — zgodnie z dokumentacja techniczng miernika momentu
4. od strony przektadni dtugo$é L = 93 mm, otwor d = 40 H7 + 1 rowek wpustowy wg DIN
6885/1, zgodnie z dokumentacjg wybranej przektadni

Parametry sprzegta 3i 4:
Sprzegto nieroztgczne miedzy przektadnia a sprezarka/turbina:

Sprzegto state, nieroztagczne, membranowe

Moment nominalny co najmniej Tn =550 Nm

Moment maksymalny co najmniej Tmax = 1100 Nm

Watek od strony sprezarki i turbiny: dtugos¢ 19 = 85 mm, otwér d2 = 60 H7 + 1 rowek
wpustowy wg DIN 6885/1, zgodnie z dokumentacjg techniczng sprezarki i turbiny

5. Watek od strony przektadni dtugosc L = 93 mm, otwér d = 40 H7 + 1 rowek wpustowy wg DIN
6885/1, zgodnie z dokumentacjg wybranej przektadni
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Miernik momentu:

Urzadzenie mocowane na wale pomiedzy przektadnia a silnikiem, pozwalajgce na okreslenie
momentu sity na wale.

1. Zakres pomiaru: do 1000 Nm
2. Zakornczenie watéow umozliwiajgce podiagczenie sprzegiet nr1i2

Wyijscie elektroniczne umozliwiajace podtgczenie do rejestracji danych pomiarowych i przytaczenie do
opracowywanej stacji automatyki instalacji CO2.

Konstrukcja wsporcza:

Konstrukcja wsporcza do zamocowania elementéw: przektadni katowej, miernika momentu, turbiny i
sprezarki. Konstrukcja powinna umozliwiaé¢ przymocowanie elementéw w taki sposéb aby zapewni¢
wspotosiowos¢ na watach potaczonych sprzegtami. Wysokos$¢ konstrukcji: okoto 100 cm.

Zabezpieczenia ukfadu:

Dostawa zaworu do regulacji momentow przenoszonych przez sprzegta i przektadnie w postaci zaworu
regulacyjnego umozliwiajacego bypassowanie turbiny CO2 oraz zaworu spustowego (awaryjnego) w
uktadzie CO2 wraz z oprogramowaniem i automatyka do kontroli i regulacji uktadu z wykorzystaniem
zaworu regulacyjnego.

" Opracowanie technologii zwiekszenia efektywnosci poprzez zastosowanie systeméw odzysku i

wykorzystania ciepta odpadowego z silnikow ttokowych” / /7\q
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W celu weryfikacji poprawnosci dziatania systemu po integracji dostarczonych elementéw, wykonane
zostang pomiary kierunku przekazywanego momentu przez urzgdzenia, co bedzie podstawg odbioru
przedmiotu zamowienia.

Tabela 1 Wskazania miernika momentu w réznych stanach pracy instalacji

Kierunek oczekiwany
Parametr

1 | Wskazanie miernika momentu Moment przekazywany od silnika do przektadni
podczas rozruchu silnika gazowego

2 | Wskazanie miernika momentuprzy | Moment przekazywany od silnika do przektadni
pracy nominalnej silnika gazowego,
przy otwartym zaworze
bypassowym

3 | Wskazanie miernika momentuprzy | Moment przekazywany od przektadnido
pracy nominalnej silnika gazowego, | ekspandera

przy zamknietym zaworze
bypassowym

4 | Wskazanie miernika momentu Moment przekazywany od silnika do przektadni
podczas zatrzymywania silnika
gazowego

" Opracowanie technologii zwigkszenia efektywnosci poprzez zastosowanie systemoéw odzysku i
wykorzystania ciepta odpadowego z silnikdw ttokowych”



