	PLATFORMA - Dron Dji matrice 600

	Maksymalna prędkość lotu, co najmniej
	65 km/h (pogoda bezwietrzna)

	Utrzymywanie pozycji w locie
	Wertykalna +-0.5 m, horyzontalna +-1.5 m

	Maksymalna prędkość kątowa, co najmniej
	Pitch: 300°/s, Yaw 150°/s

	Maksymalny kąt pitch, co najmniej
	25°

	Wind Resistance na poziomie, co najmniej
	8 m/s

	Maksymalna prędkość wznoszenia, co najmniej
	5 m/s

	Maks. czas lotu, co najmniej
	28 min

	Tryb GPS
	GPS / GLONASS/ RTK

	Współpraca z oprogramowaniem
	Pix4D

	Temperatura pracy
	-10°C do 40°C


	Masa startowa rekomendowana do
	15.5 kg

	Ilość wirników
	Co najmniej 6

	Inne wymagania
	Współpraca z oprogramowaniem Pix4D capture, 

Dostarczona platforma winna być skonfigurowana i zmontowana.

	KAMERA - Kamera Dji x5r i dyskiem SSD 512 GB

	Sensor
	Efektywne piksele, co najmniej 16 M 

	Maks. rozmiar zdjęcia, co najmniej
	4608×3456

	Temperatura pracy w zakresie lub przewyższająca zakres
	0°C do 40°C

	Obiektyw
	Wymienny, mocowanie M43 z obsługą auto-focus

	Sensor
	4/3 CMOS

	Zasięg ISO
	100- 25600

	Szybkość migawki co najmniej
	8 do 1/8000 s

	Rozdzielczość video
	UHD: 4096x2160

	Maksymalny bitrate co najmniej
	2,4 Gbps

	Obsługiwane formaty
	JPEG, DNG, MP4, MOV, RAW

	Nośniki pamięci 
	Micro SD, dysk co najmniej 512 GB

	Ogniskowa 
	f=15 mm

	Maksymalna wartość przysłony, co najmniej
	F 1.7

	Minimalna wartość przysłony co najwyżej
	F16

	Zasięg ogniskowej z zakresu lub przewyższający
	0.2 m do ∞

	Pole widzenia co najmniej 
	72°

	Współpraca z oprogramowaniem
	Pix4D

	GIMBAL – przeznaczony do kamery Dji x5r

	Zasięg kontroli
	Pitch: -90° do +30°  

	
	Pan: +-320°

	Zasięg wibracji kontowej
	+-0.02°

	Maksymalna prędkość co najmniej
	Pitch: 120°/s, Pan 180°/s

	Współpraca z oprogramowaniem
	Pix4D

	GOGLE FPV oraz kontroler bezprzewodowy BVLOS - System transmisji obrazu Dji oraz gogle VR Dji

	Pole widzenia, co najmniej
	85° (pojedynczy ekran)

	Rozmiar ekranu, co najmniej
	5 cali x 2 cale

	Czas odświeżania, co najmniej
	60 Hz

	Rozdzielczość ekranu, co najmniej
	3840x1080 

	Rozdzielczość odbieranego obrazu
	1080p 30 klatek/s

	Szacunkowy maks. czas pracy, co najmniej
	6 godzin

	Temperatura pracy
	0°C do 40°C

	Wyposażenie w sensory
	Żyroskop, akcelerometr, czujnik zbliżeniowy

	Wyposażenie w porty
	Micro USB, audio jack, HDMI typ D, Mico SD, Hdmi 1.4b, HDCP 1.4

	Inne wymania
	System powinien być tak skonfigurowany, aby zakupiony sprzęt współpracował z platformą latającą 

	System pozycjonowania oraz system kontrolera lotu - System Dji Gps RTK z akumulatorem wraz z systemem kontroli lotu Dji A3

	Dokładność pozycjonowania
	Pozioma 1 cm, Pionowa 2 cm

	RMS
	0.03m/s

	Temperatura pracy z zakresu lub przewyższająca zakres
	0° C do 45° C

	Wspierana częstotliwość kontrolera lotu
	· CE: 869.525

	Prędkość transmisji, co najmniej
	115200 b/s

	Typy interfejsu 
	USB, UART, CAN

	System pozycjonowania 
	GPS RTK

	Inne wymagania
	Dostarczony system winien być skompletowany, skonfigurowany oraz zamontowany na platformie latającej

	WYPOSAŻENIE DODATKOWE JEDNOSKI

	Ładowarka sieciowa do Dji Matrice 600 2 szt.

	Ładowarka samochodowa do Dji Matrice 600 2 szt.

	Zestaw 12 akumulatorów przeznaczonych do Dji Matrice 600 o największej dostępnej pojemności

	Stelaż lądowania 2  szt.

	Zestaw wirników do Dji Matrice 600 
8 szt. 

	Zapasowe pędniki wraz z silnikami do Dji 600 8 kpl

	Waliza na komplet baterii przeznaczona na akumulatory do Dji 600

	Osłona gimbala, 5 szt. przeznaczona do Dji Mavic pro 

	


