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0-00  WYMAGANIA OGOLNE

1.
1.1

WSTEP

Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania ogdlne dotyczace

wykonania i odbioru robét dla zadania: Budowa oswietlenia drogowego w m. Grabowo Koscierskie
ul. Akacjowa gm. Nowa Karczma — branza elektryczna

1.2.

Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi obowigzujacg podstawe opracowania szczegotowej

specyfikacji technicznej stosowanej, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.

Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogolne, wspolne dla robot

objetych nizej wymienionymi specyfikacjami technicznymi:

1.4.

0-01 Roboty kablowe
0-02 Montaz urzadzen o$wietleniowych

Informacje o terenie budowy
Teren budowy znajduje si¢ na ulicy Akacjowej w m. Grabowo Koscierskie. Na omawianym

obszarze wystgpuje uzbrojenie podziemne w postaci linii energetycznych, sieci teletechnicznych,
gazowych, wodociggowych i kanalizacyjnych.

1.5.

1.6.

1.6.1.

1.6.2.

1.6.3.

1.6.4.

1.6.5.

1.6.6.

Nazwy i kody
45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne

45231400-9 Roboty budowlane w zakresie budowy linii energetycznych
45232200-4 Roboty pomocnicze w zakresie linii energetycznych

Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:

Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowigzujagcymi przepisami, stanowigcy
urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych
w toku wykonywania robot,

Inzynier-osoba wyznaczona przez Inwestora pelnigca funkcje Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego,

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu,

Rejestr obmiardéw - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy
do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow
i ew. dodatkowych zatgcznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez
Inzyniera,

Laboratorium zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich
badan i prob zwigzanych z oceng jako$ci materialow oraz robot,

Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja
projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera,



1.6.7.

1.6.8.
1.6.9.

1.6.10.

1.6.11.

1.6.12.

1.6.13.

1.6.14.

1.6.15.

1.6.16.

1.6.17.

1.6.18.
1.6.19.

1.6.20.

1.6.21.

1.6.22.

1.6.23.

1.6.24.

Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania
w nim drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren przewidziany
do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i sSrodowisko przed ucigzliwosciami
powodowanymi przez ruch na drodze,

Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do gltebokosci przemarzania,
Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie
pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem
budowy,

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;j,
Przetargowa dokumentacja projektowa - czes¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot,

Shup oswietleniowy — konstrukcja wsporcza osadzona bezposrednio w gruncie lub na
fundamencie, stuzaca do zamocowania oprawy oswietleniowej (bezposrednio lub na
wysiggniku) na wysokosci nie wigkszej niz 14 m,

Oprawa o$wietleniowa — urzadzenia stuzace do rozdziatu, filtracji i przeksztatcenia strumienia
swietlnego wysylanego przez zrodlo $wiatla, zawierajaca wszystkie niezbedne detale do
przymocowania i potaczenia z instalacja elektryczna,

Latarnia o$wietleniowa —kompletne zainstalowane gotowe do eksploatacji urzadzenie
obejmujace fundament, stup z wysiegnikiem i tabliczkg bezpiecznikowa, oprawe ze zrodtem,
Kabel — przewod wiclozylowy izolowany, przystosowany do przewodzenia pradu
elektrycznego, mogacy pracowac pod i nad ziemiag,

Fundament — konstrukcja zelbetowa zaglebiona w ziemi, stuzgca do utrzymania stupa lub szafy
oswietleniowej w pozycji pracy,

Linia kablowa — kabel wielozytowy lub wigzka kabli jednozytowych w uktadzie wielofazowym
albo kilka kabli jedno- lub wielozytlowych potaczonych rownolegle, tacznie z osprzgtem,
utozone na wspoélnej trasie 1 taczace zaciski tych samych dwoch urzadzen elektrycznych jedno-
lub wielofazowych,

Trasa kablowa - pas terenu, w ktérym utozone sa jedna lub wigcej linii kablowych,

Osprzet linii kablowej -zbior elementdw przeznaczonych do taczenia, rozgalezienia lub
zakonczenia kabli,

Ostona kabla - konstrukcja przeznaczona do ochrony kabla przed uszkodzeniami
mechanicznymi, chemicznymi i dzialaniem tuku elektrycznego,

Przykrycie - ostona utozona nad kablem w celu ochrony przed mechanicznym uszkodzeniem z
gory,

Skrzyzowanie - takie miejsca na trasie linii kablowej, w ktérych jakakolwiek cze$¢ rzutu
poziomego linii kablowej przecina lub pokrywa jakakolwiek czes¢ rzutu poziomego innej linii
kablowej lub innego urzadzenia podziemnego,

Zblizenie - takie miejsca na trasie linii kablowej, w ktorym odleglo$¢ migdzy linig kablowa,
urzadzeniem podziemnym Iub drogg komunikacyjng itp. jest mniejsza niz odleglos$é
dopuszczalna dla danych warunkéw uktadania bez stosowania przegrod lub oston
zabezpieczajacych i w ktorych nie wystepuje skrzyzowanie,

Napigcie znamionowe linii — napigcie migdzy przewodowe, na ktdre linia kablowa zostata
zbudowana



1.6.25. Srednie natgzenie o$wietlenia na jezdni - stosunek strumienia $wiatla padajacego na
powierzchni¢ jezdni do jej pola,

1.6.26. Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona czgsci przewodzacych, dostgpnych w
wypadku pojawienia si¢ na nich napiecia w warunkach zakldceniowych,

1.7. Ogolne wymagania dotyczace robét

1.7.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik
budowy oraz okreslong w umowie ilo$¢ egzemplarzy dokumentacji projektowej i dwa komplety ST. Na
wykonawcy spoczywa pozyskanie we wlasnym zakresie lokalizacji punktow gltéwnych trasy wraz ze
wspotrzednymi, reperow oraz ich ochrona do chwili odbioru ostatecznego Robot. Uszkodzone badz
zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.7.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawierac rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegdlowych warunkach umowy, uwzgledniajgcym podziat na dokumentacj¢ projektows:

— Zamawiajacego,
— sporzadzong przez Wykonawcg.

1.7.3. Zgodno$¢ robét z dokumentacja projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera
Wykonawcy stanowia czes¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w chocby jednym z nich sa
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegoélnych dokumentéw obowiazuje kolejnos¢
ich wazno$ci wymieniona w ,,0Ogo6lnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian i
poprawek.

W przypadku rozbieznos$ci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacjg projektowa i
ST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od
ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okre$lonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i
elementéow budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywaé zgodnos$¢ z okreslonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacjg projektowsa
lub ST i wptynie to na niezadowalajaca, jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastapione
innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.7.4. Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w okresie
trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

W zalezno$ci od potrzeb 1 postgpu robdt projekt organizacji ruchu dostarczony przez
Zamawiajacego powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na biezaco.



W czasie wykonywania robt Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdoéw i
pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory 1 inne urzadzenia zabezpieczajace bedg akceptowane przez Inzyniera.

Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob
uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okre§lonych przez Inzyniera,
tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne beda
utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest
wlaczony w ceng umowna.

1.7.5. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych.

1.7.6. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet 1 odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie umowne;.

1.7.7. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie
w peli odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia
robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za
wypehienie wszelkich wymagan prawnych odnos$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen.

2. MATERIALY

2.1. Zrédia uzyskania materialow

Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow przeznaczonych do robot
Wykonawca przedstawi szczegoétowe informacje dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania,
zamawiania 1 odpowiednie $wiadectwa i certyfikaty do zatwierdzenia przez Inzyniera.



Zatwierdzenie partii materialdow z danego zrdédla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materiaty z danego zrodla uzyskaja zatwierdzenie.

2.2. Materialy elektryczne

2.2.1 Kable elektroenergetyczne.

Nalezy stosowac kable o napieciu znamionowym 0,6/1 kV o zytach aluminiowych w izolacji
Z polietylenu sieciowanego. Przekrdj zyt powinien by¢ dobrany w zalezno$ci od dopuszczalnego spadku
napiecia oraz skutecznos$ci ochrony przeciwporazeniowe;j. Zaleca si¢ stosowac kable typu YAKXS 4x25
oraz YAKXS 4x35 .

2.2.2 Oprawy o$wietleniowe.

Oprawy oraz zrodta $wiatta musza spetnia¢ wymagania Urzgdu Gminy Nowa Karczma podane
w warunkach technicznych:
—  Zastosowane oprawy rOwnowazne, musza spetnia¢ zalozone warunki o$wietleniowe.

— Il klasa ochronnos$ci przeciwporazeniowe;.

—  Temperatura barwowa zrodta $wiatta 4000K +/- 10% dla opraw drogowych

—  Temperatura barwowa zrodta $wiatta 5700K +/- 10% dla opraw asymetrycznych dedykowanych
dla przejscia dla pieszych

—  Wskaznik oddawania barw Ra > 70.

— Klasa szczelnosci oprawy: > IP 65.

—  Stopien odpornosci oprawy na uderzenia mechaniczne: IK >08.

—  Zabezpieczenie przeciw przepieciami do 10 kV.

—  Obudowa wykonana z odlewu aluminiowego.

—  Korpus z metalu niepodlegajacemu korozji, w kolorze latarni.

—  Klosz wykonany ze szkla hartowanego dla opraw drogowych.

—  Oprawa musi posiada¢ oznaczenie CE, ENEC oraz posiada¢ stosowne deklaracje oraz by¢
dopuszczona do obrotu na terenie Rzeczypospolitej Polskiej.

—  Wykonawca zapewnia dostawe oprogramowania wraz z niezbednym osprzetem pozwalajacym
na samodzielng zmiang przez konserwatora o$wietlenia parametréw poziomow redukcji mocy
w oprawach.

— W obliczeniach fotometrycznych nalezy uzy¢ wspoétczynnika utrzymania (MF) nie wigkszego
niz 0,85.

2.2.3 Zrodla Swiatla.
Zrodia $wiatta powinny emitowaé strumienie §wietlne o minimalnej wartosci:

e Oprawy drogowe:
— 8400 Im dla oprawy LED 59W,
—  skuteczno$¢ swietlna min. 142 Im/W.
e Oprawy asymetryczne dedykowane dla przejscia dla pieszych
— 6618 Im dla oprawy LED 45W,
—  skuteczno$¢ swietlna min. 147 Im/W.



2.24  Shupy.

— stupy stalowe, ocynkowane, stozkowe, okragle z ,,niewidocznym szwem” (grubos$¢ $cianki
4mm),

— posadowione stupy powinny przenies¢ obcigzenia wynikajace z zawieszenia opraw i
wysiegnikow oraz parcia wiatru dla II strefy wiatrowej,

—  wngki stupowe o wymiarach 100mm x 300mm, pokrywy zamykane §rubami M8 imbusowymi
»Wpuszczanymi” w pokrywe wneki stupa,

—  stupy stalowe 5m i 7m,

—  wysiegniki zaokraglone OC z pojedynczym wysiggnikiem o wysokosci Im i wysiggu 1m dla
oswietlenia drogowego

— wysiegniki typu KC z pojedynczym wysiegnikiem o wysokosci Im i wysiegu 1m dla
oswietlenia przejs¢ dla pieszych

—  w latarniach stosowac tabliczki bezpiecznikowe,

— numeracj¢ shupow wykona¢ powtoka malarska.

2.25 Tabliczka bezpiecznikowo- zaciskowa.

Tabliczka bezpiecznikowo-zaciskowa powinna by¢ dostosowana do typu stupa. Tabliczka
powinna posiada¢ odpowiednig ilo$¢ podstaw bezpiecznikowych 25A (zalezng od ilo$ci montowanych
opraw o$wietleniowych na stupie), oraz zaciski do podtaczenia 4 zyt kabla o przekroju do 50 mm2.

2.2.6 Przewody.

Przewody uzywane do polaczenia opraw bezpiecznikowych z oprawami oswietleniowymi
powinny spetnia¢ wymagania norm. Nalezy stosowaé przewody o napig¢ciu znamionowym 750V,
wielozylowe, o zytach miedzianych w izolacji PVC i przekroju nie mniejszym niz 2,5 mm2. Przekrgj i
ilos¢ przewodow powinna by¢ zgodna z projektem.

2.2.7 Wkladki bezpiecznikowe.
Wktadki bezpiecznikowe, montowane w oprawach bezpiecznikowych i szafie o§wietleniowe;,
powinny spelnia¢ wymagania normy PN-EN 60269-1:2010.

2.2.8 Bednarka.
Bednarka ocynkowana powinna spetnia¢ wymagania normy PN-EN 62305.

2.3. Materialy budowlane

231 Cement.
Do wykonania podsypki pod nawierzchnie z kostki, fundamenty stupow zaleca si¢ stosowanie
cementu portlandzkiego marki 35 bez dodatkow.

2.3.2 Woda.
Woda powinna by¢, “odmiany 17, zgodnie z wymaganiami normy PN-EN 1008:2004.

2.3.3 Folia ostrzegawcza.
Nalezy uzywac folii kalandrowanej z uplastycznionego PCV o grubosci 0.4 — 0.6 mm, gat. I,
koloru niebieskiego.

24, Materialy nieodpowiadajgce wymaganiom
Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajduja si¢ niezbadane i niezaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaplaceniem.



2.5. Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty do czasu, gdy beda one potrzebne
do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowalty swoja jako$¢ i wlasciwos¢ do robot
i byly dostepne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiatow bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

2.6. Wariantowe stosowanie materialéw.

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo§¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materiatu w wykonywanych robotach. Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze
przed uzyciem materiatu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdézniej zmieniany
bez zgody Inzyniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzgt uzywany do robdt powinien by¢ zgodny
z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilo§ci wskazaniom zawartym w ST
lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich
dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym
umowa.

Sprzet bedacy wlasno$cia Wykonawcey lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany
W dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu
do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidujag mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska
jego akceptacje przed uzyciem sprzg¢tu. Wybrany sprzet, po akceptaciji Inzyniera, nie moze by¢ pozniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia niegwarantujgce zachowania warunkow
umowy, zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba s$rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach InZyniera, w terminie przewidzianym
umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nieodpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga byé



dopuszczone przez Inzyniera, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkoéw drdg na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jakos¢
zastosowanych materialow i wykonywanych roboét, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektows,
wymaganiami ST projektu organizacji robot oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okre§lonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera.

Nastegpstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu robot zostang, jesli wymagac tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na
wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokoSci przez Inzyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos$¢.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw robot beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a
takze w normach i wytycznych.

Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatdéw i robot, rozrzuty
normalnie wystgpujace przy produkcji i przy badaniach materialdow, doswiadczenia z przesztosci,
wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestig.

Polecenia Inzyniera bedg wykonywane nie pdézniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po
ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot.

6.1.1. Zasady kontroli jakoS$ci robét
Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé
zatozong jako$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot i jako$ci materiatéw. Przed
zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom
norm okreslajacych procedury badan.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdw ponosi
Wykonawca.



6.1.2. Badaniai pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi
na pi$mie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.1.3. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

— certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych
przepisow i dokumentow technicznych,

— deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polska Norma lub aprobata techniczna,
w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie s3 objete
certyfikacja i ktore spetniajg wymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do robdt bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikdéw tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan
beda odrzucone.

6.1.4. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego
i Wykonawce. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi
przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bgdzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne,
dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym
numerem zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:

— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczeg6dlnych elementow robot,

—  przebieg robot, trudnosci 1 przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach,

— uwagi i polecenia Inzyniera,

— daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,



— zgloszenia i daty odbioré6w robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych i
ostatecznych odbioréw robot,

— wyjadnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robdt podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczeg6lnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

—  zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowe;,

— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone

Inzynierowi do ustosunkowania sig.

Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania si¢. Projektant
nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punkcie (1):

a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,

c) protokoty odbioru robot,

d) protokoty z narad i ustalen,

e) korespondencj¢ na budowie.

(2) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla
Inzyniera i przedstawiane do wgladu na zadanie.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokumentacja
projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie ofertowym.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie
obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub
gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Biedne dane
zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu miesi¢czne;j
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okre§lonym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawce i Inzyniera.



7.2. Zasady okreS$lania ilo$ci robét i materialow
Dhlugosci i odleglosci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowe;.

Jesli ST wiasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w m?,
jako dlugos¢ pomnozona przez sredni przekro;j.

Ilo$ci, ktore majg by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
z wymaganiami ST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy
Wszystkie urzadzenia 1 sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda
zaakceptowane przez Inzyniera.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub
sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bgda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania robot.

74. Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdéw robot,
a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.
Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob
zrozumialy i jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czeSciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbioér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbior robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania og6lnego postgpu robot.

Odbioru robot dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ danej czeSci robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej
jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera.



Jako§¢ 1 ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentdéw
zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji z dokumentacja projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakoSci wykonanych czgsci robot. Odbioru
czesciowego robot dokonuje sie¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robot dokonuje
Inzynier.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot
Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do
ich ilo$ci, jako$ci 1 wartoSci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pi§mie o tym fakcie
Inzyniera.

Odbior ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia robo6t i przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w punkcie
8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentow, wynikoéw badan i pomiardéw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania
robot z dokumentacja projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajacych i roboét poprawkowych.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i ST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja
dokona potracen, oceniajagc pomniejszong wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan
przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zobowigzany przygotowa¢ nastepujace dokumenty:

—  dokumentacj¢ projektowa podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

— dziennik budowy,

—  wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan,

— deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatow zgodnie z ST,

— geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza na mapie zasadniczej,

— dodatkowe dokumenty wymagane w SST lub przez Zamawiajacego.



W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetiajace beda zestawione
Wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartosé (kwota)
podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglgdnia¢ wszystkie
Czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST
i w dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robot beda obejmowac:

robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi Kosztami, w tym projekt, oznakowanie i
utrzymanie organizacji ruchu na czas budowy,

warto$¢ zuzytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow
i transportu na teren budowy,

warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatki VAT

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.

© oo NGO~ WDNPE

e
= o

12.

Normy.
PN-EN 13201
PN-HD-60364
N SEP-E-004
PN-E-90068
PN-EN 60598-2
PN-EN 62504
PN-HD 603 S1
PN-EN 60269-1
PN-EN 1997-1
PN-EN 61439-1

. PN-EN 1329-1

PN-S-02205

Oswietlenie drog.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

Elektroenergetyczne linie kablowe.

Przewody wielozytowe o izolacji poliwinylowe;j.

Oprawy o$wietleniowe.

Produkty z diodami LED.

Kable elektroenergetyczne na napigcie znamionowe 0,6/1KV.

Bezpieczniki topikowe niskonapieciowe. Ogdlne wymagania i badania.
Projektowanie geotechniczne -- Cz¢$¢ 1: Zasady ogolne.

Rozdzielnice i sterownice niskonapigciowe. Postanowienia ogdlne.

Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych do odprowadzania
nieczystosci i $ciekow (o niskiej 1 wysokiej temperaturze) wewnatrz
konstrukcji budynkow -- Nieplastyfikowany poli(chlorek winylu) (PVC-U) -
- Cze$¢ 1: Specyfikacje rur, ksztattek i systemu.

Roboty ziemne. Wymagania i badania.



13.
14.
15.
16.
17.
18.

19.

20.

10.2.

1.
2.

PN-EN 13375 Elastyczne wyroby wodochronne.
PN-EN 206+A1 Beton -- Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnos$¢.

PN-B-19707 Cement -- Cement specjalny -- Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci.

PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu.

PN-EN 13054 Opakowania transportowe z zawartoscia.

PN-EN 13043 Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen
stosowanych na drogach, lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych
do ruchu

PN-HD 60364-1 Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Cze$¢ 1: Wymagania podstawowe,

ustalanie ogolnych charakterystyk, definicje.
PN-HD 60364-4-41 Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Cze§¢ 4-41: Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed porazeniem elektrycznym.

Inne dokumenty
Przepisy budowy urzadzen elektrycznych. PBUE Wyd. 1980 r.
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych. (Dz.U. 2003 nr 47 poz. 401)
Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych 2004r.
Ustawa Prawo Budowlane z dn. 07.07.1994 r. (Dz. U. z 2020 r. poz. 1333 ze zmianami)
Obwieszczenie Ministra Inwestycji i Rozwoju z dnia 25 kwietnia 2018 r. w sprawie ogloszenia
jednolitego tekstu rozporzadzenia Ministra Infrastruktury w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa
pracy i ochrony zdrowia (Dz.U. 2018 poz. 963).
Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. z 2021 r. poz. 1376).



0-01 ROBOTY KABLOWE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania ogdlne dotyczace
wykonania i odbioru robét dla zadania: Budowa oswietlenia drogowego w m. Grabowo Koscierskie ul.
Akacjowa gm. Nowa Karczma — branza elektryczna

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t na zadaniu wymienionemu w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng obejmuje wszystkie czynnosci, umozliwiajgce
i majace na celu ulozenia kabli i bednarki:

wykopanie i zasypanie rowow kablowych,
— ulozenia kabli w rowach kablowych i przepustach,
— ulozenia kabli bezposrednio w slupie,

—  wykonanie uzioméw,

14. Nazwy i kody
Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Og6lne punkt 1.5.

1.5. Okreslenia podstawowe

Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogélne punkt 1.6.

1.6. Ogolne wymagania dotyczace robét
Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogoélne punkt 1.7.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania
Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogoélne punkt 2.

2.2. Dla wykonania linii kablowych
Kabel YAKXS 4x25 mm2

Kabel YAKXS 4x35 mm2

Koncoéwki kablowe 25A1 2kA

Bednarka ocynkowana FeZn 25x4

Materiaty pomocnicze jak: Folia do krycia kabla, opaski kablowe, rury termokurczliwe, itp.
3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania
Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogolne punkt 3.

3.2. Stosowany sprzet.

Sprzet powinien odpowiada¢ ogélnie przyjetym wymaganiom, co do ich jakosci jak i
wytrzymatosci, oraz powinien mie¢ ustalone parametry techniczne i powinien by¢ ustawiony zgodnie z
wymaganiami producenta oraz stosowany zgodnie z ich przeznaczeniem. Maszyny mozna uruchomié



dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego i dzialania. Nalezy je zabezpieczy¢ przed
mozliwoscia uruchomienia przez osoby niepowotane.

Sprzet stosowany przy wykonywaniu robot:

—  ciggnik kolowy,

—  koparka podsigbierna,

—  podnosnik montazowy samochodowy,

—  przyczepa do przewozenia kabli,

—  przyczepa dtuzycowa,

—  samochod samowytadowczy 5-10t,

— samochod skrzyniowy do 2.5-4t,

—  spawarka elektryczna transformatorowa 500A,
—  $rodek transportowy,

—  zuraw samochodowy do 4t.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogélne punkt 4.

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogoélne punkt 5.

5.2. Kolejnos$é wykonywania robét
Wykonawca przedstawi Inzynierowi Kontraktu do akceptacji projekt organizacji i
harmonogram robot.

5.3. Roboty przygotowawcze
Wszystkie trasy linii powinny by¢ wytyczone geodezyjne na podstawie uzgodnionej
lokalizacyjnie dokumentacji.

54. Rowy pod kable.
Rowy pod kable nalezy wykonywacé recznie z uwagi na istniejace podziemne uzbrojenia terenu,
po uprzednim wytyczeniu ich tras przez stuzby geodezyjne.

5.5. Ukladanie kabli.

5.5.1 Ogoélne wymagania.

Kable nalezy uktada¢ zgodnie z N-SEP-E-004. Kable nalezy uktada¢ na dnie rowow kablowych,
jezeli grunt jest piaszczysty lub na warstwie z piasku grubosci minimum 10 cm przykryte warstwa
piasku o tej samej grubosci w przypadku zlych wilasciwosci gruntu rodzimego. Nastgpnie nalezy
nasypac warstwe gruntu rodzimego grubosci 15 cm, przykry¢ folig ostrzegawcza z tworzywa sztucznego
w kolorze niebieskim i warstwa gruntu. Uktadanie kabli powinno by¢ wykonane w sposob wykluczajacy
ich uszkodzenie przez zginanie, skrecanie, rozcigganie itp. Ponadto przy uktadaniu powinny by¢
zachowane $§rodki ostroznosci zapobiegajace uszkodzeniu innych kabli lub urzadzen znajdujacych si¢
na trasie budowanej linii. Podczas przechowywania, ukladania i montazu, konce kabla nalezy
zabezpieczy¢ przed wilgocig oraz wptywami chemicznymi i atmosferycznymi przez natozenie kapturka
z tworzywa sztucznego. Zaleca si¢ uktadanie kabli niezwtocznie po wykopaniu rowu kablowego,



doprowadzenie do szybkiego odbioru robot ulegajacych zakryciu i mozliwie szybkie zasypanie rowu
kablowego.

Wykopy nalezy zasypywac ziemia bez kamieni, ubijajagc ja warstwami, co 20 cm. Nalezy
sprawdzi¢ stopien zageszczenia gruntu, ktory powinien wynosic, co najmniej 0,95 wg PN-EN 1997.

5.5.2 Temperatura otoczenia i kabla.
Zabrania si¢ podgrzewania kabli ogniem o izolacji i powloce z tworzyw sztucznych

Wazrost temperatury otoczenia utozonego kabla na dowolnie matym odcinku linii kablowej
powodowany przez sasiednie zrodta ciepta, np. rurociag cieplny, nie powinien przekroczy¢ 5 °C.

5.5.3 Zaginanie kabli.

Przy uktadaniu kabli mozna zagina¢ kabel tylko w przypadkach koniecznych, przy czym
promien giecia powinien by¢ mozliwie duzy, nie mniejszy niz 20 — krotna zewngtrzna $rednica kabla.

5.5.4 Zabezpieczenie kabli w rowie kablowym.

Skrzyzowania kabli migdzy sobg nalezy wykonaé tak, aby kabel wyzszego napigcia byt
zakopany glebiej niz kabel nizszego napigcia a linia elektroenergetyczna lub sygnalizacyjna glebiej niz
linia telekomunikacyjna.

W miejscach skrzyzowan uktadanego kabla z istniejacym lub projektowanym uzbrojeniem
podziemnym terenu kable nalezy zabezpieczy¢ rurami stalowymi lub PVC o $rednicy wewnetrznej nie
mniejszej niz 100 mm i dhlugosci min. 2,0 m. Przy zabezpieczeniu kabla na skrzyzowaniach z ww.
uzbrojeniem podziemnym terenu, nalezy zwr6ci¢ uwage, aby rura ochronna zatozona na kablu
wystawata min. 0,5 m po obu stronach krzyzowanego uzbrojenia podziemnego.

5.6. Zapas kabla.
Kable w rowie powinny by¢ utozone w jednej warstwie, faliscie z zapasem 1-3% dtugosci rowu,
wystarczajacym do skompensowania mozliwych przesunig¢ gruntu.

5.7. Oznaczenie linii kablowych.

Kable ulozone w ziemi powinny by¢ zaopatrzone na catej dtugo$ci w trwale oznaczniki
rozmieszczone
w odstepach nie wigkszych niz 10 m. Oznaczniki nalezy umiesci¢ tez w miejscach skrzyzowania z
istniejacym uzbrojeniem podziemnym terenu i przy wejsciu do rur ochronnych pod jezdniami.

Na oznaczniku nalezy umiesci¢ trwale:

— symbol i numer ewidencyjny kabla,
— oznaczenia kabla,

—  znak uzytkownika,

—  rok ulozenia kabla.

Trasa kabli utozonych w ziemi powinna by¢ na catej dtugosci i szerokos$ci oznaczona folig z
tworzywa sztucznego, koloru niebieskiego. Folia powinna mie¢ grubosé, co najmniej 0,5 mm.
Szeroko$¢ folii powinna by¢ taka, aby przykrywala ulozone kable, lecz nie mniejsza niz 20 cm.
Krawedzie pasa folii powinny siggac, co najmniej do zewnetrznych krawedzi skrajnych kabli.

5.8. Budowa uziomow.

Przy latarniach zaznaczonych na schemacie wykona¢ uziom bednarkg 25x4 z zaciskiem
uziemiajacym w stupie.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot.

Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Og6lne punkt 6.1.

6.2. Linia kablowa.
W czasie wykonywania i po zakonczeniu robot kablowych nalezy przeprowadzi¢ nastepujace
pomiary:

—  glebokos$¢ zakopania kabla,
— odlegtos¢ folii ochronnej od kabla.

Pomiary nalezy wykonywac, co 10 m budowanej linii kablowej, a uzyskane wyniki moga by¢
uznane za dobre, jezeli nie odbiegaja od zalozonych w dokumentacji i N-SEP-E-004 nie wigcej niz o
10%o.

Nalezy sprawdzi¢ stopien zageszczenia gruntu nad kablem, rozplantowanie ziemi i
uporzadkowanie terenu.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét.
Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogélne punkt 7.1.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest:

—  [m®] - dla wykopdéw rowow pod o$wietleniowa lini¢ kablowa 4x25/35 utozong w ziemi,
—  [m]—dlalinii kablowej o$wietlenia 4x25/35 utozonej bezposrednio w ziemi na gtgbokosci 0,7m,
—  [m] — dla linii kablowej o$wietlenia 4x25/35 utozonej bezposrednio w stupie,

— [m] - dla montazu uziemienia.
8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogoélne punkt 8.

9. PODSTAWA PEATNOSCI.

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogélne punkt 9.1.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykopow rowow pod o$wietleniowg lini¢ kablowg 4x25/35 utozong w ziemi obejmuje:

—  roboty pomocnicze i przygotowawcze,

— wytyczenie trasy rowu dla kabli, wyznaczenie obrysu rowu, wykonanie wykopu przez
odspojenie gruntu z przeznaczeniem na odklad wzdluz wykopu, reczne wyréwnanie dna
wykopu,

—  inne czynnosci zapewniajace wykonanie robdt objetych jednostka obmiarowa.

Cena budowy [m] linii kablowej o$wietlenia 4x25/35 utozonej bezpos$rednio w ziemi na
glebokosci 0,7m obejmuje:

—  roboty pomocnicze i przygotowawcze,



ulozenie kabli zasilajacych niskiego napigcia YAKXS 4x25/35 na gigbokosci 0,7m z
przykryciem kabla folig ochronng koloru niebieskiego na podsypce i nadsypce piasku grubos¢
warstwy 2x10cm z wykonaniem wykopu w gr. kat. III oraz przekopow probnych dla ustalenia
przebiegu uzbrojenia podziemnego i zasypaniem wykopu po utozeniu kabli z zageszczeniem
gruntu warstwami z pomiarem zaggszczenia wykopu, z zarobieniem koncow kabli,
wykonaniem pomiaréw kabli, skuteczno$ci ochrony przed dotykiem posrednim oraz pomiarow
geodezyjnych powykonawczych, odwiezieniem nadmiaru ziemi na wysypisko odpadow celem
utylizaciji,

inne czynnosci zapewniajgce wykonanie robot objetych jednostka obmiarowa.

Platnos$¢ za jednostke obmiarowa, nalezy przyjmowa¢ zgodnie z obmiarem i oceng jako$ci

wykonanych robot na podstawie atestow producenta i ogledzin sprawdzajacych.

10.

PRZEPISY ZWIAZANE.
Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogdlne punkt 10.



0-02 MONTAZ URZADZEN OSWIETLENIOWYCH
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania ogdlne dotyczace
wykonania i odbioru robét dla zadania: Budowa oswietlenia drogowego w m. Grabowo Koscierskie ul.
Akacjowa gm. Nowa Karczma — branza elektryczna

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t na zadaniu wymienionemu w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng obejmuje wszystkie czynnos$ci, umozliwiajace
i majace na celu montaz latarni:

—  wykopanie i zasypanie wykopow pod stupy,

—  montaz fundamentéw pod stupy,

—  montaz stupow oswietleniowych,

—  montaz wysiegnikow,

— montaz opraw o$wietleniowych,

— montaz tabliczek bezpiecznikowych,

—  zatadunek i wywoz nadmiaru gruntu celem odzysku lub unieszkodliwienia,
—  wykonanie pomiaréw fotometrycznych oswietlenia,

—  prace rozruchowe,

1.4. Nazwy i kody
Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogélne punkt 1.5.

1.5. Okreslenia podstawowe
Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Og6lne punkt 1.6.

1.6. Ogolne wymagania dotyczace robot
Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogolne punkt 1.7.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania
Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogolne punkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogoélne punkt 3.

3.2. Stosowany sprzet.

Sprzet powinien odpowiada¢ ogélnie przyjetym wymaganiom, co do ich jakosci jak i
wytrzymatos$ci, oraz powinien mie¢ ustalone parametry techniczne i powinien by¢ ustawiony zgodnie z
wymaganiami producenta oraz stosowany zgodnie z ich przeznaczeniem. Maszyny mozna uruchomic
dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego i dziatania. Nalezy je zabezpieczy¢ przed
mozliwos$cig uruchomienia przez osoby niepowotane. Sprzet stosowany przy wykonywaniu robot:

—  ciggnik kolowy,



—  koparka podsigbierna,

—  podno$nik montazowy samochodowy,
—  przyczepa dtuzycowa,

—  samochod samowytadowczy 5-10t,

— samochod skrzyniowy do 2.5-4t,

—  $rodek transportowy,

—  zuraw samochodowy do 4t.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogélne punkt 4.

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania roboét
Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogoélne punkt 5.

5.2. Kolejnos$¢ wykonywania robét
Wykonawca przedstawi Inzynierowi Kontraktu do akceptacji projekt organizacji i
harmonogram robét.

5.3. Roboty przygotowawcze

Stanowiska latarni powinny by¢ wytyczone geodezyjne na podstawie uzgodnionej
lokalizacyjnie dokumentacji.

54. Wykop pod stupy wkopywane bezposrednio.

Przed przystapieniem do wykonywania wykopow, wykonawca ma obowiazek oceny warunkow
gruntowych. Metoda wykonywania robot ziemnych powinna by¢ dobrana w zalezno$ci od glebokos$ci
wykopu, uksztattowania terenu oraz rodzaju gruntu.

Pod shuipy wkopywane bezposrednio zaleca si¢ rgczne wykonywanie wykopow
waskoprzestrzennych. Ich obudowa oraz zabezpieczenia przed osypywaniem si¢ powinny odpowiadac
wymaganiom PN-EN 1997-1. Wykopy powinny by¢ wykonane bez naruszenia naturalnej struktury dna
wykopu.

5.5. Montaz fundamentow.

Montaz fundamentow nalezy wykona¢ zgodnie z wytycznymi montazu dla konkretnego typu
fundamentu. Fundament powinien by¢ zamontowany na stupie przed wstawieniem go do wykopu.

Nalezy wykona¢ zabezpieczenie antykorozyjne. Beton nalezy zabezpieczy¢ gruntujgca masa
bitmiczna zabezpieczajaca przed dziataniem wody spetniajaca wymagania normy PN-EN 206+A2.

Ogolne wymagania dotyczace fundamentow okreslone sa w N-SEP-E-004.

Wykopy nalezy zasypywaé ziemig bez kamieni, ubijajac ja warstwami, co 20 cm. Nalezy
sprawdzi¢ stopien zagegszczenia gruntu, ktory powinien wynosic, co najmniej 0,85 wg PN-EN 1997.

Nadmiar ziemi z wykopoéw oraz gruz wywiezé na wysypisko celem odzysku lub
unieszkodliwienia

5.6. Montaz stupéw
Podczas ustawiania stupa nalezy zwrdci¢ uwagg, aby nie spowodowac odksztatcenia elementow
lub ich zniszczenia. Odchylenie stupa od pionu nie moze by¢ wigksze niz:



Gdzie:
I - odchylenie wierzchotka stupa od osi pionowej w kazdym kierunku w [m],
h - wysokos$¢ nadziemna stupa w [m].

5.7. Montaz opraw o$wietleniowych.
Oprawy na stupach nalezy montowac po ustawieniu stupéw. Montaz opraw o$wietleniowych
nalezy wykona¢ przy pomocy samochodu z podno$nikiem w sposob wskazany przez producenta.

Oprawy montowa¢ w sposob trwaly uniemozliwiajacy zmian¢ polozenia pod wplywem
warunkow atmosferycznych i parcia wiatru dla II strefy wiatrowej.

Przewody zasilajace powinny by¢ przytaczone do zaciskow przylaczeniowych oprawy.
Przewod neutralny powinien mie¢ potaczenie z czgécia boczna trzonka lampy, natomiast przewod
fazowy ze stykiem srodkowym. Zrédta §wiatta do opraw nalezy zatozy¢ po catkowitym zainstalowaniu
opraw oswietleniowych na stupach.

5.8. Wykonanie dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej.

Uktad sieciowe TN-C zasilanie i stupow, oprawy w Il klasie ochronno$ci wykona¢ uziemienie
przewodu PEN na koncu obwodu os§wietleniowego wg projektu. Przewody uziemiajace i uziomy nalezy
zabezpieczy¢ przed korozja. Wszystkie potaczenia spawane i srubowe w gruncie nalezy zabezpieczy¢
przed korozja lakierem asfaltowym nalozonym, co najmniej dwukrotnie. Stopien zageszczania gruntu
co najmniej jak dla wykopoéw pod shupy. Uziemienia powinny odpowiada¢ wymaganiom normy PN-
EN 62305. Warto$¢ rezystancji pojedynczego uziemienia nie powinna by¢ wigksza niz 10 Q.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét.
Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Og6lne punkt 6.1.

6.2. Shupy o$wietleniowe.
Stupy powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa, DTR.

Stupy, po ich montazu podlegaja sprawdzeniu pod katem:

—  doktadnosci ustawienia pionowego,
—  prawidtowosci ustawienia opraw wzglgdem osi o$wietlanego ciggu pieszego,
—  jakosci potaczen kabli i przewoddw na oprawie bezpiecznikowej oraz na zaciskach oprawy,
—  jakosci polaczen srubowych,
—  stanu antykorozyjnej powtoki ochronnej wszystkich elementow.
6.3. Oprawy o$wietleniowe

Nalezy sprawdzi¢ czy dane techniczne zastosowanych opraw sa poréwnywalne z oprawami
proponowanymi w projekcie. Ponadto sprawdzi¢:

—  stan techniczny obudowy, odbtys$nika oraz §rub mocujacych,
—  dziatanie oprawy.



7.2.

9.2.

OBMIAR ROBOT.

Ogoélne zasady obmiaru robét.

Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogdlne punkt 7.1:4.
Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg dla montazu urzadzen jest:

[kpl.] —dla .] ustawionej i przytaczonej kompletnie wyposazonej latarni z oprawa LED 59W lub
45W oraz tabliczkg bezpiecznikowa,

ODBIOR ROBOT.

Ogélne zasady odbioru robét

Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogdlne punkt 8.
PODSTAWA PELATNOSCL

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogélne punkt 9.1.

Cena jednostki obmiarowej

Cena budowy [kpl.] ustawionej i przytaczonej kompletnie wyposazonej latarni z oprawg LED

59W lub 45W oraz tabliczkg bezpiecznikowg gotowej do eksploatacji obejmuje:

roboty pomocnicze i przygotowawcze,

r¢czne stawianie stupow oswietleniowych, stupy stalowe ocynkowane, o wysokosci do 7 m, z
oprawami typu LED ze zrodlem $wiatta LED w kolorze stupa, zamontowane na dedykowanych
wysiegnikach. Projektowane stupy posadowi¢ na prefabrykowanych fundamentach, z
montazem tabliczki bezpiecznikowej, z wciagnigciem przewodow YDY 3x1,5 w stup,
z wykonaniem wykopu i zasypaniem po ustawieniu stlupa w gruncie kat. |1l z zarobieniem
koncow kabli i przewodow, pomalowaniem stupa i wykonaniem numeracji, wykonaniem
pomiaréw natezenia oswietlenia pomiarow kabli i przewodow skutecznosci ochrony przed
dotykiem po$rednim oraz pomiaré6w geodezyjnych powykonawczych, odwiezieniem nadmiaru
ziemi na wysypisko odpadow celem utylizacji,

inne czynnosci zapewniajgce wykonanie robot objetych jednostka obmiarowa.

Platno$¢ za jednostke obmiarows, nalezy przyjmowacé zgodnie z obmiarem i oceng jakoSci

wykonanych robét na podstawie atestow producenta i ogledzin sprawdzajacych.

10.

PRZEPISY ZWIAZANE.
Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogélne punkt 10.



0-03 ROZBIORKA I ODTWORZENIE NAWIERZCHNI
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania og6lne dotyczace
rozbiorki i odtworzenia nawierzchni dla zadania Budowa oswietlenia drogowego w m. Grabowo
Koscierskie ul. Akacjowa gm. Nowa Karczma — branza elektryczna

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stosowana jest, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng obejmuje wszystkie czynnosci, umozliwiajgce
i majace na celu wykonanie przedmiotowych robot:

—  rozbiorke i odtworzenie nawierzchni z ptyt chodnikowych,
—  naprawg trawnikow,
14. Nazwy i kody
Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Og6lne punkt 1.5.
1.5. Okreslenia podstawowe
Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogélne punkt 1.6.
1.6. Ogoélne wymagania dotyczace robét
Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogélne punkt 1.7.
2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania
Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogoélne punkt 2.
2.2. Dla odtworzenia nawierzchni

—  Cement,

—  Piasek,

- Zwir,

- Woda,

—  Plyty chodnikowe z rozbiorki.

2.3. Dla naprawy trawnikow

— azotniak,

—  s0l potasowa 32:42%,
—  supertomasyna 27%,
—  torf ogrodniczy,

—  woda,

— nasiona traw.



3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogolne punkt 3.
3.2. Stosowany sprzet.

Sprzgt powinien odpowiada¢ ogolnie przyjetym wymaganiom, co do ich jakosci jak i
wytrzymalosci, oraz powinien mie¢ ustalone parametry techniczne i powinien by¢ ustawiony zgodnie z
wymaganiami producenta oraz stosowany zgodnie z ich przeznaczeniem. Maszyny mozna uruchomié
dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego i dziatania. Nalezy je zabezpieczy¢ przed
mozliwoscia uruchomienia przez osoby niepowotane.

Sprzet stosowany przy wykonywaniu robot:

—  ciggnik kolowy,

—  przyczepa dluzycowa do samochodu,
—  samochod dostawczy do 0,9t,

—  samochod samowytadowczy do 5t,

—  ubijak spalinowy 200kg,

—  zuraw samochodowy do 4t.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogélne punkt 4.
5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogoélne punkt 5.
5.2. Rozbidrka i odtworzenie nawierzchni.

Na trasie projektowanych kabli wykona¢ rozbiorke istniejacych nawierzchni z plyt
chodnikowych i trawnikow. Materiaty z rozbiorki nalezy zabezpieczy¢ i zachowa¢ do wykorzystania
przy odtworzeniu. Po utozeniu i zasypaniu kabli oraz zgeszczeniu gruntu odtworzy¢ nawierzchnig
wykorzystujac materiaty z rozbiérki oraz trawniki. Nadmiar ziemi oraz gruzu (wymiana podbudowy)
wywiez¢ z placu budowy celem odzysku lub unieszkodliwienia.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robét.

Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogoélne punkt 6.1.
7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét.

Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogoélne punkt 7.1:4.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest:



9.2.

[m2] — dla rozbiorki i odtworzenia trawnika,
[m2] — dla rozbiorki i odtworzenia nawierzchni z ptyt chodnikowych,

ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru robdt

Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogolne punkt 8.1.1.
PODSTAWA PLATNOSCIL.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogolne punkt 9.
Cena jednostki obmiarowej

Cena dla naprawy [m2] trawnikow obejmuje:

roboty pomocnicze i przygotowawcze,

naprawa trawnika po wykonaniu rob6t kablowych poprzez wymiang warstwy gruntu na ziemie
urodzajng gr. Scm, wysianie trawy na przygotowanym podlozu, konserwacje wykonanego
trawnika do pierwszego skoszenia, oraz odwiezienie nadmiaru ziemi na wysypisko celem
utylizaciji,

inne czynnosci zapewniajace wykonanie robot objetych jednostka obmiarowa.

Cena dla rozbiorki i odtworzenia [m2] nawierzchni z plyt chodnikowych obejmuje:

roboty pomocnicze i przygotowawcze,

rgczne rozebranie nawierzchni z ptyt chodnikowych na podsypce cementowo-piaskowej
Z wypelnieniem spoin piaskiem oraz powtorne ulozenie po wykonaniu robot kablowych,
odwiezieniem nadmiaru ziemi na wysypisko odpadéw celem utylizacji,

inne czynnosci zapewniajace wykonanie robot objetych jednostka obmiarowa.

Platno$¢ za jednostke obmiarows, nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i oceng jako$ci

wykonanych rob6t na podstawie atestow producenta i ogledzin sprawdzajacych.

10.

PRZEPISY ZWIAZANE.

Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogolne punkt 10.



0-04 ZABEZPIECZENIE ZELENI
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania ogdlne dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z zabezpieczeniem istniejacej zieleni, w ramach projektu:
Budowa oswietlenia drogowego w m. Grabowo Koscierskie ul. Akacjowa gm. Nowa Karczma —
branza elektryczna

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy przy realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji obejmuja:

—  zabezpieczenie istniejacych drzew, ktore zostaly przeznaczone do pozostawienia,
— usunigcie zabezpieczen,

— uporzadkowanie terenu po pracach.
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz Dokumentacja Projektowa.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot oraz za ich zgodno$¢
z Dokumentacjg Projektowa, ST oraz z zaleceniami InZzyniera.

2. MATERIALY

—  ziemia zyzna do sadzenia roslin,

—  maty slomiane, trzcinowe lub rury drenarskie o odpowiedniej $rednicy,
— tkanina jutowa lub czarna folia,

—  drut ocynkowany lub tasma stalowa,

—  mokry torf,

—  deski,

—  $rodki do zabezpieczania ran i innych powierzchni zywych,

—  $rodki do zabezpieczania powierzchni martwych i impregnacji drewna.

3. SPRZET

Roboty nalezy wykona¢ przy uzyciu dowolnego sprzetu mechanicznego, zaakceptowanego
przez Inzyniera.

4. WYKONANIE ROBOT
4.1. Ogoélne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z Dokumentacja Projektowa
oraz ST.



4.2. Zabezpieczenie drzew podczas budowy
42.1. Zabezpieczenie drzew pojedynczych podczas budowy
Jednym ze sposobow zabezpieczenia pni drzew przed uszkodzeniami jest odeskowanie pni.

Przed odeskowaniem nalezy owing¢ pnie matami stomianymi lub trzcinowymi (mozna rowniez
uzy¢ rur drenarskich). Odeskowanie nalezy wykona¢ uwzgledniajac ksztatt pnia. Deski powinny
przylega¢ do pnia mozliwie jak najwieksza powierzchnig. Pien powinien by¢ okryty deskami do
podstawy korony. Deski nalezy przymocowac przez odrutowanie okragtym, migkkim, ocynkowanym
drutem, tasma stalowa ocynkowang lub olinowanie. Opaski nalezy stosowaé¢ w odlegtosci co 40-60 cm
od siebie - czyli min. 3 na pniu, nie nalezy uzywa¢ gwozdzi. Dolna cz¢$¢ kazdej deski powinna opierac
si¢ na podtozu (i by¢ lekko zaglebiona w ziemi), jezeli jest to niemozliwe np. przez nadbiegi korzeniowe,
deski nalezy obsypa¢ ziemia.

W celu ochrony korzeni nalezy wykona¢ ogrodzenie nie nizsze niz 2 m, ktérego lini¢ wyznacza
rzut korony. Roboty ziemne nalezy wykona¢ rgcznie na wiosng, w czasie pogody pochmurnej lub
deszczowej. W stonicu korzenie nie powinny by¢ dtuzej niz 30 min, na powietrzu nie dtuzej niz 2
godziny, natomiast na powietrzu w stanie stale wilgotnym nie dluzej niz 8 godzin. Do zabezpieczenia
korzeni przed wysychaniem nalezy uzy¢ mokrego torfu, mat, tkanin jutowych. Powierzchni¢ cigé
korzeni nalezy zabezpieczy¢ tak jak galezie po cieciach sanitarnych. Przycigtym korzeniom nalezy
umozliwi¢ regeneracj¢ poprzez wykonanie ekranu korzeniowego, zbudowanego przy pomocy np. folii.
Nastepnie wykop nalezy wypehi¢ od strony drzewa warstwg ziemi urodzajnej. Aby zabezpieczy¢
korony drzew (szczeg6lnie w przypadku drzew starszych) nalezy wygrodzi¢ teren w granicach rzutu ich
koron, podobnie jak w przypadku wygrodzenia terenu zadrzewionego w celu ochrony korzeni.
Dodatkowo nalezy uwzgledni¢ przy tym wysoko§¢ $rodkéw transportu, maszyn i urzadzen
budowlanych. Nalezy réwniez podwigza¢ nisko osadzone gatezie.

Podlewanie wodg w ilosci ok. 20 dm3 na 1 szt. drzewa, w zalezno$ci od warunkow
atmosferycznych przez caly czas trwania robot.

4.2.2. Zasady prowadzenia robdt w zasiegu koron i 2 m od obrysu korony drzewa

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy dopilnowanie, aby w zasiggu strefy korzeniowej
wszystkich drzew tj. w zasiegu ich koron i w odleglosci ok. 2 m od obrysu korony:

— nie byly sytuowane place sktadowe i drogi dojazdowe,
— nie byly skladowane materiaty budowlane,
— nie powinien poruszac si¢ sprzet mechaniczny,
—  nie zaszly zmiany poziomu gruntu,
—  prace ziemne w obrebie korzeni nie byly planowane w okresie wegetacji roslin, a szczegdlnie
w pelni lata,
—  prace powinny by¢ wykonywaé si¢ w okresie spoczynku zimowego roslin tj. od listopada do
marca,
—  wykopy na instalacje prowadzone byly recznie i w mozliwie krotkim okresie czasu.
Konieczno$¢ wykonania robot w strefie korzeniowej powinna by¢ kazdorazowo poprzedzona
zatwierdzeniem przez Inzyniera, w ktorym okres$lone zostang zasady ochrony systemu korzeniowego
drzew.

W okresie pojawiajacego si¢ zagrozenia Wykonawca zobowigzany jest podja¢ czynnosci
minimalizujace negatywny wplyw wyzej wymienionych czynnikow.



Rys. nr 1. Zabezpieczenie pni przed uszkodzeniami mechanicznymi i zasypaniem (zamiast opon uzy¢ rur
drenarskich lub mat stomianych).

(Zielen miejska nr 12/2009 (33) artykut ,, Zagrozenie dla drzew na placach budow cz. I11”)
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Rys. nr 3. Ekran korzeniowy (Zielen miejska nr 12/2009 (33) artykut ,, Zagrozenie dla drzew na
placach budow cz. 11”)
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Rys. nr 4. Zabezpieczenie korzeni przy instalowaniu przewodow (Zielen miejska nr 11/2009 (32)

artykut ,, Zagrozenie dla drzew na placach budow cz. I”’)

Minimum 60 cm

Rys. nr 6. Schemat tunelowania — od miejsca, W ktorym zaczynajq si¢ korzenie o 2,5 cm sSrednicy
roboty ziemne powinny by¢ wykonywane pod nimi technikq tunelowq (artykut: Ochrona drzew na

placach budowy. Marzena Suchocka; Monika Ziemianska)
4.3. Demontaz zabezpieczenia
Demontaz zabezpieczenia po zakonczeniu rob6ot obejmuje:

—  rozebranie obudowy,
—  usunig¢cie mat stomianych lub rur drenarskich,



— delikatne spulchnienie ziemi w strefie korzeniowej drzew.
5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie jakosci Robot polega na wizualnej ocenie kompletno$ci usuniecia roslinnosci,
wykarczowania korzeni, zasypania dotow, posadzenia krzewow.

6. OBMIAR ROBOT

Jednostkag obmiarowa robot jest 1 sztuka drzewa do zabezpieczenia, 1 metr kwadratowy
uporzadkowania terenu.

7. ODBIOR ROBOT

Odbioru robot dokonuje Inzynier, po zgloszeniu robot do odbioru przez Wykonawceg. Odbior
powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych poprawek bez
hamowania postgpu robot. Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wlasny koszt w terminie
ustalonym z Inzynierem. Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie
dotow po wykarczowanych krzewach, przed ich zasypaniem.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

Platnos$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek, zgodnie z obmiarem, po odbiorze robot
wykonanych.

Ilo$¢ jednostek wg poz.,, Przedmiar robot”.
Cena 1 szt. drzewa zabezpieczonego na czas budowy obejmuje:

— owiniecie pnia matami stomianymi lub trzcinowymi (lub rurami drenazowymi),
— odeskowanie pnia,

—  zabezpieczenie korzeni mokrym torfem, matami lub tkaning jutows,

— wykonanie i zabezpieczenie miegjsc cie¢ zgodnie z zasadami jako$ci cigé,

— demontaz zabezpieczenia,

— spulchnienie ziemi w strefie korzeniowej drzew.

Cena 1 m? (metra kwadratowego) odtworzenia trawnika:

—  wyr6éwnanie powierzchni,

—  przekopanie gleby,

—  rozrzucenie nawozow i zagrabienie,

— wysianie nasion, zahakowanie grabiami oraz ubicie powierzchni.

9. PRZEPISY ZWIAZANE.

Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogolne punkt 10



