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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikacfihtécznej (SST) s wymagania dotyare wykonania i
odbioru robét zwizanych z wyznaczeniem trasy i punktéw wysakowych. Roboty te prowadzonedy w

zwigzku z zadaniemPrzebudowa przejcia dla pieszych na odcinku drogi gminnej publicznenr 560015P
ulicy Czerwonego Krzyza w Srodzie Wielkopolskiej, w kilometrazu 0+105

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST) stanodstawowy dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w faare 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

W zakres rob6t pomiarowych - tyczenie i odtwarzgniaktow granicznych, elementéw projektowych,
w tym punktéw sytuacyjnych i wysokciowych wchodz:
a) wyznaczenie sytuacyjne i wysalaiowe 0si trasy oraz projektowanych elementow dvagd i brarzowych,
b) wyznaczenie dodatkowych punktow wysé&owych (reperéw roboczych),

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zalamania osi trasykty kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2. Pozostale okgenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigéine” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za ja&kach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentag
Projektows, SST i poleceniami kyniera. Og6lne wymagania dotyeze robét podano w ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatdw

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Nalezy stosowa pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym, stupki betonowe albo rury
metalowe o diugii okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grambdt ziemnych, powinny méesrednie; od 0,15 do 0,20 m i
dhugas¢ od 1,5 do 1,7 m, a dla punktéw utrwalanych w &joiej nawierzchni bolce stalowéeednicy 5 mm i
dtugasci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mig dtugas¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay. swiadek punktu granicznego o
wymiarach 12x10x100 cm z betonu B-25 wibroprasowangomalowany do potowy nzbtto z czarnym
wyttoczonym napisem "PAS DROGOWY", druga potowmsiadka (czs¢ ktéra kedzie osadzona w gruncie)
pomalowana lepikiem asfaltowym.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakowych naleéy stosowd nastpujacy sprzt:
teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
dalmierze,
tyczki,
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- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowe; i jejlgaw wysokdciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadimd pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Og6lne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagaugiélioe” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materiaty mana przewoz dowolnymisrodkami transportu zaakceptowanymi przezyirera

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyviujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).
Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien pegepd Zamawiajcego dane zawiergje lokalizacg i
wspohzdne punktow gtdwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawejo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezine do szczegotowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny bywykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawanzyniera o wszelkich kbach wykrytych w
wytyczeniu elementéw drogowych i kanalizacyjnych.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&tone w dokumentacji projektowej 2godne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #@ia sie od
rzgdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym Irzyniera. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno dymieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikae z ré&nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostamwykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie
powiadomienia lpyniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku ofigiWykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazuy na pomiarach Wykonawcy, nie mpdoy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikdw pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punktgsrednie osi trasy musgzby¢ zaopatrzone w
oznaczenia okétajace w sposOb wyray i jednoznaczny charakterystyipotozenie tych punktéw. Forma i wzér
tych oznaczg powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktow pomiarowych i ich oznatze czasie
trwania robdt. Jeeli znaki pomiarowe zostarzniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania,
aich wyznaczenie jest konieczne do dalszego proerad robét, to zostgrone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznerdhaipgtowej realizacji robét nakg do obowgzkéw
Wykonawcy.

5.3. Repery robocze

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami rob6t zedanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektéw towarzysgcych. Jako repery robocze vma wykorzystad punkty state na stabilnych, istnjeych
budowlach wzdha trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repesisocze naley zatary¢é w postaci stupkéw
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowychadmonych w gruncie w sposéb wyklucaaj osiadanie,
zaakceptowany przezdyniera.

Rzedne reperéw roboczych nale okresla¢ z taly dokladndcig, aby sredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stogtiniwelacg podwdéjry w nawizaniu do reperéw matwowych.

Repery robocze powinny Bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyrane i
jednoznaczne okgkenie nazwy reperu i jegog¢dne;.

5.4. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy oraz elementéw drogowych i kiamayjnych nalgy wykona& w oparciu o
dokumentagj projektowy oraz inne dane geodezyjne przy wykorzystaniu gietigonizaciji pastwowej albo
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innej osnowy geodezyjnej, okienej w dokumentacji projektowe;j.

O$ trasy powinna bywyznaczona w punktach giéwnych i w punktackrpdnich w odlegléci zaleznej
od charakterystyki terenu i uksztattowania trasgzlnie rzadziej nico 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne w stosunku @tamientacji projektowej nie nie by wicksze ni
5 cm. Rzdne niwelety naley wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych
w dokumentaciji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nataizy¢ materialow wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca robot zapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebrpoza granigrobot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakdci rob6t
Ogoélne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplet 6.

6.2. Kontrola jako $ci prac pomiarowych
Kontrole jakosci prac pomiarowych natg prowadzé wedlug ogélnych zasad oklenych w
instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) oijge z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@\@ymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostly obmiarowy jest ryczatt (przewidziany dla cdtn zadania).

Jednostl obmiarowy dla wyznaczenia i stabilizacji za pomguunktéw granicznych oraz oznakowania
za pomog swiadkoéw granicznych granicy pasa drogowego jestajtqdprzewidziany dla catoi zadania).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-000QWymagania ogoélne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Odbidr robét zwizanych z wyznaczeniem trasy w terenie ¢gage na podstawie szkicéw i dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli gemginej, ktére Wykonawca przedktadaynierowi.

Odbiér robot zwizanych z wyznaczeniem i oznakowaniem granicy pasgosvego nagpuje na
podstawie szkicoéw i dziennikéw pomiaréw geodezymywaz protokotami kontroli geodezyjnej i dokonywan
jest przez layniera.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycace podstawy ptatndéci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy pfatrigi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” kt

9.2. Cena jednostki obmiarowej - roboty pomiarowe
Cena 1 ryczattu wykonania robét pomiarowych obe@muj

- oznakowanie miejsca prowadzonych robot,

- wyznaczenie osi trasy oraz projektowanych elemenb@gowych i bramowych,

- uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych,

- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnyiyezeniem dodatkowych przekrojow,

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrool przed zniszczeniem i oznakowanie utatydej
odszukanie i ewentualne wyznaczenie,

- wyznaczenie punktu referencyjnego na nawierzchogidr

- wykonanie mapy powykonawczej (inwentaryzacyjnepdgzyjnej sytuacyjno - wysokciowej i przekazanie
jej do Gsrodka Geodezyjnego i Inwestorowi.

Cena wykonania wyznaczenia pasa drogowego obejmuje:
- geodezyjne wyznaczenie pasa drogowego - wykonastieejpdokumentacji geodezyjnej,
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przygotowanie dokumentacji do regulacji stanu pragmpasa drogowego w przypadku jego gania (gdy
urzadzenia drogowe znajdupic poza istnigjcym pasem drogowym),

wytworzenie i transport betonowych punktow granyezmi $wiadkdéw pasa drogowego,

wkopanie betonowych stupkéw betonowydwiadkéw pasa drogowego,

wykonanie dokumentacji powykonawczej granicy pasmgowego w formie papierowej i elektronicznej (w
formacie DWG i PDF) wraz z wykazem wspéallnych punktéw granicznychswiadkéw granicy pasa
drogowego.

PRZEPISY ZWI AZANE

Instrukcj a techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonyawanac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegsGtowny Urzd Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatJGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUTD83.
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