STWIORB D.01.02.04.

D.01.02.04. ROZBIORKI ELEMENTOW DROG, ULIC I OGRODZEN

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej] STWIORB s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
Robot zwigzanych z rozbiorka elementow drog i ulic dla Zadania: ,,Sprawny i przyjazny
srodowisku dostep do infrastruktury portu w Swinoujsciu — etap I’ — Cze$¢ I Zadanie
nr 3a. Przebudowa drogi powiatowej (ul. Ludzi Morza).

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWIORB jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji Robot wymienionych w p. 1.1.

Niniejsza STWiORB stanowi uzupetnienie do STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania
ogolne”, a oba te dokumenty stanowig cato$¢ dla robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych STWiIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB stanowig wymagania dotyczace Robot
zwigzanych z rozbidrka elementdéw drog i ulic w ramach Robét przygotowawczych. W
szczegolnosci dotyczg Robot zwigzanych z rozbiorka:

— nawierzchni bitumicznej o grubosci zgodnej z Dokumentacja Projektowa,

— nawierzchni drogowych: z trylinki; z ptyt chodnikowych, betonowych; z brukowej kostki
betonowej,

— warstw podbudowy z kruszywa niezwigzanego o grubosci zgodnej z Dokumentacja
Projektowa,

— warstw podbudowy z betonu cementowego o grubosci zgodnej z Dokumentacja
Projektowa,

— kraweznikow i obrzezy betonowych wraz z fawa betonowa,

— shupkéw i tarcz znakoéw drogowych,

— ogrodzen o wysokos$ci 2,0m zgodnie z Dokumentacjg Projektowa

Odwoz, sktadowanie i utylizacja materiatow na koszt i wg uznania Wykonawcy.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej STWiORB sa zgodne z odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w STWiIORB D-M 00.00.00 "Wymagania
Ogo6lne" oraz w przepisach zwigzanych wyszczegdlnionych w pkt. 10 niniejszej] STWiORB.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace Robdt
Ogolne wymagania dotyczace Robdot podano w STWIORB DM.00.00.00.
"Wymagania og6lne" pkt 1.5.
2. MATERIALY
Materiaty nie wystepuja.
3. SPRZET

3.1. Ogolne zasady dotyczace sprzetu

Ogo6lne zasady dotyczace sprzetu podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania
ogolne” pkt. 3.
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3.2. Rodzaje sprzetu

Do wykonania Robot zwigzanych z rozbidrka elementow drog, ulic i ogrodzen nalezy

stosowac:

— mioty pneumatyczne,

— pity spalinowe,

— frezarki drogowe,

— koparki i koparko — tadowarki,

— spycharki,

— samochody samowytadowcze,

— drobny sprzet reczny.

4. TRANSPORTU
4.1. Ogolne zasady dotyczace transportu

Ogodlne zasady dotyczace transportu podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania
og6lne” pkt. 4.

4.2. Transport materialéw z rozbiorki

Materiat z rozbiorki nie nadajacy si¢ do wykorzystania nalezy przewozi¢ dowolnym
transportem samochodowym. Wybdr §rodka transportu zalezy od warunkow lokalnych. Przy
ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie, wymiaréw tadunku i
innych parametrow technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania Robét

Ogolne zasady wykonania Robot podano w STWIORB DM.00.00.00. "Wymagania
ogblne" pkt. 5.

5.2. Podstawowe zasady prowadzenia Robét

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania wedlug Dokumentacji
Projektowej powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen.

Doty powstale po rozbiorce elementéw drog, ulic i ogrodzen znajdujace si¢ w
miejscach, gdzie zgodnie z Dokumentacjg Projektowsg beda wykonywane wykopy drogowe
powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢
w nich wody opadowej. Wszystkie pozostate doty nalezy wypehi¢ gruntem do poziomu
okreslonego w Dokumentacji Projektowej i zaggsci¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w
STWiORB D.02.03.01. "Wykonanie nasypow".

5.3. Wykonanie Robét rozbiérkowych

Roboty rozbiorkowe elementow drog, ulic i ogrodzen obejmujg usunigcie z terenu
budowy wszystkich elementow wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z Dokumentacja
Projektowa lub dodatkowo wskazanych przez Inzyniera.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub rgcznie w sposob
okreslony w STWIORB lub przez Inzyniera.

Do rozbiorki warstw bitumicznych nalezy uzy¢ frezarek sterowanych elektronicznie.
Jesli w czasie Robot ma by¢ dopuszczony ruch drogowy po frezowanej czesci jezdni, to
wowczas, ze wzgledow bezpieczenstwa nalezy spetnic¢ nastepujace warunki:

- nalezy doktadnie usung¢ $cigty materiat i oczys$ci¢ nawierzchnig,
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- wysoko$¢ podtuznych pionowych krawedzi miedzy frezowanym i niefrezowanym
pasem ruchu nie moze przekracza¢ 40 mm,

- krawedzie poprzeczne miedzy frezowanym i niefrezowanym pasem ruchu na
zakonczenie dnia roboczego powinny by¢ klinowo $ciete.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci Robét

Ogoélne zasady kontroli jakosci Robot podano w STWiORB DM.00.00.00.
"Wymagania ogdlne" pkt 6.
6.2. Zasady kontroli jakoSci Roboét

Sprawdzenie jakosci Robot polega na sprawdzeniu kompletno$ci wykonanych Robot
rozbiorkowych oraz stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do powtdérnego
wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypetniajacego doly po usunigtych elementach nawierzchni drog

powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w STWIORB D.02.03.01. "Wykonanie
nasypow".

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady dotyczace obmiaru Robot

Ogolne zasady dotyczace obmiaru Robdt podano w STWiORB DM.00.00.00.
"Wymagania ogdlne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiaru

Jednostka obmiarowa Robodt zwigzanych z rozbidrka elementéw drog, ulic 1 ogrodzen
jest:
a) dla warstw nawierzchni i podbudowy - metr kwadratowy [m?],
b) dla kraweznikow i obrzezy betonowych oraz ogrodzen - m (metr),
c) dla stupkow i tarcz znakow drogowych - szt. (sztuka),
Z uwagi na kontrakt ryczaltowy podane wyzej jednostki obmiarowe sg tylko w celu
odbioru robot i nie stuza do rozliczen finansowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru Robdt

Ogo6lne zasady odbioru Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania
ogolne" pkt. 8.

8.2. Odbior Robot

Roboty uznaje si¢ za zgodne z Dokumentacjag Projektowa 1 STWiORB jezeli
wszystkie wyniki badan przeprowadzonych przy odbiorach okazaly si¢ zgodne z
wymaganiami.

Roboty zwigzane z rozbiorka elementow drog, ulic i ogrodzen podlegaja odbiorowi
robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptlatnosci podano w STWIORB DM.00.00.00.
"Wymagania ogolne" pkt 9.

Podstawga ptatnosci jest kwota ryczattowa, obejmujaca cato$¢ robot objetych niniejsza
STWiORB. Ptatnos$¢ nastgpuje po wykonaniu i odbiorze wszystkich prac objetych niniejsza
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STWIORB. Jednocze$nie zastrzega sie¢, iz platnoSci czgsciowe mogg by¢ placone wedtug
szacunkowego obmiaru.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu — lub rOwnowazne

24 IVIAS.A.



